Ofr
=G

(1)
|
() =
~ C)
= @
D Q)
C) =
()
W =)
= C©)
=i
& LL
~
— CD
<)

[iEn .
e ACE)

COD. 0899.3386 P/6
Software V5.XX



MANUAL DO
INVERSOR DE
FREQUENCIA

Série: CFW-05
Software: versao 5.XX
0899.3386 P/6

;- ATENCAO!

E muito importante conferir
se a versao de software do

inversor e igual a indicada

acima.

WEG AUTOMAGAO LTDA.
Av. Pref. Waldemar Grubba, 3000
89256-900 Jaragua do Sul, SC - Brasil
Tel. (047) 372-4000 - Fax (047) 372-4020




INDICE

Referéncia rapida dos 1 PArAMELI0S .....ooocveceeceeeeeeeeeeeeeresese e, 07
parametros, mensagens de 2 Mensagens de erro .........cooevevevererensinns 18
erro e estado 3 Estado dO iNVErSOr........ccccceeevevevereeeernenns 18
1
INSTRU(;OES DE 1.1  Avisos de seguranca ho manual................... 19
1.2 Avisos de seguranca no produto .................. 19
gEGURANCA 1.3 Recomendagdes preliminares ...........ccccocueee. 20
INTRODUQAO 2.1 Sobreomanual...........cccovviiiiiiiie i 21
2.1.1 Torque constante e torque variavel ... 21
2.2 Versédo do manual / software ...........ccccc........ 22
2.3 Convengdes utilizadas ...........ccccevvvveeiieennnnen. 22
2.4 Sobre 0 CFW-05 .....cccoeiiiiiieeecieee e 23
241 INrodUGED .....eeeveiviieeeieiiiiee e 23
2.4.2 Blocodiagrama simplificado
Ao CFW-05 ... 25
2.4.3 Interface serial ...........cccoeveiiiinenns 27
2.4.4 Descricdo do cartdo eletrénico
de controle......cceeevcveeeeiiiieee e, 27
2.5 ldentificagdo do produto .........ccccceeviiieeennnne 28
3 2.6 Recebimento, verificacdo e armazenamento 29
INSTALACAO ) »
3.1 Instalacdo mecanica ........ccccoecveveeiiiierenannne. 30
3.1.1 Ambiente ......cccccoociiiiiiiiiiiie e 30
3.1.2 Posicionamento / fixagao ................... 31
3.2 Instalac@o elétrica ..........cccevveriiieeniieeiieenns 35
3.2.1 Conexdes de poténcia /
aterramento...........cooeeveeeveieeiiiiiiiiiinnne 35
3.2.2 Localizacdo das conexdes de potén-
cia e selecdo de tensdo nominal........ 39
3.2.3 Conexdes de sinal e controle............... 41
3.2.3.1 Descricao conector XC1.......... 42
3.2.3.2 Descricéo conector XC7
- interface Serial RS-232......... 44
3.2.4 Acionamento tipico A - operagao
pela IHM-5P ........ccocoeiiiiiiiee 44
3.2.5 Acionamento tipico B - operagéo
VIa DOMNES ..o 45
3.3 Instalagé@o de opCionais.........ccceevveerrveennnen. 46
3.3.1 Cartdo de expansao de funcGes
(O ) TR 46
3.3.2 IHM-5P na porta dos painéis ............ 47
3.3.2.1 Instalacdo mecanica ............. 47
3.3.2.2 Instalagdo elétrica ................. 48
3.3.3 Reatancia de rede (LR1)
(opcional para linha em gabinete).... 49



INDICE

3.3.4 Filtro adicional de RFI (opcional) ...... 49
4 3.3.5 Reatancia de Carga (opcional) .......... 50
ENERGIZACAO / 4.1 Preparacio para energizagao ..................... 52
COLOCA(;AO EM 4.2 Energizagéo .................................................. 53
4.3 Colocacdo em funcionamento.............cccc...... 56
FUNCIONAMENTO 4.3.1 Preparagao ........ccccooeeeemiueeeniineesiineenns 56
4.3.2 Colocagdo em funcionamento -
Operacéo pela IHM-5P ..................... 57
4.3.3 Colocacédo em funcionamento -
Operacao via bornes ..........ccccccvveeenne 59
4.4  Ajustes durante a colocagdo em
funcionamento .........cccccceevviiieeeiiiiiee e, 61
)
USO DA IHM 5.1 Descricdo da interface homem-maquina
JTHM-BP oot 62
52 UsodalHM-5P .......cccooviiiiiiiiieciee e 64
5.2.1 Uso da IHM-5P para operagao .......... 64
5.2.2 Sinalizages / indicagbes da
IHM-5P (display) ......cccooeeeeeeeiiiinnnnen. 66
5.3 Alteragdo de par@metros .........ccccceevveeriinenns 68
6 5.3.1 Selecdo / alteracdo de parametros .... 69
DESCRIC'?‘O DETALHADA 6.1 Paradmetros padrdo de fabrica............c......... 71
DOS PARAMETROS 6.2 Parametros de leitura - POO1 ... PO99........... 72
6.2.1 POO1 - Referéncia de freqiiéncia ....... 72
6.2.2 P002 - Grandeza proporcional a
freqUéncia .....cccccooeecvveeeeiiciieeeeeeie, 72
6.2.3 PO003 - Corrente do motor .................. 72
6.2.4 PO004 - Tensdo do circuito
iNtermediario........cccoevvvevieeeviiee s, 72
6.2.5 PO0O05 - Frequiéncia aplicada ao
MOTOT .o, 72
6.2.6 PO006 - Estado do inversor ................. 72
6.2.7 PO07 - Tensdo de saida...................... 72
6.2.8 P010 - Poténcia de saida................... 72
6.2.9 P014 - Ultimo erro ocorrido
P015 - Segundo erro ocorrido
P016 - Terceiro erro ocorrido
P017 - Quarto erro ocorrido................ 72
6.2.10 P018 - Entrada analogica All'
P019 - Entrada analdgica Al2'
P020 - Entrada analdgica Al3'
P021 - Entrada analdgica Al4 ........... 73
6.2.11 P023 - Verséo de software ................. 73



INDICE

6.2.12 PO30 - Rotag&o do motor ................... 73
6.2.13 P040 - Valor da realimentacéo .......... 73
6.2.14 P041 - Ciclo automatico executado ... 73

6.2.15 P042 - Contador de horas energizado73
6.2.16 P043 - Contador de horas habilitado. 73

6.3 Parametros de regulacéo - P0O0O, P100...P199 73
6.3.1 POOO - Parametro de acesso .............. 73
6.3.2 RaMPAS .....cceeeieiieiiiiiieeeeeeeeeeeeeee 74
6.3.3 Referéncias de frequéncias................ 75
6.3.4 Limites de freqléncia ...........ccceevennne 77
6.3.5 Controle U/F (tenséo/freqiiéncia) ....... 78
6.3.6 Curvas U/F (tensdo/frequéncia)
AJUSTAVEIS ..o 81
6.3.7 Regulacéo da tenséo CC
(circuito intermediario) ..........c.cee...e. 82
6.3.8 Limites de corrente ........cccccceevveeennee. 85
6.4 Parametros de configuracdo - P200...P399 .. 87
6.4.1 Parametros genéricos ............ccevruvenns 87
6.4.2 Defini¢éo Situagdo LOCAL /
Situac@o REMOTO ......coccvvviieeeiienne 89
6.4.3 Entradas analogicas (AIX) ................. 92
6.4.4 Saidas analogicas (AOX) ......ccceevveenne 93
6.4.5 Entradas digitais (DI1 ... DI)............ 94
6.4.6 Saidas digitais (D01, D02) / Saidas a
relé (RLL, RL2) ..ovoveeeeeeeieeeeeneeeeen, 97
6.4.7 Valores Fx, Fy, IX ......ooviiiiiiiieeeeeeens 99
6.4.8 Dados do INVersor.........cccceeeecvveeeeenne. 99
6.4.9 Frenagem CC (corrente continua) ...... 100
6.4.10 Pular freqléncia .........ccoceeeeeevneeennnne. 102
6.4.11 Interface serial ...........ccovveeviiiieeennne. 102
6.4.12 Flying Start e Ride-Through .............. 103
6.5 Parametros do motor - P400 ... P499............ 104
6.6 Parametros das fungdes especiais -
P500 ... PB9 ... 105
6.6.1 Ciclo automatico ............ccvvevvveerinnnnns 105
6.6.2 Regulador PID .........cccevviieiiiieiiieee 107
7 6.6.3 Regulador de velocidade.................... 109
MANUTENCAO 7.1 Erros e posSiVeis CauSas .........cccoveerriveeriveeans 112
7.2 Manutengao preventiva........c.ccocceeviieeeninenns 115
7.2.1 Instructes de Limpesa..........cccceeenneee. 116
7.3 Troca de fusivel da fonte............cccevcveininnnns 116
8 7.4 Lista de pecas para reposiGao ...........cceeenn.e. 117
DISPOSITIVOS OPCIONAIS 8.1 Cartdo de expansao de fungdes - CEF2......... 121
8.1.1 Descricdo conexdes (XC5) ......ccceeeuneee. 122
8.1.2 Descricdo / fungoes.......cccceevevveeennne. 123

8.1.3 Instalagao.........cccceveviiviiieeiiiiiee e, 123



INDICE

8.2 Frenagem reostatica .........cccccccveeeeeiineeennnne. 124
8.3 IHM-5S (interface com display de cristal
[ o[V To (o) PSSP 125
8.3.1 Descricdo do produto ..............ceee.. 125
8.3.2 INstalag@o.........ccceevvieeiiiiiiiie i 125
8.3.2.1 Instala¢do mecénica ............ 125
8.3.2.2 Instalacdo elétrica ................ 125
8.3.3 ENErgizagao .........cccccovvervveeniineeniinenns 127
8.3.4 UsodalHM-5S .......cccooviiieiinciiiens 127
8.3.4.1 Modo de monitoragéo........... 134
8.3.4.2 Programagao ...........cccccveennne 137
8.3.4.3 Operagéo do inversor pela
IHM-5S ... 142
8.3.4.4 Descricdo dos parametros
9 especificos da IHM-5S .......... 144
CARACTERISTICAS
TECNICAS 9.1 Dados da poténcia ........cccceeeeecvveeeeeiireeeninne. 145
9.1.1 Rede 220V ....cccoevvieiiiee e 145
9.1.2 Rede 380V .....cvveeeeeeeeeiiiiiirireeeeeeeeeeenns 145
9.1.3 Rede 440V ....cccceeveeeeeeiiiiiiriiieeeeeeeeeenns 146
9.1.4 Rede 575V ...cccviiiiieiieeiieeee e 147
9.1.5 Rede 480V ....cccceeveeeeeeiiiiiiriiieeeeeeeenenns 148
9.2 Dados MECANICOS......ceeevivrrreeiiiiieeeiiiieeeaennns 149
9.3 Dados da eletronica/Gerais...........cccccovvrennee.. 149
9.4  DispoSitivoS OPCIONAIS ........ccevvrerveeeriieeninn 151
9.4.1 Cartdo de expansao de fungbes- CEF2 151
9.4.2 Frenagem reostatica.............cccueeennee. 152
]_O 9.4.3 Frenagem regenerativa .................... 153
ANEXOS 10.1 Conformidade CE .........ccccceevvvvieeiiiiieeee e, 154
10.1.1 Diretivas EMC € LVD ........ccccvvevnveennne. 154
10.1.2 Exigéncias para instalac6es
(010] 0] {0] 1 41T 154
10.1.2.1 Diretiva EMC.........cccveenee. 154
10.1.2.2 Diretiva de baixa
tensdo (LVD).....ccevvvevvennnee 155
10.1.3 Instalacéo do filtro de entrada .......... 155
10.2 Acionamento tipico para modelos 3 200A..... 157
10.3 Cuidados com a escolha do Motor
(para uso CoOM INVEISOK) ......ceevivieeeeiiieeeeanene 161
10.4 Valores de P450 e os motores padrao
COITESPONAENTES ....ovvveeiiiieiiie e 162
10.5 Simbologia .......ccvveeeiiiiiiieiiiee e 165
10.6 Modelos CFW-05 7A, 10A e 16A ................... 167
11 10.7 LiNha CFW OCP ....ooeiiiieiiiie e 172
GARANTIA 11  Condigbes gerais de garantia ....................... 176



REFERENCIA RAPIDA DOS
PARAMETROS, MENSAGENS DE ERRO E ESTADO

Software: V5.XX
Aplicacao:
Modelo:
N° de série:

Responsavel: Data: / /

1. Parametros

Funcéo Faixa de valores Ajuste Ajuste
fabrica Usuério
PO00 Acesso Parametros 0..5
0...4 = Leitura
5 = Alteragéo
Par. LEITURA POO1 ... PO99

P0O01 Ref. freqiiéncia 0 ... 300Hz 72
P002 Valor prop. freq. 0...6550 72
PO03 Corrente motor 0...1350A 72
P0O04 Tensédo CC 0..1077V 72
P0O05 Freqliéncia motor 0 ... 300Hz 72
P0O06 Estado inversor rdy, run, sub, Exy 72
PO07 Tensdo de saida 0 ... 800V 72
PO10 Poténcia de Saida 0.0 ... 1200 kw 72
P014 Ultimo erro E0O ... E11 72
P0O15 Segundo erro EOQO ... E11 72
PO16 Terceiro erro EOQO ... E11 72
PO17 Quarto erro EOO ... E11 72
P0O18 Entrada All -100 ... 100% 73
PO19 Entrada Al2 -100 ... 100% 73
P020 Entrada Al3 -100 ... 100% 73
PO21 Entrada Al4 0.0 ... 100% 73
P022 Uso da WEG

P023 Verséo software 73
P0O30 Rotagdo do motor 0 ... 9999 73
P040 Valor real 0.0...111% 73
P0O41 Ciclo auto exec. 0 ... 100% 73
P042 Horas Energizado 0 ... 6553 h (x 10) 73
P043 Horas Habilitado 0...6553h 73




REFERENCIA RAPIDA DOS
PARAMETROS, MENSAGENS DE ERRO E ESTADO

Faixa de valores Ajuste Ajuste
fabrica usuério
Par. REGULACAO P100 ... P199
Rampas
P100 Tempo aceleragéo 0.2 ... 999 seg. 5.0 74
P101 Tempo desacel. 0.2 ... 999 segq. 10.0 74
P102 Tempo aceler. 2a 0.2 ... 999 seg. 5.0 74
P103 Tempo desacel. 2a 0.2 ... 999 seg. 10.0 74
P104 Rampa S 0 = Inativa 0 74
1 = 50%
2 = 100%
Ref. Frequiéncia
P120 Backup da Ref. 0 = Inativa 1 75
1 = Ativa
P121 Referéncia Tecla Fmin ... Fmax 3.0 75
P122 Referéncia JOG 0.0 ... 60Hz 5.0 75
P124 Ref. 1 Multispeed Fmin ... Fmax 3.0 76
P125 Ref. 2 Multispeed Fmin ... Fmax 10.0 76
P126 Ref. 3 Multispeed Fmin ... Fmax 20.0 76
P127 Ref. 4 Multispeed Fmin ... Fmax 30.0 76
P128 Ref. 5 Multispeed Fmin ... Fmax 40.0 76
P129 Ref. 6 Multispeed Fmin ... Fmax 50.0 76
P130 Ref. 7 Multispeed Fmin ... Fmax 60.0 76
P131 Ref. 8 Multispeed Fmin ... Fmax 66.0 76
Limites de Freq.
P133 Freq. minima 0.0 ... 300Hz 3.0 77
P134 Freq. maxima 0.0 ... 300Hz 66.0 77
Controle U/F
P136 Compensacéo IxR 0..9 1 78
P137 Ganho IxR auto. 0.00 ... 1.00 0.00 79
P138 Escorreg. nominal 0.0 ... 10% 0.0 79
P139 Filtro cor. saida 0.0 ... 16.0 seq. 0.2 79
P140 Tempo acomodacéo 0...10 seg. 0 80
P141 Freq. acomodacéo 0...10Hz 3.0 80




REFERENCIA RAPIDA DOS
PARAMETROS, MENSAGENS DE ERRO E ESTADO

Faixa de valores Ajuste Ajuste
fabrica usuério
U/F ajustavel
P142 @ Tensdo maxima 0.0 ... 100% 100 81
P143 @ Tensao intermed. 0.0 ... 100% 50 81
P144 @ Tensdo em 3Hz 0.0 ... 100% 8 81
P145 W Freq. inicio E.C. Fmin(>3Hz) ... Fmax 60 81
P146 W Freq. intermed. 3Hz ... P145 30 81
Reg. tenséo CC
P151 Nivel de atuacdo 325 ... 400V (P296 = 0) | 400V 82
564 ... 800V (0<P296<5) | 800V
736 ... 970V (P296 =5) [970V
P152 Ganho prop. 0.00...9.99 1.00 82
P153 Nivel fren. reost. 325 ... 400V (P296 = 0) | 353V 84
564 ... 800V (0<P296<5)| 706V
736 ... 970V (P296 = 5) [ 922V
Limites corrente
P156 Cor. sobrecarga P157 ... 1,3 x Inom 1,0 x Inom 85
P157 Cor. Sobrecarga 50% P158 ... P156 0,9 x Inom 85
P158 Cor. Sobrecarga 5% 0,2 x Inom ... P157 0,5 x Inom 85
P169 Cor. méx. saida 0,2 xInom ... 1,8 xInom | 1,35 x Inom 86
Par. CONFIGURAGCAO  P200 ... P399
Par. Genéricos
P202 @ Tipo de controle 0 = U/F 60Hz 0 Para motores 87
1 = U/F 50Hz 50Hz
2 = U/F Ajust. ajustar em 1
P203 @ Sel. funcéo esp. 0 = nenhuma 0 87
1 =reqg. P1.D.
2 = reg. veloc.
3 = ciclo auto
P204 @ Carrega par. fab. 0..5 0 87
3 = reset Horas Habilitado
5 = carrega padréo
P205 Sel. par. leitura 0 = P0O05 - Freg. motor |0 88
1 = P0O03 - Cor. motor
(*) Pardmetros alterdveis somente com motor parado (inversor desabilitado).




REFERENCIA RAPIDA DOS
PARAMETROS, MENSAGENS DE ERRO E ESTADO

Faixa de valores Ajuste Ajuste
fabrica usuério
2 = P030 - rotacdo 0
3 = P002 - valor prop.
4 = P006 - Estado conv.
P206 Tempo auto-reset 0 ... 255 seg. 0 88
P208 Fator escala ref. 0.00...99.9 1.67 88
P209 Fator escala RPM 0.00...99.9 30.0 88
P214® Detec. Falta-Fase 0 = Inativa / 1= Ativa 1 89
Def. Local/Remoto
P220 @ Sele¢do LOC/REM 0 = Local 2 89
1 = Remoto
2 = Tecla (L)
3 = Tecla (R)
4 =DI2...DI6
5 = Serial (L)
6 = Serial (R)
p221 @ Sel. Ref. LOCAL 0 = TECLA 0 89
1=AI1
2=AI2
3=AI3
4 = PE.
5 = Serial
6 = Multispeed
7=SomaAl >0
8 = Soma Al
pP222 W Sel. Ref. REMOTA 0 = TECLA 1 89
1=AI11
2=AI2
3=AI3
4 = PE.
5 = Serial
6 = Multispeed
7=SomaAl >0
8 = Soma Al
(*) Pardmetros alteraveis somente com motor parado (inversor desabilitado).
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REFERENCIA RAPIDA DOS
PARAMETROS, MENSAGENS DE ERRO E ESTADO

Funcao Faixa de valores Ajuste Ajuste
fabrica usuério
p223 @ Selecéo GIRO Loc 0 = Horario 2 90
1 = Anti-Horar.
2 = Tecla
3=DI2
4 = Serial
pP224 @ Liga, Desliga Loc 0 = Teclas 1,0 0 90
1 = Inativo
2 = Serial
pP225® Selecéo JOG Loc 0 = Inativo 1 90
1 = Tecla JOG
2=DI3...DI6
3 = Serial
P226 @ Sele¢do GIRO Rem 0 = Horaério 3 90
1 = Anti-Horar.
2 = Tecla
3 =DI2
4 = Serial
p227 @ Liga, Desliga Rem 0=Teclas I, O 1 90
1 = Inativo
2 = Serial
p228 W Selecéo JOG Rem 0 = Inativo 2 90
1 = Tecla JOG
2=DI3...DI6
3 = Serial
Entr. Analdgica
P233 Zona Morta 0 = Inativa 1 92
1 = Ativa
P234 Ganho Entr. All 0.00...9.99 1.00 92
P235 Sinal Entr. Al1 0 =0a10V/20mA 0 92
1=4..20mA
P236 Offset Entr. Al1 -100% ... 0.0 ... 100% 0.0 92
P238 Ganho Entr. AI2 0.00...9.99 1.00 92
P239 Sinal Entr. Al2 0 =0a10V/20mA 0 92
1=4..20mA

(*) Pardmetros alterdveis somente com motor parado (inversor desabilitado).
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REFERENCIA RAPIDA DOS
PARAMETROS, MENSAGENS DE ERRO E ESTADO

Funcéo Faixa de valores Ajuste Ajuste
fabrica usuério
P240 Offset Entr. Al2 -100% ... 0.0 ... 100% 0.0 92
pP242 Ganho Entr. Al3 0.00...9.99 1.0 92
P243 Sinal Entr. AI3 0 =0 a 10v/20mA 0 92
1=4..20mA
P244 Offset Entr. AI3 -100% ... 0.0 ... 100% 0.0 92
P245 Ganho Entr. Al4 0.00 ... 9.99 1.00 92
Saida Analogica
P251 Fungdo Saida AO1 0 = Freq. saida 0 93
1 = Freq. entr.
2 = Cor. saida
3 = Valor real
4 = Cor. ativa
P252 Ganho saida AO1 0.00...9.99 1.00 93
P253 Funcgao saida AO2 0 = Freq. saida 2 93
1 = Freq. entr.
2 = Cor. saida
3 = Valor real
4 = Cor. ativa
P254 Ganho saida AO2 0.00...9.99 1.00 93
Entrada Digital
P263 @ Funcéo Entr. DI1 0 = Hab. rampa 0 94
1 = Hab. geral
P264 @ Funcéo Entr. DI2 0 = Sent. GIRO 0 94
1 = Local/Rem
2 = Man/Auto
P265 @ Funcéo Entr. DI3 0 = Sem funcéo 0 94
1 = Local/Rem
2 = Hab. geral
3 =1J0G
4 = S/Erro ext.
5 = Acelera PE
6 = 2a rampa
7 = Sem funcgéo
8 = Avanco
(*) Pardmetros alteraveis somente com motor parado (inversor desabilitado).
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REFERENCIA RAPIDA DOS
PARAMETROS, MENSAGENS DE ERRO E ESTADO

Faixa de valores Ajuste Ajuste

fabrica usuario

9 ... 12 = Sem fungéo

13 = Desab. FS
P266 W Funcédo Entr. DI4 0 = Sem funcéo 4 94
1 = Local/Rem
2 = Hab. geral
3 =J0G
4 = S/Erro Ext.
5 = Desacel. PE
6 = 2a rampa
7 = Multispeed
8 = Retorno

9 ... 12 = Sem fungéo

13 = Desab. FS
P267 @ Funcéo Entr. DI5 0 = Sem funcéo 3 94
1 = Local/Rem
2 = Hab. geral
3 =1J0G

4 = S/Erro Ext.
5 = Man/auto
6 = 2a rampa

7 = Multispeed
8 = Avanco
9 ... 12 = Sem fungéo
13 = Desab. FS
P268 @ Funcéo Ent. DI6 0 = Sem funcéo 6 94
1 = Local/Rem
2 = Hab. geral
3 =1J0G
4 = S/Erro Ext.
5 = Man/aut
6 = 2a rampa
7 = Multispeed
8 = Retorno

9 ...12 = Sem fungéo
13 = Desab. FS

(*) Pardmetros alterdveis somente com motor parado (inversor desabilitado).
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REFERENCIA RAPIDA DOS
PARAMETROS, MENSAGENS DE ERRO E ESTADO

Funcao Faixa de valores Ajuste Ajuste
fabrica usuério
Saida Digital

P275 ® Funcéo Saida DO1 0 =Fs > Fx 1 97
l1=Fs<Fky
2=Fs=Fe
3=Is>Ix
4 = Remoto
5 =Run
6 = Ready
7 = Sem erro
8 = Sem EOO
9 = Sem E1+2+3
10 = Sem EO04
11 = Sem EO5
12 = 4a20 mA (OK)

P276 @ Funcéo Saida DO2 0 =Fs > Fx 3 97
1=Fs<Fy
2=Fs=Fe
3=Is>1Ix
4 = Remoto
5 =Run
6 = Ready
7 = Sem erro
8 = Sem EOO
9 = Sem E1+2+3
10 = Sem EO04
11 = Sem EO5
12 = 4a20 mA (OK)

P277 @ Funcéo relé RL1 0 =Fs > Fx 7 97
1=Fs<Fy
2=Fs=Fe
3=Is>Ix
4 = Remoto
5=Run
6 = Ready
7 = Sem erro

(*) Pardmetros alteraveis somente com motor parado (inversor desabilitado).
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REFERENCIA RAPIDA DOS
PARAMETROS, MENSAGENS DE ERRO E ESTADO

Faixa de valores Ajuste Ajuste
fabrica usuério
8 = Sem EOQO
9 = Sem E1+2+3
10 = Sem E04
11 = Sem EO5
12 = 4a20 mA (OK)
P279 @ Funcéo relé RL2 0=Fs>Fx 0 97
l=Fs<Fy
2=Fs=Fe
3=Is>Ix
4 = Remoto
5 =Run
6 = Ready
7 = Sem erro
8 = Sem EOQO
9 = Sem E1+2+3
10 = Sem E04
11 = Sem EO5
12 = 4a20 mA (OK)
Fx, Fy e Ix
P288 Freqliéncia Fx 0.0 ... Fmax 3.0 99
P289 Frequéncia Fy 0.0 ... Fmax 60.0 99
P290 Corrente Ix 0,0...1,8 x Inom Inom 99
Dados inversor
pP295 M Corrente nominal 0=18A 13 = 230A 99

1 = 25A 14 = 320A | De acordo

2 = 35A 15 = 400A | com a

3 =52A 16 = 450A | corrente

4 = 67A 17 = 570A | nominal do

5 =87A 18 = 700A | inversor

6 =107A 19 = 900A

7=158A 20 = 200A

8=260A 21= 7A

9 =350A 22= O9A

10 =430A 23 = 11A

11 =480A 24 = 16A

12 =580A 25= 22A
26 = 27A
27 = 32A

(*) Pardmetros alterdveis somente com motor parado (inversor desabilitado).
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REFERENCIA RAPIDA DOS
PARAMETROS, MENSAGENS DE ERRO E ESTADO

Funcao Faixa de valores Ajuste Ajuste
fabrica usuéario
P296 Tensdo nominal 0 = 220Vv/230V 0 p/220-230V| Atencéao! 99
1 =380V 3 p/380-480V| fazer este
2 = 400Vv/415V ajuste
3 = 440V/460V ver pag. 40
4 = 480V
5 =575V
P297 @ | Freq.Chaveamento 0 = 14.4 kHz 2 Atencao! 99
Para VT
1=72KkHz (torque vari-
2 = 3.6 kHz avel) ajustar
3=18kHz pag. 21.
Frenagem CC
P300 Duracéo frenagem 0.0...15.0seg 0 100
P301 Freg. de inicio 0.0...15.0Hz 1.0 100
P302 Tensao CC fren. 0.0 ... 20.0% 2.0 100
Pular frequéncia
P303 Freq. evitada 1 Fmin ... Fmax 20.0 102
P304 Freq. evitada 2 Fmin ... Fmax 30.0 102
P305 Freg. evitada 3 Fmin ... Fmax 40.0 102
P306 Faixa evitada 0.0...25.0 Hz 0.0 102
Interface serial
P307 @ Taxa transmissao 0 = desabilita 6 102
1 = 300 bps
2 = 600 bps
3 = 1200 bps
4 = 2400 bps
5 = 4800 bps
6 = 9600 bps
P308 ™ Endereco inversor 1..30 1 102
FStart/Ride-Thru
P310® FStart/Ride-Thru 0 = Inativas 0 103
1 = Fly Start
2 = FSIRT
3 = Ride-Thru
P311 Rampa de Tenséo 0.2..10.0s 5.0s 103
P312 Tempo Morto 0.0...5.0s 1.0s 103
(*) Parametros alterdveis somente com motor parado (inversor desabilitado).
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REFERENCIA RAPIDA DOS
PARAMETROS, MENSAGENS DE ERRO E ESTADO

Faixa de valores Ajuste Ajuste
fabrica usuério
Parametros Motor P400 ... P499
P401 Corrente motor 0...1,25x Inom 1,00 x Inom 104
P450® Sele¢do do Motor 0..207 0 105
FUNCAO ESPECIAL P500 ... P699
Ciclo automatico
P500 Ref. 1 ciclo auto Fmin ... Fmax 10 105
P501 Ref. 2 ciclo auto Fmin ... Fmax 20 105
P502 Ref. 3 ciclo auto Fmin ... Fmax 30 105
P503 Ref. 4 ciclo auto Fmin ... Fmax 40 105
P504 Ref. 5 ciclo auto Fmin ... Fmax 50 105
P505 Ref. 6 ciclo auto Fmin ... Fmax 60 105
P506 Tempo Ref. 1 0... 9999 seg 60 105
P507 Tempo Ref. 2 0... 9999 seg 60 105
P508 Tempo Ref. 3 0... 9999 seg 60 105
P509 Tempo Ref. 4 0... 9999 seg 60 105
P510 Tempo Ref. 5 0... 9999 seg 60 105
P511 Tempo Ref. 6 0... 9999 seg 60 105
Regulador PI1.D./Regulador de Velocidade
P520 Ganho prop. 0.00...9.99 1.90 107
P521 Ganho integral 0 ... 1300 seg 1.00 107
P522 Ganho diferenc. 0.00...9.99 0.00 107
P523 W Sel Setpoint 0 = TECLA 0 107
1=AI11
2 = Serial
P524 @ Sel Realiment 0=AI2 0 107
1=AI3
P525 Setpoint 0.0 ... 100% 108
P526 Cte. tempo filtro 0.0...16.0seg 0.1 108
P527 Tipo de acéo 0 = direto 108
1 = reverso
P528 Sel. ref. manual 0 = Tecla 0 108
1=AI11
2 = Serial
(*) Pardmetros alterdveis somente com motor parado (inversor desabilitado).
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REFERENCIA RAPIDA DOS
PARAMETROS, MENSAGENS DE ERRO E ESTADO

2. Mensagens de erro

Indicagao Significado
EOO Sobrecorrente / curto-circuito na saida
EO1 Sobretensao no circuito intermediério (CC)
E02 Subtensao no circuito intermediario (CC)
EO3 Subtensdo / falta de fase na alimentacéo
E04(*) Sobretemperatura no dissipador da poténcia/Falha no circuito de pré-

carga
EO05 Sobrecarga na saida (funcéo I x t)
E06 Defeito externo
EO8 Erro na CPU ( watchdog )
EO09 Erro na EPROM
E1l Curto-circuito fase-terra na saida
E24 Erro de programacéo
E2x Erros da comunicacao serial

(*) O EO4 pode significar falha no circuito de pré-carga apenas nos modelos com corrente nominal de 52, 67, 87, 107 e 158A
(P295 =3, 4,5,6e7).

3. Estado do inversor

Indicacao Significado
rdy Inversor pronto ( ready ) para ser habilitado
run Inversor habilitado
Sub Inversor com tensdo de rede insuficiente para operacao (sub-tensao)

18



INSTRUCOES DE SEGURANCA

Este manual contém as informagdes necessarias para o uso correto do

inversor de freqtiéncia CFW-05.

Ele foi escrito para ser utilizado por pessoas com treinamento ou
qualificacdo técnica adequados para operar este tipo de equipamento.

1.1 AVISOS DE
SEGURANCA NO
MANUAL

y - b

1.2 AVISOS DE
SEGURANCA NO
PRODUTO

— b ®» >

No decorrer do texto serdo utilizados os seguintes avisos de
seguranca:

PERIGO!

A nao consideragéo dos procedimentos recomendados
neste aviso pode levar a morte, ferimento grave e danos
materiais consideraveis.

ATENCAO!
A nao consideragéo dos procedimentos recomendados
neste aviso podem levar a danos materiais.

NOTA!
O texto objetiva fornecer informagdes importantes para
correto entendimento e bom funcionamento do produto.

Os seguintes simbolos podem estar afixados ao produto,
servindo como aviso de seguranga:

TensOes elevadas presentes

Componentes sensiveis a descarga eletrostaticas
N&o toca-los.

Conexao obrigatodria ao terra de protecao (PE)

Conexao da blindagem ao terra
19



1 INSTRUCOES DE SEGURANCA

1.3 RECOMENDACOES
PRELIMINARES

PERIGO!
Somente pessoas com qualificacdo adequada e

familiaridade com o inversor CFW-05 e equipamentos
associados devem planejar ou implementar a instalacéo,
partida, operacdo e manutencgao deste equipamento.
Estas pessoas devem seguir todas as instrucdes de
segurancas contidas neste manual e/ou definidas por
regras locais.

O néo seguimento pode resultar em risco de vida e/ou
danificacdo dos equipamentos

PERIGO!
Sempre desconecte a alimentag&o geral antes de tocar

qualquer componente elétrico associado ao inversor.

Altas tensbes podem estar presentes mesmo apos a
desconexdo da alimentagdo. Aguarde pelo menos 15
minutos para a descarga completa dos capacitores da
poténcia.

Sempre conecte a carcaga do equipamento ao terra de
protecdo (PE.) no ponto adequado para isto.

& ATENCAO!
Os cartdes eletrdnicos possuem componentes sensiveis a

descargas eletrostaticos. Nao toque diretamente sobre
componentes ou conectores. Caso necessario, toque antes
na carcaca metalica aterrada ou utilize pulseira de
aterramento adequada.

N&o execute nenhum ensaio de tensdo aplicada ao inversor!
Caso seja necessario consulte o fabricante.

[N | NOTA!

Inversores de frequéncia podem interferir em outros
equipamentos eletrénicos. Siga os cuidados recomendados
no item Instalag@o para minimizar estes efeitos.

NOTA!
Leia completamente este manual antes de instalar ou
operar este inversor.

3
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2 INTRODUCAO

2.1 SOBRE O MANUAL

2.1.1 Torque constante
e torque variavel

Este manual descreve como fazer a instalac¢éo, colocacao
em funcionamento, operacéao e identificacdo de problemas
da série de inversores de frequiéncia CFW-05.

Séo citados dois tipos de aplicagdes para o CFW-05 (linha
em gabinete até 158A): torque constante e torque variavel.
Nas aplicagdes onde a carga no motor apresenta torque
constante ao longo da faixa de variacéo de velocidade,
utiliza-se freqiiéncia de chaveamento de 3,6KHz padréo e
a sobrecarga € de —1,5 x Inom (corrente nominal) -60s a
cada 10min.

Para aplicacGes onde a carga no motor aumenta o torque
com o aumento da velocidade (ex.: ventiladores e bombas
centrifugas) - (torque variavel), utiliza-se freqtiéncia de
chaveamento de 1,8KHz, sendo possivel o uso de uma
corrente maior na saida em regime permanente, porém
com uma sobrecarga menor.

A linha em painel - AFW-05 - para correntes acima de
200A (inclusive) pode ser utilizada em aplicagdes de
torque constante ou variavel. Verificar as correntes
disponiveis no item 9.1. Para esta linha, a frequiéncia de
chaveamento é sempre 1,8KHz.

Para esclarecimentos, treinamento ou servicos favor
contatar:

Assisténcia Técnica:

WEG AUTOMACAO LTDA.
Tel. (047) 372-4004
Fax: (047) 372-4020

Para consultas ou solicitagao de servicos, é importante ter
em maos os seguintes dados:

M modelo do inversor

M n° de série e data de fabricacéo constantes na Plaqueta
de Identificagcdo do produto (ver item 2.5), bem como a

M versao de software instalada (ver item 2.2).

Para a utilizacédo de Interface Serial para controle e/ou
monitoragdo consultar o Manual da Comunicacao Serial
para o CFW-05.
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2 INTRODUCAO

2.2 VERSAO DO
MANUAL/
“SOFTWARE”.

2.3 CONVENCOES
UTILIZADAS

22

Este manual se refere aos inversores CFW-05 padrdes, que
incluem versoes de “software” padrdes. No caso de
inversores modificados para aplicacdes especificas com
versdes de “software” diferenciadas consulte também o
Adendo ao Manual correspondente.

Também devido a evolugdes técnicas, como por exemplo
com a introdugéo de novas fungdes, os inversores saem da
fabrica incluindo novas versdes de software montada no
inversor. Na capa deste esta descrita a verséao de
“software” ao qual este manual se refere.

Para identificar a versao de “software” montada no
inversor, veja a figura 2.3 na pagina 27.

Apos energizacao do inversor, a versao de “software” pode
ser lida no parametro P023 (para leitura de parametros ver
item 5.3.1).

NOTAI!
Certifique-se de utilizar o Manual e/ou seu Adendo
correspondentes a versao de “Software”.

CFW-05 : modelos em gabinete
AFW-05 : modelos em painel

IHM - Interface Homem Maquina - conjunto
composto de teclas e display.

IHM - 5S - Interface Homem Maquina - interligada via
interface serial RS-232.

IHM - 5P - Interface Homem Ma&quina - interligada via
cabo paralelo.

DIX - Entrada digital n° x

DOX - Saida digital n° x

AlX - Entrada analdgica n° x

AOX - Saida analdgica n° x

RLX - Saida a relé n° x

Inom - Corrente nominal de saida de inversor



2 INTRODUCAO

24 SOBRE O
CFW-05

2.4.1 Introducao

LCD - Liquid Crystal Display (display de cristal
liquido-alfa numérico).

LED - Light Emitting Diode (diodo emissor de luz)

A série CFW-05 consiste de uma linha de inversores de
frequéncia do tipo PWM senoidal. Permite a variacéo
ampla da velocidade de motores de inducéo trifasicos
padroes.

Compreende modelos de 18A a 900A, sendo alimentados a
partir de redes trifasicas 220, 230, 380, 400, 415, 440, 460
ou 480V.

(Os modelos disponiveis estéo listados no capitulo 9).

Os modelos até 158A sdo em gabinete e os modelos a
partir de 200A sdo montados em painel e séo denominados
AFW-05.

Existem ainda modelos com correntes de 18 a 67A com
gabinete tipo NEMA 1, alimentados em 220V, 230V, 380V,
400V, 415V, 440V, 460V ou 480V e 7A a 32A em 575V.

A série CFW-05 utiliza transistores IGBT (“Insulated Gate
Bipolar Transistor”) no estagio inversor de poténcia,
permitindo o acionamento silencioso e eficiente dos
motores de inducéo.

O circuito eletrénico de controle utiliza microcontrolador de
16 bits de alta performance permitindo ajustes e
visualizacdo de todos os parametros necessarios, atraves
de interface (teclado + display).

Esta linha, dependendo da poténcia, possui dois modos
construtivos, conforme figura 2.1.
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INTRODUCAO

18A 270
25A
35A

2 52A 280 270
67A

3 87A 350 270
107A

4 158A 350 270

1 18A

NEMAL 25A 220 270
35A

2 52A

NEMA1 67A 280 270
7A

L o

NEMA1 220 270

575y 1A
16A

2 22A

NEMA1 27A 220 270

575V 32A

0 7A

NEMAL 10A 220 210
16A

b) Modelos em painel
metalico (AFW-05):
corrente nominal:
200A a 900A

Modelo L [mm]

200 A
230 A
320 A
400 A
450 A
570 A
700 A
900 A

1200

1400

2200 *

* Painel com 03 portas

24

410

510

660

810

470

610

470

575

410

VISTA FRONTAL

&
hd

ﬁ
=
=

c0 O

'fh'

cd

[
|

VISTA LATERAL

a) Modelos de gabinete metalico (CFW-05), correntes
nominais: 7 A a 158A

2300

VISTA FRONTAL VISTA LATERAL
g¢ 1200 o - 721 >
" O [l L i
—— I ———— ., ———
1] |
g8 9
§ &
g
— =]
= EE =
| |
1200 > 14 600 .;1 4@

L

Figura 2.1 - Modelos construtivos



2 INTRODUCAO

2.4.2 Blocodiagrama Simplificado do CFW-05

RESISTOR DE
FRENAGEM - EXTERNO (OPCIONAL)
Qo S S
: PRE-CARGA |
i i
i i
; | INVERSOR !
REDE P ZS Boo =+l ] T :
o—_ : Q-
30 , ownc |G| i
= = = RETIF | i
' i
! l l FRENAGEM :
i FILTRO IREOSTATICA i
PE 4 (OPCIONAL) |
& 4 |
i = !
H ~ t
i POTENCIA . i
i CARTAO DE FONTES ;
i E DRIVERS i
b e i
i |
i CONTROLE i
—— i
L : :
AN i 1
(@ @m < 3 SERIAL N i
i 1
Do, | |
@ 39 i :
i CARTAO !
IHM-58 (LCD) ; ’ EXPANSAQ DE i
(OPCIONAL) i FUNGOES CEF2 i
! (OPCIONAL) : <
% :
i i
i i
i IHM-5P (LED) :
5 i
| CARTAO i
ENTRADAS | + ELETRONICO + | SAIDAS
ANALOGICAS O——— > DE > L& ANALOGICAS
(A1 AR) | — CONTROLE - P (A01, A2)
- MEC 5 P
: i
i !
i {
ENTRADAS ; #Z #Z i SAIDAS
DIGITAIS o——— > +> = DIGITAIS
(O11..D1) ; i (D01,D02)
: i
i i
i !
] .
! d i SAIDAS
i » -/ ——0 ARELE
g (RL1, RL2)
i
!

Figura 2.2 - Blocodiagrama simplificado do CFW-05
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INTRODUCAO

No estagio de poténcia a tensdo de rede é transformada
em tensdo continua atraveés do retificador, sendo entao
filtrada pelo banco de capacitores formando o circuito
intermediario. A partir do circuito intermediario o inversor
gera a alimentacdo trifasica para o motor com tensao e
freqUiéncia variaveis, utilizando a técnica de modulagéo
PWM senoidal.

Para os inversores com a opc¢ao frenagem reostatica, o
circuito de poténcia inclui o transistor necessario para
acionar o resistor de frenagem, que ira entdo dissipar a
energia acumulada no circuito intermediario durante
desaceleragOes evitando sobretenséao.

O cartdo de fonte e drivers contém os circuitos de fontes
para alimentacdo da eletrénica e faz a interface
(condicionamento e isolamento) dos sinais entre o cartéo
de controle e a poténcia.

Para alimentagdo da eletronica interna utiliza-se uma
fonte chaveada com mdltiplas saidas, alimentada
diretamente do circuito intermediario. Com esta
configuragdo é possivel uma maior autonomia de
funcionamento, no caso de pequenas interrupcoes de
energia elétrica, para a maioria das aplicacdes.

O cartdo de controle contém os circuitos responsaveis pelo
comando, monitoracao e protecdo dos componentes da
poténcia. Este cartdo contém também circuitos de
comando e sinaliza¢éo a serem utilizados pelo usuario de
acordo com sua aplicacéo : entradas analdgicas, entradas
digitais, saidas analdgicas, saidas digitais e saidas a relé.
Estas entradas e saidas possuem funcdes pré-definidas no
modo padréo, podendo ser reconfigurados
(reprogramados) de acordo com a aplicacao especifica.

Todos os parametros ou comandos para o funcionamento
do inversor podem ser visualizados ou alterados através da
Interface Homem Maquina (IHM). A linha CFW-05 possui
dois tipos de IHM:

a) IHM-5P: conectada ao cartdo de controle via cabo
paralelo com até 3m e contendo teclado mais
display de led de 7 segmentos;

b) IHM-5S (opcional): conectada ao cartéo de controle via
interface serial RS-232 até 10m e contendo
teclado mais display de cristal liquido (LCD).

Caso se necessite de entradas/saidas adicionais pode-se
montar sobre o Cartdo Eletronico de Controle um Cartdo de
Expanséo de Func¢des, ampliando o nimero de fungdes do
CFW-05. (ver item 3.3.1).
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2.4.3 Interface Serial

Pode-se também comandar, parametrizar e supervisionar o
CFW-05 através da interface serial RS-232 padréo ou
RS-485 opcional. O protocolo de comunicacao é baseado
no tipo pergunta/resposta conforme normas I1SO 1745, 1ISO
646, com troca de caracteres do tipo ASCII entre 0s
inversores e um mestre (controlador da rede - pode ser um
CLR, PC, IHM-5S, etc.)

A taxa de transmissdo maxima € 9600 bps. A interface
serial RS-232 é ponto a ponto, néo é isolada
galvanicamente do OV da eletrénica do inversor, permite
distancias até 10m.

A interface serial RS-485 é opcional (usar cartédo de
expansao de fun¢es CEF2). Esta interface é multiponto (1
mestre controlando até 30 inversores), isolada
galvanicamente, permitindo distancias até 1000m.

Ver o Manual da Comunicacéao Serial para CFW-05.

2.4.4 Descricado do Cartdo Eletronico de Controle - MEC5

NOMER(Q CE SERIE
D0 CARTAO

LED "POWER"

LED "ERROR"

LED "R

SERIAL

CONEXAQ AQ CARTAO DE

FONTES E DRIVER
o ]

EPROM

R5-232
{L==10m)

|HM-5P (LECH

I o 1o |
o i CPA0E
CARTAO EXR e 03
%I <+ FUNGAD VXY
(OPCIONAL) -
g F 3
8 Versdo do software
Vad
‘ .
©op XJ3: 1 -2 - SERIAL RS-232
5.3 - SERIAL R3-455
o~
X7 V
o.
Q|
7l o s ENTR. ANALOGICA | SELECCION
qu — g A =X 1-2:0.40v
& 0.20mA
= » Al2-X12 2-3
4. 20mA
|
E-n
| & . g CONEXOES DO GLIENTE
TER P —— ——a [verinstalag#o)
mry r/_/—’?d
w12 rer[]
1 ot
O
TRza) 45 a7 e ) 10fi1]2giagiagiagt 17 B 1agzoyz1gzz 23] 24252 2 2

Figura 2.3 - Lay-out do Cartao Eletrénico do Controle - MEC5
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2.5 IDENTIFICACAO

DO PRODUTO

MODELO DO INVERSCR

DADCS NOMINAIS DE SAIDA

(tensdo, corrente e frequénci)

GORRENTES PARA USO EM TORQUE
CONSTANTE E VARIAVEL

(VERITEIZ 11}

_ACIONAMENTO DE
FREQUENCIA WEG (** )

INVERSOR DE

FREQUENCIA WEG

SERIE 05

28
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DADOS NOMINAIS DE ENTRADA

(tensdo, n° de fases,
corrente e frequénch)

AFW
-05.
CFwW
4—

Modelo do inversor:

[r! WEG AUTOMAGAO LTDA. A
E CEP .89.256-900 - JARAGUA DO SUL - 8C
CGCMF '79.6'70.501-0001.356 - MADE IN BRAZIL
MOD: CRA-05.52/300-40
REDE/LINE: 300...430 3- 524 50/60Hz
SAIDACUTPUT: .. REDE/LINE 528 0-300Hz
CT: 524.3.6Khe VI B4A1 BN
SER. NR. 39542 0100.0000 03 FEB 96 y
—— —— ——
Ne SERIE ITEW ESTOOUE WEG DATA DE FABRICAGAD

Figura 2.4 - Plaqueta de Identificagéo

\ 4

OBSERVACOES.:

\ 4

I—P OPCAO + N1: NEMAL1 (valido para

OPCOES
+F

modelos 7 a 67A)

. frenagem reostatica

-| : sem |HM interna

-1+F
+1S
+IS+F

. idem + frenagem reostatica
. IHM-5S interna
. idem + frenagem reostéatica

: IHM-5P interna

TENSAO DE ALIMENTAGAO [V ]

220-230 :
(*) 380-480 :

575 :
(**) 380
(**) 400
(**) 440
(**) 480 :

220 a 230V trif.
380 a 480V trif.

. 575V trif.
. 380V trif.
. 400V trif.
© 440V trif.

480V trif.

CORRENTE NOMINAL DE SAIDA [A ]
PARA TORQUE CONSTANTE

1.(*) Os modelos CFW-05 380-480 saem da
fabrica programados para 440V.
Para outras tensdes seguir instrugdes da
figura 3.6 (paginas 38 a 40), item 3.2.2.

2. (**) Modelos em painel AFW-05 (200A a 900A)



2 INTRODUCAO

2.6 RECEBIMENTO,
VERIFICACAO E
ARMAZENAMENTO

IHM EXTERNA:

IHM-5P1 : IHM com led’s, cabo 1m
IHM-5P2 : IHM com led’s, cabo 2m
IHM-5P3 : IHM com led’s, cabo 3m
IHM-5S.1 : IHM LCD, cabo 1m
IHM-5S.2 : IHM LCD, cabo 2m
IHM-5S.3 : IHM LCD, cabo 3m

No recebimento do produto verificar:

]

M
M

]

Se os dados do inversor correspondem ao modelo
desejado;

Se ocorreram danos durante o transporte.

Se o produto recebido ndo confere ou esta danificado,
contate imediatamente nossa fabrica ou nosso
representante na regiéo.

Apos a inspecao inicial, se o produto néo for
imediatamente utilizado, deve ser re-embalado e
armazenado em um local apropriado que seja seco e
limpo:

U Nao armazene em ambiente com temperatura maior
que 60°C e menor que -25°C;

U N&o armazene em locais Umidos ou sujeitos a
condensacao;

U N&o armazene em ambientes corrosivos.
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3 INSTALACAO

3.1 INSTALACAO
MECANICA

3.1.1 Ambiente

30

A localizagéo dos inversores € fator determinante para a

obtencdo de um funcionamento correto e uma vida normal

de seus componentes. O inversor deve ser montado em um

ambiente livre do seguinte :

M exposicdo direta a raios solares, chuva, umidade
excessiva ou maresia,;

M gases ou liquidos explosivos ou corrosivos;

M vibragéo excessiva, poeira ou particulas metalicas/
6leos suspensos no ar.

Condicdes ambientais permitidas:
M Temperatura: 0 ...40° C - condi¢fes nominais.
0 ... 50° C - reducéo da corrente de
2% para cada grau Celsius acima de
400 C.
M Umidade relativa do ar : 5% a 90% sem condensacao.
M Altitude maxima:  1000m - condi¢bes nominais
1000 ... 4000m - reducéo da

corrente de 10% para cada
1000m acima de 1000m.

M Grau de poluicao: 2 (conforme EN50178)
(conforme UL508C)

Para inversores instalados dentro de painéis ou caixas
metalicas fechadas, prover exaustdo adequada para que a
temperatura fique dentro da faixa permitida.

Ver poténcias dissipadas no item 9.1.

Recomendamos a seguir as dimensfes minimas e
a ventilagdo conforme:

Modelo Dimensdes do painel Ventilag&o
CFW-05 | largura altura | profund. CFM
7a 600 1500 400 400
67A
87 a 600 1600 600 700
158A

Dimensdes em mm.
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3.1.2 Posicionamento/

Fixacao

CFWO05 < 107A CFWO05 < 158A
100mm (3.94in) 100mm (3.94in)
3 + & %
= =
BB ]
ow® [ ad
— —
o - e o - e
°Q °Q
@@g @@2
=1 s+ — o it 4 -~
g g H g
E E E E
= |
[ o [ ]
100mm (3.94in) 100mm (3.94in)

]

]

Figura 3.1 - Espacos livres para ventilagcao

a) Modelos em gabinete :
Instale o inversor na posi¢éo vertical

Deixe no minimo os espacos livres ao redor do inversor
como na figura 3.1.

Instale em superficie razoavelmente plana

Dimens0es externas, furos para fixagao etc,
ver figura 3.2.

Colocar primeiro os parafusos na superficie onde o
inversor sera instalado. Instalar o inversor e
apertar os parafusos.

Prever conduites ou calhas independentes para a
separacao fisica dos condutores de sinal,controle e
poténcia (ver instalacéo elétrica).
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VISTA FRONTAL VISTA LATERAL
< L >
+——— B—] I« P »
T - %> | 7§ —_\ |
T !
:
(a]l~]
= ||
IGBT Inverter
)
% H
\ 4 'm- 'm-_ _VAL
l—pr——] ¢4
Figura 3.2 - Dimensional para CFW-05 em gabinete
(dimensbes em mm)

Modelo Larg.| Alt. [ Prof Fix Fix C | Parafuso | Peso Grau de
L H P A B p/ Fixacdo | kg Protecdo
18...35A 220 | 410 | 270 | 380 | 168 |10 M8 19,7 IP20
52/67A 280 [ 510 | 270 | 480 | 200 |10 M8 27,7 IP20
87/107A 350 | 660 | 270 [ 630 | 270 |10 M8 45 IPOO
158A 350 | 810 | 270 | 780 | 270 |10 M8 55,6 IPOO
18..35A+N1 | 220 | 470 | 270 | 440 | 168 |10 M8 20.8 NEMA 1
52/67A+N1 | 280 | 610 | 270 | 580 | 200 |10 M8 314 NEMA 1
7..16A+ N1| 220 | 470 | 270 450 175 5 M8 19,4 NEMA1
(575V)
22..32A + N1| 220 | 575 [270 | 550 | 175 | 10 M8 24,5 NEMA1
(575V)
7..16A+N1 | 220 | 410 | 210 375 150 15 M8 11 NEMA1
220...480V

b) Modelos em Painel: (AFW-05)
M Instale o inversor na posicéo vertical

M Ige o painel pelos olhais disponiveis

M Fixe o painel ao chdo como indicado na figura 3.3
M A saida da fiacdo é feita pela abertura na base do
painel

M Grau de Protegao: IP54
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Figura 3.3a - Dimensional /
fixagdo para CFW-05 em
painel (AFW-05)

200 A 1200
230 A "
320 A "
400 A "
450 A 1400
570 A "
700 A "
900 A 2200*

* Painel com 03 portas.
Consultar a WEG para 0s
detalhes de fixacao

VISTA FRONTAL DEL PANEL
< 1200
‘Dl < >
<0 O N
A
T
KM
H? H3 H1
0O 0 0
82 51
O
85
O
o
S
&
—16—
A4
|« >
1200
DETALHE DA BASE DO PAINEL
g » - & ry
ENTRADA/SAIDA ENTRADA/SAIDA
_GABOSPOTENGIA | | CABOSPOTENGIA
% ENTRADA/SAIDA ENTRADA/SAIDA §
FIAQEO SINAL/CONTROLE FIAQAO SINAL/CONTROLE
oy
\d
- 53 - — T
75 450 {200 a 4004) 150 450
" 550 (d50a7008) T > ’ 5T
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DETALHE Y

BASE DO
EQUIPAMENTO
CHUMBADOR
3/8" % 0,3/4"
sl
on
y 200A | 510kg
¢ 230A | 520kg
' 320A | 540kg
400A | 560kg
450A | 600kg
] 570A | 650kg
_ACRITERIO | 20 700A | consultar
T DOPROJ. Y 900A | consultar

Figura3.3b - Dimensional/fixacdo para CFW-05 em
painel (AFW-05)

E' NOTAS:
1 - Retirado da norma TBG-269a.

2 - A carga de tragdo méxima admissivel por chumbador,
em piso de concreto, € de 2800kgfm.

34



3 INSTALACAO

3.2 INSTALACAO ELETRICA

3.2.1 Conexodes de
Poténcia/
Aterramento

~bbr b

PERIGO!

Equipamento para seccionamento da alimentagéo : prever
um equipamento para seccionamento da alimentagdo do
inversor. Este deve seccionar a rede de alimentagéo para
o0 inversor quando necessario (por ex.: durante trabalhos
de manutenc&o).

PERIGO!
Este equipamento ndo pode ser utilizado como mecanismo
para parada de emergéncia.

PERIGO!
Certifique-se que a rede de alimentacao esteja
desconectada antes de iniciar as ligagoes.

PERIGO!

As informag0es a seguir tem a inteng&o de servir como
guia para se obter uma instalagéo correta. Siga as normas
de instalacOes elétricas aplicaveis.

ATENCAO!

Afastar os equipamentos e fiacdo sensiveis em 0,25m do
inversor, reatancia LR1, cabos entre inversor e motor.
Exemplo: CLPs, controladores de temperatura, cabos de
termopar, etc.

o
=S
+

[amy
© »w +— om o > =

\
0] J

Qi
,__I
F1 L~
o—F "7 —
REDE o—F——=—"1 —
F3 P
O —F——
0]

RESISTOR
FRENAGEM

Figura 3.4 - Conex0es de Poténcia e Aterramento
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A tensdo de rede deve ser compativel com a tensao
nominal do inversor.

Para os modelos com correntes nominais de 18A a
158A e tensdes nominais de 380V a 480V selecione a
tensdo nominal de acordo com a figura 3.6. item 3.2.2.
A necessidade ou ndo do uso de reatancia de rede
depende de varios fatores. Ver item 3.3.3.

Capacitores de correcdo do fator de poténcia néo sao
necessarios na entrada e nao devem ser conectados na
saida (U,V,W).

Para os inversores com opc¢ao de frenagem reostatica
(+F) o resistor de frenagem deve ser montado
externamente.

Dimensione-o de acordo com a aplicagéo respeitando a
corrente maxima do circuito de frenagem. Utilize cabo
trancado para a conexao entre inversor-resistor. Separe
este cabo dos cabos de sinal e controle. Ver item 9.4.2.

PERIGO!

Os inversores devem ser obrigatoriamente aterrados a
um terra de protecdo (PE).A conexdo de aterramento
deve seguir as normas locais.

Utilize no minimo a fiacdo com a bitola indicada na
tabela 3.1.

Conecte a uma haste de aterramento especifica ou ao
ponto de aterramento geral (resisténcia £ 10 ohms).
N&o compartilhe a fiagdo de aterramento com outros
equipamentos que operem com altas correntes (ex.:
motores de alta poténcia, maquinas de solda, etc).
Quando varios inversores forem utilizados observe a
figura 3.5.

= =

Fee

Barra de aterramento
Interna ao painel

Figura3.5 - Conexdes de aterramento para mais de um

inversor

N&o utilize o neutro para o aterramento.
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Quando a interferéncia eletromagnética gerada pelo inversor
for um problema para outros equipamentos utilize fiac&o
blindada ou fia¢éo protegida por conduite metéalico para a
conexao saida do inversor - motor.

Conecte a blindagem em cada extremidade ao ponto de
aterramento do inversor e a carcaga do motor.

Sempre aterre a carcaga do motor. Faga o aterramento do
motor no painel onde o inversor esta instalado, ou no proprio
inversor. A fiagdo de saida do inversor para o motor deve ser
instalada separada da fiacdo de entrada bem como da fiagéo
de controle e sinal.

O inversor possui protecdo eletrdnica de sobrecarga do motor,
que deve ser ajustada de acordo com o motor especifico.
Quando diversos motores forem conectados ao mesmo
inversor utilize relés de sobrecarga individuais para cada
motor.

Mantenha a continuidade elétrica da blindagem dos cabos
do motor.

Se uma chave isoladora ou contator for inserido na
alimentacéo do motor hunca opere-0s com 0 motor girando
ou com o inversor habilitado.

Mantenha a continuidade elétrica da blindagem dos cabos
do motor

Utilize no minimo as bitolas de fiacao e os fusiveis
recomendadas na Tabela 3.1. Torque conforme indicado na
tabela 3.2. Use fiacdo de cobre (70°C) somente.

Tabela 3.1 - Fiagdo/Fusiveis recomendados - Use fiagdo de cobre (70°C) somente.

Corrente Fiacdo de Fiacdo de Fusivel ultra-rapido i’tdo
Nominal do Poténcia Aterramento para Protecdo de Fusivel
Inversor CT VT CT VT Semicondutores (A%)
18A 2,5mm?2 2,5mm2 4,0mm?2 4,0mm?2 25A 790
25A 4,0 6,0 4,0 4,0 35 790
35A 6,0 10 6,0 10 50 2700
52A 16 16 16 16 63 5800
67A 25 25 16 16 80 9300
87A 25 35 16 16 100 18650
107A 50 50 25 25 125 73000
158A 70 95 35 50 250 73000
230A 150mm?2 | 2x70mm?2 70mm?2 70mm?2 315A 180.000
320A 2x95 2x95 95 95 500 180.000
400A 2x120 2x120 120 120 500 400.000
450A 2x150 2x150 150 150 700 400.000
570A 3x120 3x150 2x95 2x95 900 245.000
700A 3x150 3x185 2x120 2x120 1000 845.000
900A 4x150 4x185 2x150 2x185 1400 845.000
TA/575V 15 - 1,5 - 16A 870
9A/575V 2,5 - 2,5 - 25A 870
11A/575V 2,5 - 2,5 - 25A 870
16A/575V 4,0 - 4,0 - 35A 870
22A/575V 6,0 - 6,0 - 35A 870
27A/575V 6,0 - 6,0 - 35A 3.000
32A/575V 10,0 - 10,0 - 50A 3.000

CT - Torque constante

VT - Torque variavel
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Os valores das bitolas da tabela 3.1 sdo apenas

orientativos. Para o correto dimensionamento da fia¢éao
levar em conta as condi¢fes de instalacéo e a maxima
gueda de tensdo permitida.
O fusivel a ser utilizado na entrada devera ser do tipo UR
(ultra-rapido) com it igual ou menor que o indicado na

tabela 3.1.

Nos modelos AFW-05 200 ... 900A os fusiveis UR ja estdo
incorporados aos produtos.

Table 3.2 - Maximo Torque

Modelo do Fiacdo de Fiacao de
Inversor aterramento poténcia N.m
N.m (Ib.in)

7 ... 16A/ 1.2 .
575V (10) (10)

22 ... 32A/ 1.3 1.3
575V (11.5) (11.5)
L8A 4.94 1.30
25A (43.75) (11.50)
35A
52A 8.40 1.30
67A (74.38) (11.50)
18077'; 8.40 18.76
L58A (74.38) (166.25)

O CFW-05 é préprio para uso em um circuito capaz de
fornecer ndo mais de que X Arms (veja abaixo) amperes
simétricos, Y volts maximo.

Modelo X Y
18A a 67A 30,000 480
380...480V
87A a 230A 30,000 480
380...480V
380...480V
18A a 158A 30,000 240
220/230V
570 a 700A 30.000 480
380...480V

900A 42,000 480
380...480V

7A...32A 30.000 575

(575)
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3.2.2 Localizagcao das Conexdes de Poténcia/Aterramento e Selecao de
Tensdo Nominal

(OO0

MECS

GARTAOQ DE
GONTROLE

MECS

GARTAC DE
CONTROLE

MECS

GARTAQ DE
GONTROLE

X1

[=-]

CSES b4l

BR +Jd U VoW

a) CFW-05 18 ... 35A

SELEGAD
TENSAD
HOMINAL

CARTAO DE
CONTROLE MEC5

d) CFW-05 7 ... 16A(575V)

b) CFW-05 52 ... 67A

O Oopepone

c) CFW-05 87 ... 158A

(o

@,

CONTROLE MEC5

®
QQ

CARTAO DE

?

=

e) CFW-05 22 ... 32A (575V)

SELEGAD
TENSAD
HOMINAL
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e O N
(e
MEC5
CARTAQ
DE
CONTROLE
K1 F1|F2|F3
o
RS T
LR1
Uu V W +UdBR
1 L1 |
[ Z % 7 7 7 7 |
@ I

f) AFW-05.200...900A

SELECAO DA TENSAO NOMINAL
Necessario para os modelos 18 ... 158A e tens6es nominais
de 380 a 480V com tensdes de rede diferente de 440V!

SEQUENCIA

M Retirar no cartdo CSE5 ou CSE6 jumper da posicao J2
(440V) e colocar na posicao referente a tenséo de rede
utilizada (para modelos de 52 a 158A somente).

M Reprogramar o parametro P296-Tensdo Nominal de
acordo com a tensao de rede. Ver item 4.2 -
Energizacao.
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CSES CSEG
i i 1 480V
0 ! F1 £ 440 / 460V
1 400/ 415V
0 I 1 380V /8
i i F2
480V F1 F2
4407460V
400/415V =
380V
MODELOS COM MODELOS COM
CORRENTE NOMINAL DE 52... 67A CORRENTE NOMINAL DE 87... 158A

g) Jumper’s de sele¢do da tensdo nominal para modelos 380 ... 480V

Figura 3.6 - Localizagcdo dos pontos de Conexdo/Aterramento e Selecdo da tensdo nominal

3.2.3 Conex0es de
Sinal e Controle As conexdes de sinal (entradas/saidas analdgicas) e
controle (entradas/saidas digitais, saida a relé) sao feitas
nos seguintes conectores do Cartdo Eletrénico de Controle
MECS5 (ver posicionamento na figura 2.3, pagina 27).

XC1 : sinais digitais e analdgicos

XC7 : conexdo para interface serial RS-232
(PC ou IHM-5S (LCD))

XC6 : conexdo para IHM-5P (led)
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3.2.3.1 Descricao conector XC1

FUNGOES L XCT:
PADRAO DE FABRICA i
i
HABILITA RAMPA 1 DIt ]
¢ NIVEL ALTO:
SENT GIRO(1) 2 DR 24Vet +/- 25%
) . In = 20mA (Ipico = 100mA)
ENTRADAS SEM FUNCAQ ~3 DI3 NEL BAKC: <Y
DIGITAIS ! ogramacso padré
% SEM ERRO-EXTERNO 4 DI4 (1) Com a programagéo padro
de fdbrica as entradas DI2 - sent giro
JOG(1) ¢ DI5 - JOG 56 operam quando
seleciona-se "REMOTO" através
SEGUNDA RAMPA da tecla "LOGAL/REMOTO" da [HM
24v*
CFW-05 FTE 24Vee
ISOLADA PARA .
- MEC5 ALIMENTAGAD g
ENTR/SAIDAS * Q 24Vce +/- 25% 250mA
ov ILoad < 50mA
v FUNGAQ ATIVADA
SAIDA = OV*
) A FUNGAQ DESATIVADA
SAIDAS SAIDA = 24v*
DIGITAIS
ISOLADAS IS > 12 D02
-KL !
* * !
!
___________ NF L5
RL1

FUNGAO ATIVADA: RELE ACIONADO
CAPACIDADE DOS CONTATOS:
1A e 250Vac

.'4 ". . ow
Alt + 500R > H =5k Al
2 ! F H
— o 28 R o RER REMOTO . 21.: : L4 con
T 5y A2 I

ENTRADAS
ANALOGICAS
DIFERENCIAIS
AR H2
s - A2
20 S00R  SEMFUNGAD -y
200k et {
q T :
i
100k ;
— i
T \
i
i
A01 ! )
ATOR  FREQUENCIA A\ 257" - mA (MAY)
N i 1 AM
: 10V = Fregléncia nomina
SAIDAS
ANALOGICAS . A (MAX)
H T A2
A2 ! S 10V = 1,5. homina
AT0R CORRENTE ! Tl do conversor

Figura 3.7 - Descri¢do conector XC1 - MEC5
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Entrada | Funcéo Padréo Selecao

Analdgica Fabrica (XJ1/XJ2)
All (XJ1) |Referéncia remota|1-2:0...10V (Padréo Fabrica)

Al2 (XJ2) | N&o programada |2-3:0...20mA
4...20mA

Parametros relacionados: P221, P222, P 234 ... P240.

Na instalacao da fiagéo de sinal e controle deve-se ter os
seguintes cuidados:

1) Bitola dos cabos 0,5...2,5mm?;

2) FiagOes em XC1:19...28 devem ser feitas com cabo
blindado e separadas das demais fia¢des (poténcia,
controle, etc.), conforme a tabela 3.3.

Torque maximo: 0,40N.m (3,54 Ib.in)

Tabela 3.3
Modelos Compr_imtinto Distancia Minjma
daFiacdo de Separacao
Corrente de £ 100m 310cm
Saida £ 25A > 100m 3 25¢cm
Corrente de £ 30m 3 10cm
Saida 3 35A >30m 3 25¢cm

Caso o cruzamento destes cabos com os demais seja
inevitavel o mesmo deve ser feito de forma perpendicular
entre eles, mantendo-se um afastamento minimo de 5 cm
neste ponto.

Conectar blindagem conforme abaixo:

LADO DO ISOLAR
INVERSOR GCOM FITA

CONECTAR NAO ATERRAR
—t— AO TERRA

Parafuso localizado na chapa de sustentagéo
do cartdo de Controle - MEC5

Figura 3.8 - Conex&o blindagem
43
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3)

4)

5)

Para distancias de fiacdo maiores que 50 metros é
necessario o uso de isoladores galvanicos para 0s
sinais XC1:19...28. Com a utilizagdo de cartdo CEF2
(opcional) é possivel o isolamento de uma entrada
de referéncia e duas saidas analdgicas
programaveis. Ver item 8.1.

Relés, contatores, solendides ou bobinas de freios
eletromecanicos instalados préximos aos inversores
podem eventualmente gerar interferéncias no
circuito de controle. Para eliminar este efeito,
supressores RC devem ser conectados em paralelo
com as bobinas destes dispositivos, no caso de
alimentacéo CA, e diodos de roda-livre no caso de
alimentacao CC.

Quando da utilizacdo de IHM externa, o cabo que
conecta ela ao inversor, deve ser passado pelo rasgo
existente na parte inferior ou superior deste. Deve-se
ter o cuidado de separar este cabo dos demais
existentes na instalacdo, de uma distancia minima
de 10cm.

3.2.3.2 Descricao conector XC7 - Interface Serial RS-232

XC7
0 O X = Transmite dados
2O o PADRAO RS-232
CONECTOR YOL = Recebe dados
RJ12 3 Q ov = Massa eletronica
2 O RSND = "request to send"
1 (utilizado para habilitar
O 5V/200mA  conversor RS-232/RS-485).
Para RS-232 nao ¢ utilizado.
Figura 3.9 - Descrigdo sinais conector XC7
3.2.4 Acionamento Com a programacao padréo de fabrica é possivel a
Tipico A - operacao do inversor com as conexdes minimas da figura
Operacao pela 3.10.
IHM-5P Recomenda-se este modo de operacdo para usuarios que
estejam operando o inversor pela primeira vez, como
forma de aprendizado inicial:
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3.2.5 Acionamento
Tipico B-
Operacéo via
bornes

—0 DI

(habilita rampa)

I

I

I

I

I

!

PR :
(sem ERRO externo) :
i

I

I

I

I

I

4? 24V
[
|
|

* Conexoes de poténcia: de acordo com a figura 3.4 (item 3.2.1)

Figura 3.10 - Conex6es minimas para operagoes pela IHM

Para colocacdo em funcionamento neste modo de operacéo
seguir capitulo 4.

Embora seja possivel uma grande gama de aplicacGes e
possibilidades de programacéo, indicamos na figura 3.11
um circuito de acionamento tipico para servir de exemplo.
Para outras necessidades de aplicacdo é recomendada a
sequéncia a seguir:

analisar a aplicagao

estudar as possibilidades de programacéo do CFW-05
definir o esquema elétrico de conexdes

executar a instalacéo elétrica

colocar em operacéao (programando corretamente o
inversor).

para colocagéo em funcionamento neste modo de
operacao seguir capitulo 4.

N NRNNRNEN

Os modelos AFW-05 com correntes 3 200A (montados em
painel) tem o acionamento tipico mostrado no anexo 10.1.
Este acionamento pode sofrer altera¢cdes em fungéo da
aplicacdo. Neste caso consulte a documentacao do projeto
de aplicacéo especifico.

45



3 INSTALACAO

43
44

1 )
H1(X) LIGADO
2 52 a1

DESL. )9

DI5 - JOG

[E3]

HORARIO
ANTI-HORARIO

S3F\ \34}\,@--1 ﬁga

Figura 3.11 - Acionamento tipico B - Operagéo via bornes

*0 inversor opera via bornes somente se apdés a
energizacao seleciona-se a “situacdo remota” através da

tecla (led apagado).

Na “situacao local” (led ligado) o inversor opera pela IHM-
5P

Para manter o inversor permanentemente na “situacao
remota” deve-se alterar o parametro P220 para 1.

3.3 INSTALACAO DE

OPCIONAIS
3.3.1 Cartao de Estes cartdes sdo instalados diretamente sobre o cartdo de
Expansao de controle MECS5, fixados por espagadores plasticos e
funcdes (CEF2) conectados via conectores XC3, XC4 e XC11 (24V*). (ver

figura 2.3, pagina 27).

A fiacdo de sinal e controle externos deve ser conectada
em XC5 observando-se as mesmas recomendacfes da
fiacdo em XC1 (ver item 3.2.3.1).

Para descricdo funcional ver capitulo 8.
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3.3.2 IHM-5P na

porta de painéis

3.3.2.1 Instalacéao

132.5 {5.22)

Mecéanica

Quando instalado na porta de painéis recomenda-se as
seguintes condigdes no interior deste:
M temperatura na faixa de 0 a 50° C;

M atmosfera livre de vapor, gases ou liquidos corrosivos;

M ar isento de poeira ou particulas metalicas.
Além disto, evitar exposicéo direta do teclado a raios

solares, chuva ou umidade.
M Para fixacéo ver figura 3.12.

24 (0.94

138 (5.43)

132 (5.20)

86.5 (3.41)

ESPESSURA MAXIMA
DA CHAPA = 2mm

Figura 3.12 - Dimensional/Fixa¢cdo IHM-5P
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3.3.2.2 Instalacéao

48

Elétrica

A interligacdo da IHM-5P ao inversor é feita através de
cabo-fita blindado conectado a XC6 no médulo de controle
MEC5. A blindagem deve ser conectada através de
terminal tipo faston préximo a XC6, conforme figura 3.13.

Este cabo deve ser localizado separadamente das demais
fiacOes a uma distancia de pelo menos 100mm.

Opcoes :
IHM-5P1 : IHM-5P + cabo de 1m;
IHM-5P2 : IHM-5P + cabo de 2m;
IHM-5P3 : IHM-5P + cabo de 3m.

VISTA FRONTAL

> s

CARTAO DE
CONTROLE MEC5

XC6

=

4| i

SAIDA PELO RASGO EXISTENTE
NO FECHAMENTO INFERIOR

Figura 3.13 - Conex&o cabo IHM-5P
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3.3.3 Reatancia de
rede (LR1)
(opcional para
linha em
gabinete)

3.3.4 Filtro adicional
de RFI (opcional)

A reatancia de rede funciona como um filtro de corrente de

entrada do inversor, reduzindo o conteildo harmonico desta,

0 que ocasiona as seguintes vantagens:

M aumento do fator de poténcia na entrada do inversor;

M reducéo da corrente eficaz de entrada;

M diminuigdo da distor¢cdo da tensdo na rede de
alimentacéo;

M aumento da vida util dos capacitores do circuito
intermediario.

Normalmente o seu uso baseia-se nos seguintes critérios:

Utilizar quando:

M desejado fator de poténcia > 0,9;

M houverem capacitores para corre¢ao de fator de poténcia
instalados na mesma rede e préximos ao inversor;

M para inversores com corrente <52A: condicao; poténcia
da rede (ou transformador) de alimenta¢do maior que
10xpoténcia do inversor (em kVA) e queda na cablagem
do transformador de alimentagao até o inversor menor
gue 2% para corrente nominal;

M para inversores com corrente >= 52A

Dimensionar estas reatancias para uma queda de 2 a 4% na
corrente nominal de entrada.

A utilizacéo de inversores de frequiéncia exige certos cuidados
na instalacdo de forma a se evitar a ocorréncia de
Interferéncia Eletromagnética (conhecida por EMI). Esta se
caracteriza pelo distarbio no funcionamento normal dos
inversores ou de componentes proximos, tais como sensores
eletrénicos, controladores programaveis, transdutores,
equipamentos de radio, etc.

Para evitar estes inconvenientes é necessario seguir as
instrucdes de instalagdo contidas neste manual. Nestes casos
se evita a proximidade de circuitos geradores de ruido
eletromagnético (cabos de poténcia, motor, etc.) com os
“circuitos vitimas” (cabos de sinal, comando, etc.). Além disto,
deve-se tomar cuidado com a interferéncia radiada provendo-
se a blindagem adequada de cabos e circuitos propensos a
emitir ondas eletromagnéticas que podem causar
interferéncia. De outra forma é possivel o0 acoplamento da
perturbacdo (ruido) via a rede de alimentacéo. Para
minimizar este problema existe internamente aos inversores
filtros capacitivos (modo comum e diferencial) que séo
suficientes para evitar este tipo de interferéncia na grande
maioria dos casos.

No entanto em alguns casos, principalmente na instala¢éo
dos inversores em ambientes residenciais , pode existir a
necessidade do uso de um filtro adicional montado
externamente ao inversor. Nestes casos consultar a fabrica
para determinac&o do modelo de filtro adequado.
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3.3.5 Reatancia de
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Carga (opcional)

Para instalac&o do filtro adicional de rede seguir o
diagrama abaixo:

Painel do Acionamento

i
1
CFW-05 | !
i

i Eletroduto ou
Filtro @  cabo blindado Pl

Rede de i
Alimentagao o
| & ‘
Montar mais %
Terra de proximo possivel Terra
Seguranga do conversor Motor
(carcaca)

Figura 3.14 - Conex&o filtro RFI

Instrugdes para instalar o filtro:

M Montar o inversor e o filtro proximos um do outro
sobre uma chapa metalica aterrada e garantir na
propria fixacdo mecénica do inversor e do filtro um

bom contato elétrico com esta chapa.

M Se o cabo entre o inversor e o filtro for maior que
30 cm, o mesmo deverd ser blindado com a blindagem
aterrada na chapa de montagem em cada ponta deste
cabo.

A utilizac@o de uma reaténcia trifasica de carga adiciona
uma indutancia na saida do inversor para o motor. Isto
diminuird o dv/dt (taxa de varia¢do da tenséo) dos pulsos
gerados na saida do inversor, e com isto 0s picos de
sobretensdo no motor que irdo aparecer com distancias
grandes entre o inversor e 0 motor (em funcéo do efeito
“linha de transmisséo”) serdo praticamente eliminados.
Desta forma, recomenda-se 0 uso de uma reatancia de
carga com queda de aproximadamente 2% para tensdes de
alimentacéo de 440V ou maiores e comprimento do cabo
entre inversor e motor maior que 20m, no caso de motores
trifasicos normais.

Para motores trifasicos projetados especialmente para uso
com inversores (“inverter-duty motor”) onde o isolamento
do fio no motor é maior ndo ha necessidade do uso de
reatancia de carga.
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Esta mesma reatancia de carga também é recomendada
em qualquer tensé@o para distancias entre o inversor e 0
motor acima de 50 a 100m. Para longas distancias a
capacitancia dos cabos para o terra aumenta podendo
atuar as protegdes de sobrecorrente ou falta a terra.

A reatancia de carga praticamente elimina este problema.
Dependendo da capacitancia do cabo, pode ocorrer
oscilacdo da tensdo devido a ressonancia LC. Nestes casos
é mais apropriado utilizar um filtro dv/dt na saida do
inversor.

CFW-05
e -
— »
°c0 0 go ] ’W M
— °g® SLIA ’ 3
— A1k
Reatancia ) S
de carga perto T Moy
—— e ! :
do conversor L3~
P mm S e 4

Figura 3.15 - Conex&o Reatéancia de carga
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4 ENERGIZACAO/COLOCACAO EM FUNCIONAMENTO

4.1 PREPARACAO
PARA _
ENERGIZACAO

L

52

Este capitulo explica o seguinte:

M
M
M

como verificar e preparar o inversor antes de energizar
como energizar e verificar o sucesso da energizacao
como operar o inversor quando estiver instalado
segundo os acionamentos tipicos A e B (ver Instalacao
Elétrica).

O inversor j& deve ter sido instalado de acordo com o
Capitulo 3 - Instalacdo. Caso o projeto de acionamento seja
diferente dos acionamentos tipicos A e B sugeridos, 0s
passos seguintes também podem ser seguidos.

PERIGO!
Sempre desconecte a alimentacéo geral antes de efetuar
guaisquer conexoes.

D

2)

3)

4)

5)

Verifique todas as conexdes
Verifique se as conexdes de poténcia, aterramento e de
controle estdo corretas e firmes.

Para os modelos com correntes nominais de 18A a
158A e tensdes nominais de 380V a 480V

verifique se a selecéo de tenséo foi feita de acordo com
a figura 3.6, pagina 39 a 41.

Limpe o interior do inversor
Retire todos os restos de materiais do interior do
inversor ou acionamento.

Verifique o motor
Verifique as conexdes do motor e se a corrente, tensao
e frequiéncia estdo de acordo com o inversor.

Desacople mecanicamente o motor da carga

Se 0 motor ndo pode ser desacoplado, tenha certeza
gue o giro em qualquer direcdo (horario/anti-horario)
nao cause danos a maquina ou riscos pessoais.

Feche as tampas do inversor ou acionamento



4 ENERGIZACAO/COLOCACAO EM FUNCIONAMENTO

4.2 ENERGIZACAO
(se a IHM-5S
estiver sendo
usada, veja
também item 8.3)

Apds a preparacao para energizacao o inversor pode ser
energizado:
1) Verifique atensao de alimentagéo
Meca a tensdo de rede e verifique se estd dentro da
faixa permitida (Tensdo nominal + 10% / - 15%).

2) Energize aentrada
Feche a seccionadora de entrada e acione a botoeira
”Liga”.

3) Verifique o sucesso da energizagéo

O display da IHM-5P indica:

00 0O

0.0.0.0

O inversor executa algumas rotinas de auto-diagnose e se
n&o existe nenhum problema o display indica:

T R
C d J|g:.

Isto significa que o inversor esta pronto (rdy=ready) para
ser operado.

Para os inversores com correntes nominais 18 a 158A,
tensGes nominais entre 380V e 480V quando conectada a
rede de alimentacao diferente de 440V é necessario
reprogramar o parametro P296 - Tensdo Nominal.

Siga o roteiro:

1) Pressione a tecla @

0Onncles
- Uugle:.
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2) Pressione a tecla @ até o display indicar POQO.
Caso necessario use também a tecla @

sTnlaln] ER
- U U UJe:.

3) Pressione a tecla@ para indicar o contetdo do

parametro
D H:z
Oa
Ov
O rePm

4) Use as teclas @ e/ou @ para ajustar o display

em 5 (senha para alterar parametros)

DHz
Oa
Ov

O rePm

5) Pressione a tecla ®

alalalnlER
- U U Ule:.
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6) Use atecla @ e/ou @ para localizar o
parametro P296
0 J0Lc]ex
(" C 10|38

7) Pressione a tecla @

DHz
Qv

OrPm

8) Use as teclas @ elou @ para selecionar a

tensdo de alimentagdo nominal :

0 <---> 220V/230V

1 <-->= 380V

2 < --->= 400V/415V

3 < ---> 440V/460V

4 < ---> 480V
D H:z
Oa
Qv
O rPm

9) Pressione novamente a tecla @ para gravar a
informacéo

020 LC|as

(L 105
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4.3 COLOCACAO EM
FUNCIONAMENTO

4.3.1 Preparacéo

56

4) Sigao roteiro de Colocagcao em Funcionamento
Para o acionamento tipico A - Operacao pela IHM-5P
siga o item 4.3.1.
Para o acionamento tipico B - Operacéo via bornes siga
oitem 4.3.3
Para outras configuragdes de acionamento que exijam
alteragdes de varios parametros (diferentes do padréo)
estude primeiro o capitulo 6 - Descri¢éo detalhada dos
parametros.

Este item descreve a colocagao em funcionamento dos dois
acionamentos tipicos descritos anteriormente:

M Acionamento Tipico A - Operacao pela IHM-5P
M Acionamento Tipico B - via bornes

PERIGO!

Altas tensbes podem estar presentes, mesmo apds a
desconexao da alimentagéo.

Aguarde pelo menos 15 minutos para a descarga
completa.

M O inversor ja deve ter sido instalado e energizado de
acordo com os capitulos 3 e 4.

M O usuario ja deve ter lido os capitulos 5 e 6 para estar
familiarizado com a utilizagdo da IHM-5P e com a
organizacéo dos parametros.

M O usuario precisa também conhecer como localizar e
alterar os parametros.
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4.3.2 Colocacdo em
funcionamento -
Operacéo pela
IHM-5P

Conexdes de acordo com a figura 3.10

ENERGIZACAO/COLOCACAO EM FUNCIONAMENTO

ACAO RESULTADO INDICACAO

D H:z
M Inversor energizado ‘ ,— d L’
D RPM
‘ M e~
M Motor acelera de OHz ... '_, ' ,
- |:| RPM
Pressionar @
. . D H:z
.. @ 3Hz (fmin) no sentido 5'
horario (1) ... '_, DRPM
. D H:z
Pressionar e manter @ )
até atingir 60Hz M Motor acelera até 60Hz (2)... '_, ' , I:I v
M Motor desacelera (3) até a
_ freqiiéncia de OHz e, entdo, D Hz
Pressionar troca o sentido de rotacéo ' _, ' ,
Horario = Anti-horario, vol- — I:IRPM
tando a acelerar até 60Hz...
M Motor desacelera e ao chegar l:l H:
Pressionar em OHz os pulsos séo L’
bloqueados (4) ... ,_ D |:| RPM
M Motor acelera de OHz a l:l H:
frequiéncia de JOG dada por ’] ’_,
Pressionar P122.... D RPM
€ manter W Ex: P122 = 5,0Hz Qe
Sentido de rotagéo
Anti-horario ... l:l RPM
M Motor desacelera e ao chegar El H:z
Liberar em OHz os pulsos séo D ”
bloqueados (4) ... D RPM
M Inversor passa a ser |:| H:
. D comandado via bornes
Pressionar (REMOTO) ‘ 3 ’_, I:I v
M Motor acelera até 3Hz (fmin)...
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ACAO

O
Pressionar

novamente

RESULTADO INDICACAO

M Inversor volta a ser

comandado via teclas (LOCAL)
M Motor acelera até 60Hz.

(Ultima referéncia local)

DHz
Oa
Ov

OrPm

58

R g

teclas @ e @ é memorizado.

Caso se deseje alterar seu valor antes de habilitar o
inversor, altere-o através do parametro
P121 - Referéncia Tecla.

OBSERVAGOES:

quaisquer da saida entre si.

gradual até obter uma operagao com corrente
aproximadamente constante em toda a faixa de
frequéncia.

No caso acima, ver descricdo do parametro no
capitulo 6.

3) Caso ocorra EO1 na desaceleracdo é necessario
aumentar o tempo desta através de P101.

saida do inversor para o motor.

O ultimo valor de referéncia de frequéncia ajustado pelas

1) Caso o sentido de rotacdo do motor esteja invertido,
desenergizar o inversor e trocar a ligacéo de dois fios

2) Caso a corrente na aceleracao fiqgue muito elevada,
principalmente em baixas frequiéncias (f < 15Hz), é
necessario o ajuste da compensacao IXR em P136.
Aumentar/diminuir o contetdo de P136 de forma

4) O bloqueio dos pulsos significa que a tensao é zero na




A

4.3.3 Colocacdo em

Funcionamento -

Operacéo via
Bornes

ENERGIZACAO/COLOCACAO EM FUNCIONAMENTO

Conexdes de acordo com a figura 3.11

AGAO RESULTADO INDICACAO

Energizar Acionamento

H1, H2 - APAGADOS
Inversor desenergizado

S3 - Girar/Parar = Aberta
S4 - Horério/Anti-horario

= Aberta
Potencidmetro R1 =
totalmente anti-horario
(CCW)

Pressionar
S1-LIGA

M K1 Fecha

M H1 - Ligado acende

M H2 - Pisca

M Inversor executa auto-
diagnose
(se indicar erro, ver
capitulo 7)

M Inversor pronto para ser
operado

DHz

o JJg:

|:| RPM

O
Acionar tecla

M Led da tecla apaga

M O comando e a referéncia
sdo comutados para situagao
REMOTO (via bornes)

M Para manter o inversor
permanentemente na
situacdo REMOTO deve-se
alterar o parametro P220
para 1

DHz

cdJE

l:l RPM

Pressionar e manter

s5- (10)

M Motor acelera de OHz até a
frequiéncia de JOG (P122), no
sentido de rotac&o horério (1)

()

Ex: P122 = 5.0Hz

DHz

U0

l:l RPM

DHz

Bl=
N

l:l RPM

Liberar S5 - @

M Motor desacelera ao chegar a
OHz, os pulsos sao
bloqueados (4)

DHz

U0

l:l RPM

Fechar S3 - GIRAR/PARAR

M Motor acelera para
frequiéncia minima
(P133=3Hz)

M A referéncia de frequiéncia
passa a ser dada pelo
potenciébmetro R1

DHz

3.LJ8:

l:l RPM

Girar potenciémetro no
sentido horario até o fim

M Motor acelera até freqiiéncia
maxima (P134=66Hz) (2)

DHz

b 6.0

l:l RPM
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AGAO RESULTADO INDICACAO

M Motor desacelera (3) até

chegar a OHz, inverte o |:| H:
Fechar S4 - Horario/Anti- sentido de rotagéo (Horario =
horério Anti-horario) e acelera até '_, I:I RPM

freqiéncia maxima
(P134=66Hz)

M O relé KA1 desliga

™M O motor desacelera DHz
Quando a frequiéncia atinge
valor menor que FX ‘ '_ D L’ anm
Pressionar S2 - Desliga (P288=3Hz) o contactor K1
abre desenergizando o
inversor ‘ D Hz
M O inversor sinaliza rdy ap6s 5 ’—,
alguns segundos Sub '—, |:| RPM

retornando a condic¢éo inicial
(display apaga)

OBSERVACOES :

1) Caso o sentido de rotacdo do motor esteja invertido,
desenergizar o inversor e trocar entre si a ligacéo de
dois fios quaisquer na saida do inversor.

2) Caso a corrente na aceleracao fique muito elevada,
principalmente em baixas frequéncias (f < 15Hz), é
necessario o ajuste da compensacao IXR em P136.

Aumentar/diminuir o contetdo de P136 de forma
gradual até obter uma operacao com corrente
aproximadamente constante em toda a faixa de
frequéncia.

Nos casos acima, ver descri¢do dos parametros no
capitulo 6 - Programacao.

3) Caso ocorra EO1 na desaceleracdo é necessario
aumentar o tempo desta através de P101.

4) 0 bloqueio dos pulsos significa que a tensao é zero na
saida do inversor para o motor.
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4.4 AJUSTES
DURANTE A
COLOCACAO EM
FUNCIONAMENTO

Embora os parametros padrdes de fabrica sejam escolhidos
para atender a grande maioria das aplicacdes, pode ser
necessario ajustar alguns dos parametros durante a
colocagdo em funcionamento.

Siga a tabela de referéncia rapida dos parametros
verificando a necessidade ou n&o do ajuste de cada um
dos parametros. Ajuste-o de acordo com a aplicacao
especifica e anote o ultimo valor na coluna correspondente
ao Ajuste do Usuario.

Estas anotacOes poderdo ser importantes para
esclarecimentos de duvidas.

Parametros minimos a serem ajustados:

P202 - Tipo de controle : seleciona a frequéncia nominal
do motor (padréo:60Hz).

P156 - Corrente de sobrecarga : a frequiéncia nominal,

P157 - Corrente de sobrecarga : a 50% da frequiéncia
nominal e

P158 - Corrente de sobrecarga : a 5% da frequéncia
nominal. Ver item 6.3.8 limites de corrente.

P297 - Frequéncia de chaveamento : para aplicacbes com
torque variavel é necessaria a reducéo da
frequéncia de chaveamento.

Consulte a tabela de Caracteristicas Técnicas para
determinar a relagdo entre corrente de saida e
freqUéncia de chaveamento (item 9.1).
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Este capitulo descreve a Interface Homem-Maquina
(IHM-5P) e 0 modo de programacéo do inversor, dando as
seguintes informagoes:

M descricdo geral da IHM-5P

M uso da IHM-5P

M organizacéo dos parametros do inversor

M acesso aos parametros

M modo de alteragao dos parametros (programacéo)

M descricdo das indicacfes de status e das sinalizagoes.

5.1 DESCRICAO DA A IHM-5P consiste de um display de led’s com 4 digitos de

INTERFACE 7 segmentos, 6 led’s sinalizadores e 8 teclas. A figura 5.1
HOMEM- descreve a IHM-5P.

MAQUINA/IHM-5P
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Figura 5.1

- Descrigdo da
IHM-5P

DHz
Oa
Ov

O rPm

o &

ONNURCNOR N

Indica a unidade da grandeza mostrada no
display

Seleciona a origem dos comandos/referéncia,
comutando entre “Local” (led ligado)
e “Remoto”

Habilita o inversor via rampa. Apos habilitacao,
a cada toque, comuta as

indicacdes do display:

— Hz —+ A —»RPM—>K.fs — Estado —|

Desabilita o inversor via rampa. Reseta o
inversor ap0ds ocorréncia de erros.

Seleciona (comuta) display entre nimero do
parametro e o seu valor
(posicdo/contendo).

Incrementa frequiéncia ou nimero e valor do
parametro.

Decrementa frequéncia ou namero e valor do
parametro.

Inverte o sentido de rotacdo do motor
comutando entre “Horéario” e “Anti-Horario”
(led ligado).

Quando pressionada realiza a fungéo JOG, se 0
inversor estiver desabilitado.
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5.2 USO DA IHM-5P

5.2.1 Uso da IHM-5P
para operacao:

64

A IHM-5P € uma interface simples que permite a operagao
e a programacéo do inversor. Ela permite as seguintes
funcgoes:

M indicacdo do estado de operacdo do inversor, bem
como das variaveis principais.

&

indicacao das falhas

&

visualizacao e alteracdo dos parametros ajustaveis

&

operacao do inversor através das teclas de liga (“17),
desliga (*0”), jog, reversdo do sentido de rotacao e
variagao da referéncia de velocidade.

Todas as funcgdes relacionadas a operacgao do inversor
(habilitacéo (liga - “1”’), desabilitacéo (desliga-"0"),
reversao, jog, incrementa/decrementa referéncia de
frequiéncia, comutacéo situacao local/ situacao remota)
podem ser executados através da IHM-5P. Isto ocorre com a
programacao padréo de fabrica do inversor. Estas funcdes
podem ser também executadas, todas ou individualmente,
por entradas digitais e analdgicas. Para tanto é necessaria
a programacdao dos parametros relacionados a estas
funcbes e as entradas correspondentes.

Com a programacéao padrao de fabrica, segue a descricéo
das teclas da IHM-5P utilizadas para operacéo :

Quando programada (P220 = 2 - tecla (LOC) ou
3 - tecla (REM)), seleciona a referéncia de
frequiéncia e/ou comandos para a situacao
LOCAL ou situacdo REMOTO.

Led aceso == Situagao LOCAL

Quando programadas

(P224 =0 - tecla |, O ==>Situacdo LOCAL e/ou
P227 =0 - tecla I, O =>Situacdo REMOTO)
habilitam (“I”’) ou desabilitam (“0”) o
funcionamento do inversor. O motor acelera e
desacelera segundo as rampas.

Quando pressionada, acelera o motor segundo
a rampa até o valor definido em P122 (padrao
5Hz). Ao liberar, 0 motor desacelera seguindo a
rampa. Esta fungéo so é ativada quando o
motor estiver parado e a tecla programada
(P225 =1 - tecla JOG == Situagéo LOCAL e/ou
P228 =1 - tecla JOG == Situacdo REMOTO).

&0 &
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SRR

Quando programada (P223 = 2 - selecao pela
tecla == Situacdo LOCAL e/ou P226 = 2
selecdo pela tecla == Situacdo REMOTO),
inverte o sentido de rotacdo do motor cada
vez que é pressionada.

Led aceso == sentido de giro anti-horario.

Quando programadas

(P221 = 0 - tecla == Situacéo LOCAL

e/ou P222 = 0 - tecla == Situagdo REMOTO),
incrementam ou decrementam a referéncia de
freqliéncia entre o valor minimo e 0 maximo. O
ajuste é memorizado, isto €, habilitando-se o
inversor apds uma re-energizacao o motor
retorna ao ultimo valor de freqiéncia ajustado
antes da desenergizagdo. (P120 = 1 = padréo
fabrica)

O ultimo valor de referéncia de frequéncia ajustado pelas

teclas @ e @ & memorizado.

Caso deseje alterar seu valor antes de habilitar o inversor,
altere-o através do parametro P121-Referéncia Tecla.
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5.2.2 Sinalizagdes/
IndicacOes da
IHM-5P(Display)

66

a) Variaveis de monitoragao :

l
500K

PRESIONE

PRESIONE

PRESIONE

RPM

PRESIONE

PRESIONE

POOS5 -
Frequéncia
aplicada ao
motor

POO3 -
Corrente do
motor

P0O30 -
Rotacédo
em rpm

P002 - Valor
proporcional
a freqUéncia

POO6 -
Estado do
inversor
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A variavel de monitoragado a ser inicialmente mostrada,
apos a energizacao do inversor, pode ser definida no
parametro:

P205 - SEL. PAR. LEITURA

PO05 - Frequiéncia do motor

P0O03 - Corrente do motor

P030 - Rotagéo (rpm)

PO02 - Valor proporcional

AW N |k |O

P006 - Estado inversor

=)

R N2>

N X

O

Estados do Inversor:

, OH:z  |nversor pronto

, ,_ (READY) para ser
O _

A
OV  habilitado a
O RrRPM peracio

DHz

Oa Inversor habilitado

[ L[]8
Inversor com

OH: tensdo de rede
Oa insuficiente para
Ov operacgao

) rem (Subtensao)

Display Piscante:
O display pisca nas seguintes situacdes:

tentativa de alteracdo de um parametro ndo permitido
(veritem 5.3.1)

inversor em sobrecarga (ver capitulo Manutenc¢éo)
inversor na situagao de erro (ver capitulo Manutencgéo)
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5.3 ALTERACAO DE

68

PARAMETROS

Todas as informacg6es trocadas entre o inversor e 0 usuario
sdo feitas através de parametros. Os parametros sao
indicados no display através da letra P seguida de um
namero:

101 =N°do
Parametro

A cada parametro esta associado um valor numeérico
(conteudo do parametro).

Os valores dos parametros definem a programacéao do
inversor ou o valor de uma variavel
(ex.: corrente, frequéncia, tensédo).

Para realizar a programacao do inversor deve-se alterar o
conteudo do(s) parametro(s).
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5.3.1

ACAO

Pressione tecla

P

USO DA IHM

Selecao/Alteracdo de Parametros;

DISPLAY

a0 0 Ae:
- U U Ul

COMENTARIOS

Use teclas

K2

0 1 ne:
C U ule;

O rPm

Localize o parametro
desejado

Pressione tecla

P

C Mg~

J.LJ)G-

OrPm

Valor numérico
associado ao parametro

Use teclas

K2

DHz
Oa
Qv

OrPm

b. |

Ajuste o novo valor
desejado *1

Pressione tecla

P

Talul R
| U Ule

O rPm

,I_l

*1*2
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USO DA IHM

LEITURA LEITURA ALTERAGAO

ALTERAGAO
?

\ 4 \ 4

SELEGIONE/VISUA- PERMITE ACESSO
LIZE PARAMETRO SELEGIONE POOD | o o TERAGAO DE

|

PARAMETRO
NECESSITA MOTOR
PARADO P/

SIM DESABILITE
0 CONVERSOR

AJUSTE
?

NAO

A

SELECIONE/AJUSTE
PARAMETRO *1
DESEJADO

!

PRESSIONE
va \\
TEcLA P )

*2 "3

Figura5.2 - Fluxograma para leitura/alteracdo de
parametros

*1 - Para os parametros que podem ser alterados com
motor girando, o inversor passa a utilizar
imediatamente o novo valor ajustado. Para os
parametros que s6 podem ser alterados com motor
parado, o inversor passa a utilizar o novo valor
ajustado somente ap0s pressionar a tecla (@

*2 - Pressionando a tecla @ apds o ajuste, o ultimo
valor ajustado é automaticamente gravado, ficando
retido até nova alteracgao.

*3 - Caso o ultimo valor ajustado no parametro o torne
funcionalmente incompativel com outro ja ajustado
ocorre a indicagcdo de E24 - Erro de programacao.
Exemplo de erro de programacao:

Programar duas entradas digitais (DI) com a mesma
fungdo. Veja na pagina 94, a lista de
incompatibilidades de programagcéo.

*4 - Ainibicdo do acesso a alteracdo de parametro é feita
ajustando POOO num valor diferente de 5 ou
desenergizando/energizando o inversor.



6 DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

6.1 PARAMETROS
PADRAO DE
FABRICA

Este capitulo descreve detalhadamente todos 0s
parametros do inversor. Para facilitar a descrigao, os
parametros foram agrupados por caracteristicas e funcdes:

Parametros de Leitura variaveis que podem ser
visualizadas no display,
mas nao podem ser
alteradas pelo usuario.

Parametros de Regulacédo | séo os valores ajustaveis a
serem utilizados pelas
funcgdes do inversor.

Parametros de Configuracéo| definem as caracteristicas
do inversor, as funcdes a
serem executadas, bem
como as funcdes das
entradas/saidas.

Parametros do Motor define a corrente nominal
do motor. Ajuste de
parametros
automaticamente, em
funcéo do motor

selecionado.
Paréametros das inclui os parametros
FuncGes Especiais relacionados as funcées

Ciclo Automatico,
Regulador PID e Regulador
de Velocidade.

Parametros Padréo de Fabrica sdo valores pré-definidos
com 0s quais o inversor sai programado de fabrica. O
conjunto de valores € escolhido de modo a atender o maior
namero de aplicagdes, reduzindo ao maximo a
necessidade de reprogramacao durante a colocagdo em
funcionamento.

Caso necessario o usuario pode alterar individualmente
cada parametro de acordo com a sua aplicagdo. Em
qualquer momento o usuario pode retornar todos 0s
parametros, exceto os parametros do U/F ajustavel (P142,
P143, P144, P145 e P146), P202 - Tipo de Controle, P295 -
Corrente Nominal , P296 - Tensdo Nominal e P308 -
Endereco do inversor, aos valores padrbes de fabrica
executando a seguinte sequéncia:

Todos os valores de parametros ja ajustados serdo perdidos
(substituidos pelo padrao fabrica).

1) Desabilitar o inversor
2) Ajustar PO0O0 =5

3) Ajustar P204 = 5. O display indica “ O” no final da
alteracao.

4) Pressione tecla @
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6.2

6.2.1

6.2.2

6.2.3

6.2.4

6.2.5
6.2.6

6.2.7

6.2.8

6.2.9
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DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

PARAMETROS DE LEITURA - P00L1....P099

POO1 -
Referéncia de

frequéncia

P0OO02 -
Grandeza
proporcional a

freqUéncia

P0OO03 -
Corrente do
motor

P0O04 -
Tensao do
circuito
intermediario

POO0S5 -
Frequéncia apli-
cada ao motor

POO06 -
Estado do

inversor

POO7 -
Tensao de saida

P0O10 -
Poténcia de
Saida

4 Ultimos erros

M
M

N

Valor da referéncia de freqiiéncia antes da rampa
Independe da fonte de origem da referéncia

Indica o valor de P208 x PO05
Os led’s Hz, A, V e RPM do display permanecem
apagados

Indica a corrente de saida do inversor em amperes

Indica a tensao atual no circuito intermedidrio de
corrente continua.

Valor da frequiéncia de saida do inversor(apds rampa)

Indica o estado corrente do inversor

Indica a tensao de linha na saida do inversor

Indica a poténcia de saida instantanea do inversor, em
kW

P014 - dltimo erro ocorrido

PO15 - segundo erro ocorrido

PO16 - terceiro erro ocorrido

PO17 - quarto erro ocorrido

Indicam respectivamente os codigos do ultimo,

Penultimo, ante-penultimo e ante-ante-penultimo erros
ocorridos.

Sistematica de registro:

EXX =» P014 =» PO15 =» PO16 =» PO17 =

O conteddo anterior de PO17 é perdido.
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6.2.10

6.2.11
6.2.12
6.2.13

6.2.14

6.2.15

6.2.16

6.3
6.3.1

DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Valor das
entradz_als
analdgicas

P023 -
Versao de
Software

PO30 -
Rotacédo do
Motor

P040 -
Valor da
realimentacao

P0O41 -
Ciclo
Automatico
executado

P042 -
Contador de
Horas
Energizado

P043 -
Contador de
Horas
Habilitado

N

N

P018 - Entrada analdgica All'
PO19 - Entrada analbgica Al2'
PO20 - Entrada analégica Al3'
P021 - Entrada analdgica Al4'

Indicam o valor, em percentual do fundo de escala, das
entradas analdgicas All ... Al4.

Os valores indicados séo os valores obtidos apés a
subtracdo do off-set e multiplicagdo pelo ganho.

Ver descri¢do dos parametros P234 ... P244.

Indica a versao de software contida na meméria

(CI D3 - MEC5).

Indica o valor P209 x PO05
O led RPM do display acende

Ver descrigdo detalhada no item regulador PID ou
Regulador de Velocidade

Indica percentual do ciclo automatico ja executado
Ver item 6.6.1

M Indica o total de horas que o inversor permaneceu

energizado.

M O valor indicado na IHM-5P deve ser multiplicado por

10, para que se obtenha o total de horas energizado.

M Este valor é mantido, mesmo quando o inversor é

R R ©

desenergizado.

Indica o total de horas que o inversor permaneceu
Habilitado.

Este valor € mantido, mesmo quando o inversor €
desenergizado.

Indica até 6553 horas, depois retorna para zero.
Ajustando P204 = 3, o valor do parametro P043 vai
para zero.

PARAMETROS DE REGULACAO - P000, P100 ... P199

POO0O -
Parametro de
acesso

™

Libera o acesso para alteracdo dos parametros
POO ACESSO
0...4 Leitura Parametros

5 Alteracdo Parametros
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6 DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

6.3.2 Rampas ~
Padrao
min. Faixa (s) max. | Fabrica
P100 - Tempo de aceleragao 5s

P101 - Tempo de desaceleragao

0.2s < 0.1s 15 > ogg | 8
P102 - Tempo de aceleracdo 22 rampa 5s

P103 - Tempo de desacelerac¢ao 22 rampa 10s

menor passo

99.9

74

M Define os tempos para acelerar linearmente de OHz até

frequéncia nominal ou desacelerar linearmente da
freqUiéncia nominal até OHz. A freqUiéncia nominal é
definida pelo parametro P202 ou P145.

A comutagao para 22 rampa pode ser feita através de
uma das entradas digitais DI3 ... DI6, programando-as
paraisso (P265 ... P268).

P104 - Rampa S

P104 RAMPA S

0 Inativa
1 50%
2 100%

T Fregliéncia de
Saida (Hz)

> Linear "
“\ /

T~ 100% rampa S+

50% rampa S

—>
tacel tdesac
(P100 6 102) (P101 6 103)

Figura 6.1 - Rampa S ou linear

M A rampa S reduz choques mecanicos durante

aceleracOes/desaceleragoes.



6 DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

6.3.3 Referéncias de
Frequéncia

Valores Possiveis

P120 - Backup das Referéncias de Frequéncia

0 = Inativa

1 = Ativa

|:| Padrao Féabrica

M Define se a funcéo de Backup das Referéncias de
Frequiéncia esté inativa ou ativa.

M Se P120 = 0 = inativa, o inversor ndo salva o valor da
referéncia quando é desabilitado, ou seja, quando for
habilitado novamente o inversor vai operar na

freqliéncia minima.

P121 - Referéncia de frequiéncia pelas teclas @ @
min Faixa (Hz) max.

Frequéncia Menor passo Freqiiéncia
minima 0.1Hz 1Hz maxima
P133 P134

99.9

Teclas @ e@ ativas: P221= 0 ou P222 = 0

M O valor de P121 é mantido no altimo valor ajustado
(backup) mesmo desabilitando ou desenergizando o
inversor. (120 = 1 = padrao de fabrica)

P122 - Referéncia de frequéncia para JOG

min. Faixa (Hz) max. | Fabrica

Padrao

menor passo

OHz < 0.1Hz > 60Hz | 5Hz

M Ativacdo da funcéo JOG *

Tecla

P225=10uP228=1

Entradas Digitais
DI3...DI6

DI3 - P265 = 3 ou
DI4 - P266 = 3 ou
DI5 - P267 =3 ou
DI6 - P268 = 3

* Inversor desabilitado

M Ao ativar a fungdo JOG o motor ira acelerar para o
Valor definido em P122, seguindo a rampa ajustada.
M O sentido de rotacéo é definido pela funcdo sentido de

giro (P223 ou P226).
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6 DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

P124 a 131 - Referéncias para Multispeed

Padrao

min. Faixa (Hz) max. |Fabrica

P124 - Ref. 1 Multispeed 3.0Hz
P125 - Ref. 2 Multispeed 10.0
P126 - Ref. 3 Multispeed Frequiéncia menor passo Frequéncia 20.0
P127 - Ref. 4 Multispeed minima <),le 1Hz> maxima | 390
P128 - Ref. 5 Multispeed 40.0
P129 - Ref. 6 Multispeed P133 99.9 P34 50.0
P130 - Ref. 7 Multispeed 60.0
P131 - Ref. 8 Multispeed 66.0

76

M O Multispeed ¢ utilizado quando se deseja até 8
velocidades fixas pré-programadas.
Ele traz como vantagens a estabilidade das referéncias
fixas pré-programadas, a imunidade contra ruidos
elétricos (comando ou entradas digitais DIX isoladas).

M Fungdo multispeed ativa: P221 = 6 ou P222 =6

M Permite o controle da frequéncia de saida relacionando
os valores definidos pelos parametros P124 ... P131
através da combinacdo l6gica das entradas digitais

(D).
DI habilitada ‘ Programacao

4 P266 =7

5 P267 =7

6 P268 =7

08 veloc. | 04 veloc. | 02 veloc

DI6 ‘ DI5 ‘ DI4 ‘ Ref. de Freq.
0\ oV oV P124
oV oV 24V P125
0)Y 24V oV P126
oV 24V 24V P127
24V oV 0)Y P128
24V oV 24V P129
24V 24V 0)Y P130
24V 24V 24V P131

Figura 6.3 - Limites de freqliéncia




6 DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

FREQUENCIA DE SAIDA

RAMPA DE _
ACELERAGAO

P124

Tempo
24V

DI6 0V (aberto)

0 T O
: r———?——j ? i——%———;——zw
DI5 : ! 0V (aberto)

: : : : : : A S
DI4 ‘ | | I | I | : 0V (aberto)
Figura 6.2 Multispeed
6.3.4 Limites de
Frequéncia
) _ Padrao
min. Faixa (Hz) max. | Fabrica
_ _ menor passo
P133 - Freqiiéncia minima 3.0
0.0 0.1Hz 1Hz 300
P134 - Frequéncia maxima 99.9 66.0

M Define os valores maximo/minimo da freqiiéncia na
saida quando o inversor é habilitado. E valido para
qualquer tipo de referéncia.

Freqliéncia de Saida

P134

P133

0 5 Referéncia de
0 100% Freqiiéncia
0 10V
4mA 20mA

Figura 6.3 - Limites de Frequiéncia
77



6 DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

6.3.5 Controle U/F
(tensao/

frequéncia)
Padréao
min. Faixa max. | Fabrica

menor passo
P136 - Compensacao IxR 0 < 1 > 9 1

M Compensa a queda de tensdo na resisténcia estatorica
do motor.
Atua em baixas freqliéncias, aumentando a tenséo de
saida do inversor para manter o torque constante.

b Tensdo de Saida b Tensdo de Saida
Nominal [rrrrerrrrmrrrmnemninns : Nominal b---rrrrrmrrmremmemmaaans :
P136 =9 : P136 =9
1/2 Nominal J--\rrereess / 1/2 Nominal - oeees :
P136=0 : (P36 =0 :
0 oHz Frequéncia T o Freqiiéncia
Figura 6.4 - P202 = 0 - curva U/F 60Hz Figura 6.5 - P202 = 1 - curva U/F 50Hz

M O ajuste 6timo é o menor valor de P136 que permite a
partida do motor satisfatoriamente. Valor maior que o
necessario ird incrementar demasiadamente a corrente
do motor em baixas freqiiéncias, podendo forcar o
inversor a uma condigao de sobrecorrente. (EOO ou EO5).
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DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Padrao
min. Faixa max. | Fabrica
menor passo
P137 - Ganho | x R automético 0.00 < 0.01 > 1.00 | 0.00
menor passo
P138 - Escorregamento nominal do motor | 0.0 < 0.1% > 10.0 | 0.0%
menor passo
P139 - Filtro da corrente de saida 0.0 < 0.1s > 16.0 | 0.2s

Corrente

Ativa

]

da Saida —»|

Referéncia de
Freqiiéncia

M O IxR automatico compensa a queda de tensdo na
resisténcia estatorica em fungéo da corrente do motor.

/=

P139

IxR + Tensdo
a0 motor
+
IXR
» Automatico
P137

Figura 6.6 -Blocodiagrama da compensac¢do

| x R automdtica

Nominal

1/2 Nominal

Zona |

Compensagao” |

\ Tensdo de Saida

- - Freqiiéncia
fnom/2 fnom

Figura 6.7 - Curva U/F com compensacgéo IXR automatica

M Os critérios para o ajuste de P137 sdo 0s mesmos que
os do parametro P136.

O parametro P138 é utilizado na funcéo de
compensacao de escorregamento do motor. Compensa
a queda na rotacdo do motor devido a aplicacéo da
carga. Incrementa a freqiiéncia de saida em funcéo do
aumento da corrente do motor.
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6 DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Referéncia de o Ref. de entrada
Freqiiéncia v Entrada da rampa

Gorrente Compensagdo do| Af
da Saida —» > s
i Escorregamento

P139 P138

Figura 6.8 - Blocodiagrama da compensac¢ado
de escorregamento

Tensao de Saida

Nominal f----r-reerremmme e <

S ». (fungdoda :
AT cargano
motor)

Freqiiéncia

fnom

Figura6.9 - Curva U/F com compensagdo de
escorregamento
M Para o ajuste do parametro P138:

= acionar motor a vazio, a aproximadamente metade
da faixa de velocidade de utilizacgao;

= medir a velocidade do motor ou equipamento;
= aplicar carga nominal no equipamento;

= incrementar o parametro P138 até que a velocidade
atinja o valor a vazio.

Obs.: a situagdo P138* 0 e P203 = 2 ocasiona o erro
de programacgéo E24 (incompatibilidade entre
parametros).

Padrao
min. Faixa max. | Fabrica

menor passo
P140 - Tempo de acomodacéo da partida | ¢ < 0.1s > 10s 0

menor passo

P141 - Freq. de acomodac&o da partida | O < 0.1Hz 10Hz| 3.0

M Ajuda em partidas pesadas.
Permite ao motor estabelecer fluxo antes da
aceleracao.
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6.3.6 Curvas U/F
(Tenséo/

P141

DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

A Freqiéncia/
Tensao de Saida

P Tempo

P140
>

Figura 6.10 - Curva para partidas pesadas

Frequéncia) Padréo
Ajustaveis min Faixa Fabrica
menor passo
P142 - Tensao de saida maxima 0.0 0.1% 100% 100%
menor passo
P143 - Tensdo de saida intermediaria 0.0 50%

P144 - Tensao de saida em 3Hz

<
T
<

menor passo

0.1% 100% [ 8%

S
o
>

menor passo

Freq. Freq.
P145 - Freq. inicio enfraquec. campo min. 0.1Hz > max. | 60Hz
P133 99.9 P134
menor passo
P146 - Freq. intermediaria 3Hz 0.1Hz 1Hz P145 | 30Hz
99.9

M Permite a alteracdo das curvas U/F padrdes definidas

em P202. Pode ser utilizado para a obtengéo de
curvas U/F aproximadamente quadraticas ou em
motores com tensdes/frequiéncias nominais diferentes
dos padrbes convencionais.
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6.3.7 Regulacéo da

DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

M Esta funcdo permite a alteracédo das curvas caracteristicas

padrdes definidas, que relacionam a tenséo e a frequén-
cia de saida do inversor e conseqiientemente o fluxo de
magnetizacdo do motor. Esta caracteristica pode ser
utilizada em aplicacfes especiais nas quais 0s motores
utilizados necessitam de tensdo nominal ou frequéncia

nominal diferentes dos padrdes. (Por exemplo, motores de

240Hz utilizados em maquinas para acabamento de
madeira). Esta caracteristica é necessaria, pois nestes
casos o fluxo de magnetizacdo do motor € diferente dos
motores padrdes, o que pode acarretar picos de corrente
ou operacgao com corrente acima da nominal do motor,
gue podem ocasionar a sua destruicéo ou blogqueio do
inversor.

M Funcao ativada com P202 =2

Tensdo de Saida

Tensdo nominal da rede

100%
P142

P202 = 2

P143

P144

Freqliéncia
(Hz)

fmax
P134

(fnom)
P145
fenfr. campo

1Hz 3Hz P146

Figura 6.11 - Curva U/F ajustavel

Tensédo CC
(Circuito g
Intermediario - Cl) min. Faixa max. | Fébrica
P296 = 0 (220V)
menor passo
325V < v > 400V | 400V
) 3 0 < P296 <5 (380...480V)
P151 - Nivel de atuacéo menor passo
564V < 1v > 800V | 800V
P296 = 5 (575V)
menor passo
736V < v >97ov 970V
menor passo
P152 - Ganho proporcional Reg CI 0.00 < 0.01 > 9.99 1.00
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6 DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

M Com os valores padrdes, esta funcéo esta desativada.

M Para ativar esta funcdo recomenda-se 0s seguintes
valores iniciais:

Tensao nominal P151

220V 347V
380V 600V
400V 632V
440V 706V
480V 758V
575V 907V
A
<4—— EO01 - Sobretensdo
P151 /\/ «4— Limitagéo Cl

Ud nominal _/ \_/

Tensao Cl
Ud (P004)

» Tempo

Freqiiéncia
de Saida

P Tempo

Figura6.12 - Curva de desaceleragdo com limitagdo
(regulag&o) da tenséo do circuito intermediario

E' Caso a rede esteja permanentemente com sobretensao
(Ud > P151) o inversor ndo desaceleral
Reduza a tensdo de rede ou incremente P151.

4 P152

+ +
Ud > ’z > ,@ > gre,gi]éncia de
aida

) -
]

P151 Saida da

Rampa

Figura6.13 -Blocodiagrama da regulag&o de tenséao do
circuito intermediario
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Padrao
min. Faixa max. | Fabrica
P296 = 0 (220V)
menor passo
325V < > 400V 353
0 < P296 < 5 (380...480V)
menor passo
P153 - Nivel de frenagem reostatica| ggay < > soov | 706
P296 = 5 (575V)
menor passo
736V < > o70v | 922
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A

P153 /J/
Ud nominal —/ U i

Tensao Gl
Ud (P004)

Tenséo i— ud — ud
Resistor
Frenagem (BR)

» Tempo

» Tempo

M Paraatuar frenagem reostatica:

= \eja item 9.4.2

= Conecte resistor de frenagem (modelo + F)
= Recomenda-se 0s seguintes valores iniciais:

Tensdo Nominal P153

220V 353V
380V 610V
400V 642V
440V 695V
480V 770V
575V 910V

<«+— EO01 - Sobretensao

<— Atuacdo fren. reostatica

Figura 6.14 - Curva de atuagéo da frenagem reostatica

Ajuste P151 méax (400, 800 ou 970V) para evitar
atuacao da reg. de tensdo do circuito intermediario

antes da frenagem.




6 DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

6.3.8 Limites de

Padrao
corrente L
min. Faixa (A) méax. | Fabrica
menor passo
P156 - Corrente de Sobrecarga
R A P157 0.1 1 1,3xInom

do Motor a freqiéncia 1,0xInom
nominal 9.9

P157 - Corrente de Sobrecarga
do Motor a 50% da
frequéncia nominal

menor Passo

P158 < 0.1 1 > p156 | 0,9xInom

9.9

P158 - Corrente de Sobrecarga
do Motor a 5% da
frequéncia nominal

menor passo

0,5xInom
0,2xInom 0.1 1 P157

9.9

M Utilizado para protecédo de sobrecarga do motor

(Ixt-EO5)

Corrente do motor (P003)
Corrente de sobrecarga

A
3‘0 ..... -

20 ...... _

15 ....... .......... 5
LI OSSR R .......... S ——

: : : : Tempo
15 30 60 90 (seg.)

Figura 6.15 - Fung&o | x t - detec¢do de sobrecarga

]

]

]

A corrente de sobrecarga do motor é o valor de
corrente a partir do qual o inversor entendera que o
motor estd operando em sobrecarga. Quanto maior a
diferenca entre a corrente do motor e a corrente de
sobrecarga, mais rapida sera a atuacao do E05.
Ajuste o parametro P156 - Corrente de sobrecarga a
frequiéncia nominal num valor de 5 a 15% acima da
corrente nominal do motor.

A corrente de sobrecarga é dada em fungdo da
frequéncia que esta sendo aplicada ao motor, de
acordo com a curva de sobrecarga. Os parametros
P156, P157 e P158 sdo os trés pontos utilizados para
formar a curva de sobrecarga do motor, mostrada a
seguir, com o ajuste de fabrica.
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]

min. Faixa (A) max. Fabrica

% Carga
N

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150
% Frequéncia Nominal

Figura 6.16 - Nivel da Protegc&o de Sobrecarga

Com o ajuste da curva de corrente de sobrecarga, é
possivel programar um valor de sobrecarga que varia
de acordo com a frequiéncia de operacéo do inversor
(padréo de fabrica), melhorando a protecéo para
motores auto-ventilados, ou um nivel constante de
sobrecarga para qualquer freqiéncia aplicada ao
motor.

Padrao

P169 - Corrente maxima
de saida

0,2xInom 0.1 1 1,8xInom|1,35 x Inom

menor passo

9.9

Corrente do motor

]

Visa evitar o tombamento (travamento) do motor durante
sobrecarga, ou seja, se a carga aumentar no motor em
consequéncia a sua corrente ira aumentar. Se a corrente
tentar ultrapassar o valor ajustado em P169, a rotacdo do
motor ird diminuir e a corrente ndo aumentara. Quando a
sobrecarga desaparecer a rotacdo voltara ao normal.

o160 BN N £
B S TR
...... > Tempo
Fregiiéncia degsaida
desaceler. : aceler.
Aceleragdo : : através através
através __J» }/ desaceleragdo fampa fampa
rampa através rampa
(P100/P102) (P101/P103)
------ - » Tempo
duragao em regime duragao
aceleragao desaceleragao
Figura6.17 - Curvas mostrando a atuagdo da limitacdo da corrente
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6.4 PARAMETROS DE
CONFIGURACAO -
P200...P399

6.4.1 Parametros
Genéricos

Valores Possiveis

0 = U/F 60Hz

P202 - Tipo de controle | 1 = U/F 50Hz

2 = U/F Ajustéavel

Padréao fabrica

M Define a frequiéncia nominal do motor e o tipo de
controle U/F (tensdo/frequéncia).
M Para U/F ajustavel ver parametros P142...P146.

Valores Possiveis

Par.Relacionados

P203 - Selecado de Funcdes Especiais

0 = Nenhuma

1 = Regulador PID P520...527
2 = Regulador de velocidade P520...526
3 = Ciclo Automatico P500...P511

|:| Padrao Féabrica

M Habilita a utilizacdo das fung¢des especiais : regulador
PID superposto, regulador de velocidade e ciclo

automatico.
Padrao
min. Faixa max. | Fabrica
P204 - Carrega parametros com Mmenor passo
Padrao de fabrica 0 < 1 > 5 0

5 = Carrega padréo

M P204 =5 = Carrega Padrédo
Ajusta todos os parametros para os valores do padrao
de fabrica, exceto os parametros do U/F ajustavel
(P142, P143,P144, P145 e P146), P202 - Tipo de
Controle, P295 - Corrente Nominal, P296 - Tensao
Nominal e P308 - Endereco do Inversor. Ver item 6.1.

M P204 = 3 = reset Horas Habilitado.Carrega o

parametro P043 - Horas Habilitado com o valor zero.
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Valores Possiveis

0 = Frequéncia - PO05

1 = Corrente Motor - PO03
P205 - Selecéo do parametro de leitura 2 = Rotagao do Motor - PO30
3 = Valor proporcional - P0O02
4 = Estado Inversor - P006

M Define qual das variaveis de monitoracao sera
inicialmente mostrada no display ap6s a energizacao

|:| Padrao Fabrica ‘
do inversor.

Padréao
min. Faixa MAax. Fabrica

menor passo
P206 - Tempo para auto-reset 0 < 1s > 2555 0

Quando ocorre um erro, exceto EOQ, EQ9, E11 ou E2X, 0
inversor podera provocar um “reset” automaticamente,
apos transcorrido o tempo dado por P206.

Se P206 £ 2 nao ocorrera “auto-reset”.

Apos transcorrido o “auto-reset”, se 0 mesmo erro voltar a
ocorrer por trés vezes consecutivas (*), a funcéo de auto-
reset sera inibida. Portanto, se um erro ocorrer quatro
vezes consecutivas, este permanecera sendo indicado (e o
inversor blogqueado) permanentemente.

(*) Um erro é considerado reincidente, se este voltar a
ocorrer até 30 segundos apos ser executado o auto-reset.

Padrao
min. Faixa max. Fabrica

P208 - Fator de Escala da Referéncia menor passo 1.67
P209 - Fator de Escala RPM 0.00 < 0.01 > 9.9 | 300

M Os fatores de escala P208 e P209 permitem que 0s
parametros de leitura respectivos P0O02 e P030
indiguem a velocidade do motor em uma grandeza
qualquer (P002) ou em rpm (P030).

— —) DHz
_I_, , ' ' ’ , Oa
. | U ]Sz,
gliéncia
de Saida
On:
o M ‘ I (] ,‘,|g¢
| — —
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Valores Possiveis

0 = Inativa
1 = Ativa

M Define se a Deteccdo de falta de fase (E03) esta ativa
ou ndo. Se P214 = 0 = inativa, o EO3 ndo sera
sinalizado
pelo inversor.

P214 - Deteccao de falta de fase

|:| Padréo Fabrica

6.4.2 Definicao

Situag@o LOCAL/ M Ver blocodiagrama da figura 6.17
Situacao

REMOTO Valores Possiveis

0 = Sempre Situagdo LOCAL

1 = Sempre Situagdo REMOTO

2 = Tecla LOC (Default LOCAL)

P220 - Selegao Fonte LOCAL/REMOTO 3 = Tecla LOC (Default REMOTO)

4 = Ent. Digitais DI2...DI6 (P264...P268)
5 = Serial (Default LOCAL)

6 = Serial (Default REMOTO)

|:| Padrao Fabrica M Define a fonte de origem do comando que iré
selecionar entre a situacdo LOCAL e a situacéo
REMOTO.
Padréo
Valores Possiveis Fabrica
P221 - Selecado Referéncia - 0 = Teclas 0
Situacéo LOCAL 1 = Ent.Analdgica All' (P234/P235/P236)
P222 - Selecao Referéncia - 2 = Ent.Analdgica Al2' (P238/P239/P240)
Situagio REMOTO 3 = Ent.Analégica Al3' (P242/P243/P244) 1

4 = Potenciémetro Eletrdnico (PE)

5 = Interface serial

6 = Multispeed (P124...P131)

7 = Soma Ent.Analdgica (Al1l' + Al2' + AI3")3 0
8 = Soma Ent.Analdgica Al1' + AI2' + Al3'

M No ajuste padréo de fabrica acima, por exemplo, a
tecla da IHM-5P ir4 selecionar local ou remoto.
Na energizacdo o CFW-05 iniciar4 em local (Default
LOCAL). A referéncia local é via teclas@ e
da IHM-5P e a remota € a entrada analdgica All.
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Potenciometro eletrénico (PE)
(ver também figura 6.23)

O Acelera
Entradas » Referéncia de
Digitais Fregiiéncia
Desacelera Aceleragao Desaceleragao
O PE
Reset
& para zero
Habilitagdo——{
o Padréo
Valores Possiveis Fabrica
P223 - Selegdo Sentido de GIRO 0 = Sempre Horério
2

Situacéo LOCAL

1 = Sempre Anti-horério

P226 - Selecéo Sentido de GIRO
Situacédo REMOTO

2 = Tecla (Default Horério)
3 = Entrada Digital DI2 (P264 = 0) 3
4 = Interface Serial

Padrao
Valores Possiveis Fabrica
P224 - Liga/Desliga 0 = Teclas
Situagaio LOCAL _ 2
P227 - Liga/Desliga 1 = Inativo )
Situagdo REMOTO 2 = Interface Serial
Padrao
Valores Possiveis Fabrica
P225 - Selegao Fte JOG 0 = Inativo
Situagdo LOCAL 1 = Tecla 1
2 = Entradas digitais DI3... DI6
P228 - Selegéo Fte JOG (P265...P268) 2
Situa¢do REMOTO 3 = Interface Serial
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pelo parametro P122.
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P221 - SELEGAO REF.
SITUAGAO LOCAL

TECLAS[A] (]

A | 1

a2 | 2

A3 _|

PE_|

INT. SERIAL _|
MULTISPEED _]

(A +AI+AI3) > 0 _|
Al + AI2 + AIB_|

B
)

|
]

RiRiRi

P223 - SELE(}[\p SENT. GIRO
SITUAGAO LOCAL

Sempre HORARIO _|

Sempre ANTI-HORARIO _]
ENT. DIGITAL DI2 (P264=0) _|
INT. SERIAL |

- PADRAO DE FABRICA
P224 - LIGA/DESLIGA
SITUAGAO LOCAL

Default - Condigao
s 0 :
—15 apos energizagao

INATIVO ———

INT. SERIAL —|—2_ *1 - As entradas digitais (DI1 . . . DI6)

. : programados como habilita
P225 - SELEGAO FTE JOG : rampa, devem estar ativadas (24V)
SITUAGAO LOCAL i para permitir o funcionamento.

INATIVO | O

[ o I

ENTDIGDI3. .. DI§ |2
INT. SERIAL |3

: : PO01 o
. Referéncia
" Freqiiéncia
........................................................... |’ L220
: >—— Comandos

P222 - SELEGAO REF. H
SITUAGAO REMOTO : 4

TECLAS[A] [®] 0
1o
[ NI
Al2 2
12 |
Al3 3 H
T 1 H .
Pl a1l | P220 - SELEGAO FTE
INT.SERAL | 5 | LOCAL/REMOTO
womseeep | 67 | 0 | Sempre SITUAGAQ LOGAL
e e | 1| Sempre SITUAGAO REMOTO
Al + A2 + AI3 8 :
TR 2 | TECLALOG (Default LOCAL)

TECLA LOG (Default REMOTO)
ENTRADAS DIGITAIS DI2...DI6
INT. SERIAL (Default LOCAL)

INT. SERIAL (Default REMOTO)

P226 - SELEGAO SENT. GIRO
SITUAGAO REMOTO

Sempre HORARIO _| 0
Sempre ANTI-HORARIO _| 1
TECLA [=] (Default Horario) _| 2

ENT. DIGITAL DI2 (P264=0)

INT. SERIAL {4

o ||~ |w

P227 - LIGA/DESLIGA
SITUAGAO REMOTO

TecLas M@0

[ namo SR
INT. SERIAL ——2-

P228 - SELEGAO FTE JOG
SITUAGAO REMOTO

INATIVO O

TECLA [ |1
ENTDIG DI3 . .. Dig NI
INT SERIAL ——3_

Figura6.18 - Blocodiagrama Seleg&o : Situagdo
Local/Remoto
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6.4.3 Entradas Analdgicas (AIX) Valores Possiveis
P233 - Zona Morta nas Entradas Analdgicas 0 i Ingtlva
1 = Ativa
|:| Padréo Fabrica M Define se a Zona Morta nas Entradas Analdgicas esta

inativa ou ativa.

M Se P233 = 0 = inativa, o sinal nas entradas anal6gicas
atua na freqliéncia de saida a partir do ponto minimo
(OV/IOmA/AmA)

M Se P233 = 1 = ativa, o0 sinal nas entradas analdgicas
possui uma zona morta, onde a frequéncia de saida
permanece no valor da freqiiéncia minima, mesmo
com a variagdo do sinal de entrada.

Freqiiéncia de Saida Freqiiéncia de Saida
Fméx
W
Sinal AIx Sinal Alx
0 10 V/20 mA 0 10 V/20 mA
4 20 mA 4 20mA
com Zona Morta sem Zona Morta

Figura 6.19 - Atuacdo das Entradas Analogicas

Padrao
min. Faixa max. Fabrica

P234 - Ganho Entrada All
P238 - Ganho Entrada Al2 MENOr passo
P242 - Ganho Entrada Al3 0.00 0.01 9.99 1.00

P245 - Ganho Entrada Al4

Padrao
Valores Possiveis Fabrica
P235 - Sinal Ent. All O0=Sinal0...10Vv/0...20mA *
P239 - Sinal Ent. Al2 - 0
P243 - Sinal Ent. AI3 1=Sinal 4...20mA*

*  Para sinais em corrente (Al1, Al2) posicionar jumper’s XJ1
e XJ2 do cartéo de controle - MEC5 para a posi¢do 2-3.

Padréo
min. Faixa max. Fabrica
P236 - Offset Entrada All menor passo
P240 - Offset Entrada Al2 100% < 015 > oo | 00
P244 - Offset Entrada Al3
Al1' - P018
Al2' - P019
P234, 238, AI3' - P020
P242, 245
AIX + AIX'
—_—> —————| GANHO
P235
P239 +
Pa4s % Figura 6.20 -Blocodiagrama
OFFSET (P236, 240, 244) das entradas analdgicas
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6 DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

Os valores internos All', Al2', e Al3' séo o resultado da
seguinte equagao:

. OFFSET
= -+ . .
AIX' = (AIX + 2T 2. 10V) . Ganho

Por exemplo : Al1 = 5V, OFFSET = -70% e Ganho = 1,00

1 '70
All'= (5 + L10v).1=-2v
( 100 )

All' = -2V, significa que o motor ir4 girar no sentido
contrario com uma referéncia em mddulo igual a 2V

6.4.4 Saidas
Analdgicas "
Padrao
(AOX) . e
Valores Possiveis Fabrica
P251 - Funcéo Saida A01 0 = Frequéncia de Saida 0
1 = Frequiéncia entrada rampa
P253 - Funcao Saida A02 2 = Corrente de Saida 5
3 = Sinal de Realimentacéo (PID/reg.velocidade)
4 = Corrente ativa (sinal proporcional a carga
no eixo do motor)
Padréo
min. Faixa max. Fabrica
P252 - Ganho Saida A01 MeNOr passo
j 0.00 0.01 9.99 1.00
P254 - Ganho Saida A02

P251
P253
o ; 0
Freqiiéncia de Saida ——— ——
1
Freqliéncia de Entrada ——— -
P252, P254
Corrente 2 > AOX
Sinal Realimentagdo | 3
(PID/Reg. Veloc.) -
Corrente Ativa 14 _—

Figura 6.21 - Blocodiagrama das saidas analdgicas

AOX para Ganho =1.00

Frequéncia 10V = Frequéncia nominal

Corrente 10V = 1,5 x Inominal

Sinal Realimentacdo | 9V = 100%
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INCOMPATIBILIDADE ENTRE PARAMETROS

1 Dois ou mais parametros entre P264, P265, P266, P267 e
P268 iguais a 1 (LOC/REM);

2 Dois ou mais parametros entre P265, P266, P267 e P268
iguais a 6 (22 rampa);

3 Dois ou mais parametros entre P264=2, P267=5 e
P268="5 iguais (MAN/AUT);

4 Dois ou mais parametros entre P265, P266, P267 e
P268 iguais a 13 (Desabilita Flying Start);

5 P265=8e P267=8, P266=8 e P268=8 (AVANCO/
RETORNO), P265 ou P267 igual a 8 e P266 ou P268
diferente de 8 ou vice-versa;

6 P221 ou P222 igual a 6 (Multispeed) e P266 * 7, ou
entdo,P266 = P268 = 7 e P267* 7

P221 ou P222 igual a 4(PE.) e P265 e P266 diferente de 5;

P203=2 e P138! 0;

P450 - Sele¢éo do Motor

- Motor selecionado tem corrente acima da nominal do
inversor;

- Motor selecionado é 220V e a tensao do inversor €
380V ou 440V (P296 = 1 ou P296 = 3);

- Motor selecionado é 380V ou 440V e a tensao do
inversor é 220V (P296 = 0);

6.4.5 Entradas Digitais (DI1 .. .DI6)

© 00~

-
3|8 o :
g€ g £ 2
g % B g |5 % w g =
— E— LL
s S138|olE|2 1w |5 f: 8
3 S| 8|&(2|S E |8 |g o} =
© = E| 8 § % "é' L | @ B §
=] ¢ c =
DIz (pP2e3f - (o | 2| - - -|-|-|-|-}{-1|-1]-1-1-
DI2 (P264| - | - | -fo | 2|2 -|-|-}|-]-1-1|-1|-1-
0
DI3 |P265— - | 2| - [ 1| -|3|4[5]|-|6]-|8]-]13
11,12
DI4 |P266)505 - | 2| - 1| -|3|4|-|5|6]|7]|-|8]13
DI5 |P267f0| - | 2| - 1|5 (38| 4| -|-|6]7]|8]|-]13
DI6 |P26821 - | 2| - [ 1|5 3| 4| -|-|6|7]|-|8]13
|:|P drio Fabri M Fungdes ativadas com 24V na entrada digital
adrao Fabrica M LOCAL/REMOTO = 0V/24V na entrada digital
respectivamente
M MANUAL/AUTOMATICO = 0V/24V na entrada digital

respectivamente
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Graficos mostrando as funcdes das Entradas Digitais

HABILITA RAMPA HABILITA GERAL
rampa rampa
aceleracdo desaceleragdo rampa_ motor gira
: aceleragao IlvAre)
Frequiéncia Velocidade \
Saida o do motor : -
Tempo i E T
24y : oy Tempo
DI aberto R Dl aberto >
?empo Tempo
SEM ERRO EXTERNO SENTIDO DE GIRO
motor gira
livre Velocidade : .
do motor : Horario
4) : »
Iil(e)kr)g(l)(%gge \ Antihorario  / Tempo
: Tempo :
24V : :
24V
DI aberto
Tempo DI aberto
Tempo
AVANGO / RETORNO 22 RAMPA
24V — 24y
DI - Avango aberto |_| _ DI - Habilita rampa aberto R
: : : Tempo Tempo
v i
5 5 : N o
DI - Retorno aberfo - DI-22Rampa aberto R
: : H : ﬁ'empo i 'Tem Q
é i Y -P103
: : P100 ¢ ]
Velocidade Horério : Velocidade ™ x P101
do motor g : . do motor / \ >
Anti-horario Tempo Tempo
Figura 6.22
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JOG
Fregiiéncia JOG (P122)
- : : : Rampa aceler. :
Freqiiéncia de : : : :
Saida \ L. +— Rampa desaceler.
- : 24y 5 : T(:mpo
Habilita : : :
Rampa aberto
1 24V
DI - JOG :
: aberto
: 24V
Habilita : : :
Geral aberto
Acelera PE / Desacelera PE
(Potenciémetro Eletronico)
Fregiiéncia
minima
Freqﬂéncia de l ...........................
saida /
§ 5 Tempo
24V

Acelera ? aberto :

RESET< L

24V
DI4 :
Desacelera : aberto
24V : :

DI - Habilita Rampa aberto

Figura 6.23 - Graficos mostrando as fungdes das entradas digitais
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6.4.6 Saidas Digitais (D01, D02) / Saidas a Relé (RL1, RL2)

™
S
]
by S
o <
— (| E
S 5 + N
% % ol Y ~|4d |2 |3 N
k] ol A |V | | || € IS
3 o | L L g |33 8 &
D01 P275| O 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10| 11| 12
D02 P276 | O 1 2 3 4 5 6 7 8 9 |10 11| 12
RL1 pP277] O 1 2 3 4 5 6 7 8 9 |10 11| 12
RL2 P279 1 0O 1 2 3 4 5 6 7 8 9 |10 11| 12

|:| Padrao Féabrica

Is = corrente no motor

Fs = FreqUiéncia de saida no motor

Fe = Freqliéncia de entrada da rampa (referéncia)
Fx = P288

Fy = P289

Ix = P290

Remoto = na situagao remoto

RUN = inversor habilitado (motor girando)
Ready = inversor desabilitado, pronto para girar
Sem erro = nenhum defeito esté ocorrendo

Sem EOO = erro E0O néo esta ocorrendo

Sem EQO1 + EO2 + EO3 = os erros EO1, EO2 e EO3 ndo
estdo ocorrendo

Sem E04 = erro E04 nao esta ocorrendo
Sem EO5 = erro EO5 néo esta ocorrendo

Refer. 4..20mA OK = areferéncia 4 a 20mA esta dentro
da faixa de 4 a 20mA
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Fs > Fx

Fs
Fx (P288)

Relé /

ON

Fs < Fy

Fs
Fy (P289)

\ Te=mpo / \ Tempo

Transistor

OFF

OFF

Relé / :
Transistor :

ON ON

OFF

Is > Ix

Is
/\ Ix (P290)

~ \ Tempo
Tempo

el ON Rele / : ON
Te e/ | Transistor
ransistor OFF OFF OFF OFF
Refer. 4. .. 20mA
s/ EOX
¢/ EOX
Tempo Relé /
Transistor
Relé /
Transistor
ON OFF ON OFF ON
Figura6.24 - Gréficos mostrando as fungbes das

98
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Estado Relé/Trans

Remoto ON
Local OFF
Ready ON

Run ON
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6.4.7 Valores Fx, Fy, Ix

Padréo
min. Faixa max. Fabrica
P288 - Valor Frequiéncia Fx MENOr passo 3.0
0.0 0.1Hz Freq. Max.
P289 - Valor Frequéncia Fy 60.0
menor passo
P290 - Corrente Ix 0 <O.1 1A >1.8x|nom Inom
9.9A

6.4.8 Dados do
Inversor

M Define os valores para comutacéo das saidas digitais e

arelé (ver item 6.4.6 ).

_ Padréao
Valores Possiveis fabrica

P295 - Corrente Nominal

0 =18A 1=25A 2 = 35A 3 =52A
4 =6T7A 5=87A 6 =107A 7 = 158A

8 =260A 9 =350A 10 = 430A 11 = 480A| De acordo
12 =580A 13 =230A 14 =320A 15=400A| como
16 = 450A 17 =570A 18 =700A 19 =900A| modelo

20=200A 21=7A 22 = 9A 23 =11A
24 =16A 25=22A 26 =27A 27 =32A

P296 - Tensdo Nominal | 0 = 220/230V 1 =380V 2 = 400/415V Di?ﬁ’ﬁdo
*(1) 3 = 440/460V 4 = 480V 5 =575V modelo

P297 - Freqliéncia de 0 = 14,4kHz 1=72kHz 2 =3,6kHz 2
Chaveamento *(2) | 3 = 1,8kHz

bs.: (1)* Para os modelos com correntes nominais de

52A a 158A e tensdes nominais de 380V a 480V
selecione também o jumper de selecdo de tenséo
como mostrado na figura 3.6, item 3.2.2.

(2)* Para uso em aplicacgdes de torque variavel é
necessario colocar a frequiéncia de chaveamento
para 1,8khz, bem como para a linha em painel
AFW-05 com corrente igual ou maior que 200A.

A escolha da frequiéncia de chaveamento resulta num
compromisso entre o ruido acustico no motor e as perdas nos
semicondutores.

Frequéncias de chaveamento altas implicam em menor

ruido acustico no motor porém aumentam as perdas nos
semicondutores, elevando a temperatura nos componentes e
reduzindo sua vida util.
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6.4.9 Frenagem por
CC (Corrente
Continua)

A frequiéncia predominante no motor é o dobro da
freqUéncia de chaveamento do inversor programada em
P297. Assim, P297=2 (3,6 kHz) implica em uma freqiiéncia
audivel no motor correspondente a 7,2 kHz. Isto deve-se ao
método de modulacédo PWM utilizado.

Em alguns modelos de inversores é necessario reduzir a
corrente nominal de saida em freqliéncia de chaveamento
altas para manter a temperatura nos semicondutores abaixo
do permitido.

Para determinar o fator de reducéo a ser aplicado bem como
a frequiéncia de chaveamento para as correntes nominais,
ver as tabelas de especificagdo padréo no item 9.1.

A reducdo da frequéncia de chaveamento também colabora
na reducdo dos problemas de instabilidade e ressonancias
que ocorrem em determinadas condigdes de aplicagéo.

Tambeém, a redugdo da frequiéncia de chaveamento reduz as
correntes de fuga para a terra, podendo evitar a atuagao
indevida do E11 - Falta ao terra.

Padrao
min. Faixa méx. | Féabrica

P300 - Duragéo da Frenagem

Menor passo
0.0 < 0.1s >15.03 0

P301 - Freq. de inicio da frenagem 0.0 < 0.1Hz >15.0H2 1.0Hz

menor passo

menor passo
P302 - Tenséo aplicada na frenagem 0.0 < 0.1% > 20.0% | 2.0%
V

nominal

100

M A frenagem CC permite a parada rapida do motor
através da aplicagdo de corrente continua no mesmo.
Normalmente utiliza-se a frenagem reostéatica até uma
certa freqiiéncia minima (desaceleracéo pela rampa),
apods o qual entra em acgao a frenagem CC.
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INJEGRODE
CORRENTE GONTINUA
: —
. o P300
Freqiiéncia de Saida : P301 R
— |— Tempo
: TEMPO
+oay  ; MORTO
DI - Habilita
Rampa ABERTO

Figura6.25 - Frenagem CC apds desabilitacdo da rampa

INJEQAO DE )
CORRENTE CONTINUA
Freqliéncia de Saida 5 P300 .
‘TEMPO:
MORTO: Tempo
+ 24Y
DI - Habilita
geral
ABERTO

Figura6.26 - Frenagem CC durante desabilitagédo geral

Antes de iniciar a frenagem por corrente continua existe
um “tempo morto” (motor gira livre), necessario para
desmagnetizacédo do motor. Este tempo é funcéo da
velocidade (frequéncia do motor).

Uma vez iniciado o processo de frenagem o inversor nao
aceitara outros comandos, até a finalizagdo do mesmo.

A tensdo CC ou, indiretamente, o torque de frenagem pode
ser ajustado em P302 (0 a 20% da tensdo nominal de
alimentacdo). O ajuste deve ser feito aumentando-se
gradativamente o valor de P302 até conseguir-se a
frenagem desejada.
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6 DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

6.4.10 Pular
Frequéncia Padréo
min. Faixa max. Fabrica
P303 - Frequéncia evitada 1 menor passo 20.0Hz
P304 - Freqiiéncia evitada 2 fmin 0.1Hz 1Hz fmax 30.0Hz
P133 P134
P305 - Frequéncia evitada 3 99.9 40.0Hz
menor passo
P306 - Faixa evitada 0.0 < 0.1Hz > 25.0Hz 0.0
Freqiéncia de
Saida [Hz]
A
P305 .............................................
P304 [ 2XP3E. w;z X Péoe
P303 |- Z
. Referéncia de
. - o " Freqiiéncia [Hz]

6.4.11 Interface Serial

Figura 6.27 - Curva “freqliéncias evitadas”

M Evita que o inversor opere permanentemente nos
valores de freqliéncia nos quais, como exemplo, o
sistema mecanico entra em ressonancia causando

vibracgdo ou ruidos exagerados.

M A passagem pela faixa de freqiiéncia rejeitada (2 x
P306) é feita através da rampa de acel/desaceleracao.
M A funcéo ndo opera de forma correta se duas faixas de

frequiéncia rejeitadas se sobrepuserem.

na rede

menor passo

Padrao
Valores possiveis Fabrica
P307 - Taxa de transmissao 0 = desabilita serial
1 = 300 bps 2 = 600 bps 3 = 1200 bps 6
4=2400bps 5=4800bps 6 =9600 bps
P308 - Endereco do Inversor 1
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6 DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

6.4.12 Flying Start e

M A interface serial pode ser RS-232 - item 3.2.3.2 ou
RS-485 (placa opcional CEF2 conector XC5: 1,2,3,4)
item 8.1.1. Ver também Manual da Comunicacéo Serial
para CFW-05.

Ride-Through Padréo
Valores possiveis Fabrica
P310 - Flying Start e 0 =Inativas
Ride-Through 1 = Flying Start 0
2 = Flying Start / Ride-Through
3 = Ride-Through
Padréo
min. Faixa max. | Fabrica

P311 - Tempo da Rampa de
Tensao

menor passo

0.2 < 01s > 10.0 5.0

P312 - Tempo Morto

menor pa.SSO
1.0
0.0 < 01s > 5.0

M O parametro P310 seleciona a utilizacdo das fungdes:

- P310 = 1, apenas Flying Start esta ativa;

- P310 = 3, apenas Ride-Through esta ativa;

- P310 = 2, Flying Start e Ride-Through estéo ativas;
- P310 = 0, nenhuma delas esta ativa (padréo);

M O parametro P311 ajusta o tempo necessario para que

a tensdo de saida parta de 0V e atinja o valor da
tensédo nominal.

M A funcdo Flying Start permite a partida do motor

guando este ja esta girando. Esta fungédo so6 atua
guando o inversor esta sendo habilitado. Na partida, o
inversor vai impor a freqiéncia de referéncia
instantaneamente, fazendo uma rampa de tenséo, com
tempo definido em P311.

M E possivel partir o motor da forma convencional,

mesmo que o parametro P310 esteja selecionando a
funcdo Flying Start. Para isto, basta ajustar uma das
entradas digitais (DI3 ... DI6) com o valor 13 =
Desabilita Flying Start e aciona-la (+24V) durante a
partida do motor.
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M O parametro P312, utilizado na fungéo Ride - Through,

ajusta o tempo minimo
para voltar a acionar o

que o inversor aguardara,
motor, apds a recuperacdo da

rede. Este tempo é contado a partir da queda da rede e
€ necessario para a desmagnetizacdo do motor.

M A funcéo Ride-Through

permite a recuperacao do

inversor, sem bloqueio por E02 (Subtensao), quando
ocorrer queda da rede de alimentacéo. O inversor
indicara EO2 se a queda da rede durar mais de 2.0

segundos, para P312 £

1.0 s, ou duas vezes o tempo

ajustado em P312, para P312 > 1.0 s.

M Se esta funcao estiver habilitada e houver uma queda
na rede de alimentacao, fazendo com que a tensdo no
Circuito Intermediario fique abaixo do nivel de
subtensao, os pulsos de saida serdo desabilitados
(motor ira girar livre). Caso a rede de alimentacédo volte
ao estado normal, o inversor voltara a habilitar os
pulsos, impondo a referéncia de freqiiéncia
instantaneamente e fazendo uma rampa de tensao
com tempo definido pelo parametro P311. Ver figura

6.28

N\

Tensdo no Gircuito
Intermediério

Nivel do EO2

<t

habilitado Pulsos de Safda

, > P312->

desal

desabilitado

1, <25 —>

a P31 >
Tensdo de Saida

ov

Frequéncia de Safda

OHz

Figura 6.28 - Atuagéo do Ride - Through

MOTOR - Padrao
P400...P499 min. Faixa (A) max. Fabrica
menor passo
P401 - Corrente nominal do motor | 0 <o_1 1 > 1,25xInom [1,0x Inom
9.9
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de escorregamento e IXR automatico.

M Ajustar P401 no valor da corrente nominal do motor
M Este parametro é utilizado pelas fun¢des compensacéo

Padréo
min. Faixa (A) max. Fabrica
menor passo
P450 - Selegdo do Motor 0

o1 >

6.6 PARAMETROS
DAS FUNCOES

M A tabela com os motores padrdo encontra-se no Anexo

10.4. Todos os motores deste parametro sdo 60 Hz e

padrdo WEG MOTORES.

M Ao programar o parametro P450 com o ndmero

correspondente ao motor que sera utilizado, o inversor
ajustara automaticamente os parametros P156, P157,

P158, P209, P296, P297, P401.

ESPECIAIS -
P500...P699
6.6.1 Ciclo Automatico
Padrao
min. Faixa Max. Fabrica
P500 - Referéncia 1 C.A. 10.0
P501 - Referéncia 2 C.A. menor passo 20.0
P502 - Referéncia 3 C.A. Emin 0 1Hz 1Hz Fmax 30.0
P503 - Referéncia 4 C.A. 40.0
— P133 99.9 P134
P504 - Referéncia 5 C.A. 50.0
P505 - Referéncia 6 C.A. 60.0
P506 - Tempo Referéncia 1
P507 - Tempo Referéncia 2 Menor passo
P508 - Tempo Referéncia 3 60s

P509 - Tempo Referéncia 4

P510 - Tempo Referéncia 5

P511 - Tempo Referéncia 6

0 < 1s > 9999s

P041 - Ciclo Automéatico Executado

menor passo
0 < 1% > 100%
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P224 - Liga/Desliga
Situacéo Local

A

DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

M PO041 - Ciclo Automético Executado =

tempo executado

P506 + ... + P511

X 100

Freqiiéncia
de saida

M P203 - Sele¢ado das Funcdes Especiais = 3 - Ciclo
Automatico

M A funcdo ciclo automatico permite ao motor executar
uma sequéncia de funcionamento repetitiva com
velocidades pré-programadas em tempos
pré-programados. Ver grafico a seguir.

- Padréo de Fabrica

Teclas [ 1 0]

Inativo

Local

Int. Serial_{ £

P220 - Selegdo Fte
¢ Local/Remote

P227 - Liga/Desliga
Situacdo Remoto

N

J

Comando
Ciclo Auto

Teclas ]

Int. Serial |

10
an
12

Remoto

TIN]GIO (COMANDO)

Figura 6.29 - Curva ciclo automatico

M Aceleragdes/desaceleracdes segundo os valores
definidos pelos tempos de aceleracdo/desaceleragao:
P100/P101 ou P102/P103 (22 rampa).

Recomenda-se a alteracdo dos parametros (P500...P511)
antes de iniciar o ciclo automatico. A alteracdo durante um
ciclo ja iniciado pode causar funcionamento ndo esperado.

P220= 2 - Tecla (default LOCAL)

Teclas @

Ciclo Automatico

Pressione @ Inicio
Pressione Interrupcao
Pressione @ Re-inicio

Figura 6.30 - Blocodiagrama do comando do ciclo automatico
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6.6.2 Regulador PID

M As entradas digitais DI1... 6 programadas como
habilita geral ou habilita rampa podem iniciar o ciclo
automatico ou interrompé-lo para qualquer
programacéo de P224 ou P227.

Deve-se manté-las em 24V se P224 ou P227 forem
programados para 0 ou 2, ou seja, comando de ciclo
via tecla (IHM-5P) ou via serial (PC ou IHM-5S).

M A atuacdo de erro ou desenergizagdo causa a
interrupcéo do ciclo. Apds o reset do erro ou
re-energizagao o ciclo automético pode ser re-iniciado
no mesmo ponto em que foi interrompido.

M O reset para o inicio de um ciclo automatico em
execucao pode ser feito interrompendo-se o ciclo e

acionando-se as teclas@ e @

simultaneamente.

A funcéo regulador PID é ativada colocando-se P203 em 1.
Esta funcédo faz o papel de um regulador proporcional,
integral e derivativo superposto ao controle normal de
velocidade do inversor. Este regulador pode por exemplo
controlar a vazdo em uma tubulacéo através de uma
realimentacdo da vazdo na entrada analdgica Al2 ou Al3,
a referéncia em All (por exemplo) e estando o inversor
acionando a motobomba que faz circular o fluido nesta
tubulacéo. Outros exemplos: controle de nivel, pressao,
temperatura, dosagem, etc...

Padréo
min. Faixa Max. Fabrica

P520 - Ganho Proporcional

menor passo

0.00 < 0.01 > 9.99 1.9

P521 - Ganho Integral

menor passo

0.00 <0.02 01] 1 1o> 1300s | 1.00s

9.98 99.9 999
menor passo
P522 - Ganho Diferencial 0.00 < 0.01 > 9.99 0.00
Padrao
Valores Possiveis Fabrica

P523 - Selecéo setpoint

O=Tecla® e @

1 = Entrada analdgica Al1' (P234 . . . P236) 0
2 = Interface Serial

P524 - Selecao realimentacéo

0 = Entrada analdgica Al2' (P238 . . . P240) 0
1 = Entrada analdgica Al3' (P242 . . . P244)
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Padréo
min. Faixa max. Fabrica
menor passo
P525 - Setpoint 0.0 < 0.1% > 100% 0
menor passo
P526 - Const. tempo filtro 0.0 < 0.1s > 16.0s 0.1s
Padréo
Valores Possiveis Fabrica
P527 - Tipo de acéao 0 = Direto 0
1 = Reverso
P528 - Referéncia Manual 0= Teclas@ e@
1 = Entrada analogica Al1l' (P234 . . . P236) 0
2 = Interface Serial
0
P203 - Selegdo Funcao Especial | 1 = Regulador PID
(Alterar p/1)

[reou[a) [v) B
]

Alt'

INT, SERIAL 2/—T

P525 P523

P121 | P528

0

'”l

&P = P520 out REVERSO

o

A M
INT. SERIAL /J

ISS

P524

A2 |

- DIRETO
T REG. PI

b GD = P522 i )
DIFERENCIAL I P-0R /0 DE FABRICA
A

$— ]

AI3 _1J
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Figura 6.31 - Blocodiagrama do regulador PID
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6 DESCRICAO DETALHADA DOS PARAMETROS

6.6.3 Regulador de
Velocidade

*

A comutacado entre Manual/Automético pode ser feita
por uma das entradas digitais D12, DI5, DI6
(programar!).

O parametro PO40 indica o valor da realimentagdo em
percentual do valor de referéncia maximo. Para evitar
a saturacdo da entrada analdgica de realimentacéo, o
sinal de realimentacéo deve variar entre O ... 9,0V.

A adaptacéao entre o setpoint e a realimentagao pode
ser feita alterando-se o ganho da entrada analdgica
selecionada como realimentacéao:

P238 - Al2 ou P242 - Al3

As funcdes JOG e sentido de giro ficam fora de ag&o. Os
comandos de Habilitacéo e Liga/Desliga sao definidos
em P220, P224 e P227.

Esta func&o permite o controle de velocidade do motor com
alta precisao, independente das variacdes de carga no eixo
do motor. Ver item 9.4.1 para verificar a precisdo. Para
tanto o motor devera ter instalado um sensor de
velocidade, que pode ser um taco de pulsos ou encoder

incremental.
Padrao
min. Faixa Max. Fabrica
menor passo
P520 - Ganho Proporcional 0.00 < 0.01 > 9.99 1.9
menor passo
P521 - Ganho Integral 0.00 <).02 011 1o> 1300s | 1.00s
9.98 99.9 999
menor passo
P522 - Ganho Diferencial 0.00 < 0.01 > 9.99 0.00
Mmenor passo
P526 - Const. tempo filtro 0.0 < 0.1s > 16.0s 0.1s
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L P001
Referéncia Frmax
Frequéncia > ®
(como definido Fmin
nos parametros T > T >
GP = P520
P220 . .. P228) RAMPAS al - P51
+ PO05
7 O > FREQUENGIA
’ ':é > .“ DE SAIDA
AOX: P251 ou T T
P253 =3
. . P245 " P526 POA0 REG. PI
@—» FU —I—» I} :’ : —IN | ao=rs2
CARTAO GANHO FILTRO DIFERENCIAL

ENCODER

NO

MOTOR

110

OPCIONAL
GFF 2

Figura 6.32 - Blocodiagrama do regulador de velocidade

M P203 - Selecdo das Fungdes Especiais = 2 - Regulador
de Velocidade.
Obs.: a situagdo P203 =2 e P138* 0 ocasiona o erro
de programacéo E24 (Incompatibilidade entre
parametros).

M E necessario a instalacio do cartdo opcional CEF2 com
a funcao realimentacao de velocidade para encoder
incremental.

M O parédmetro PO40 indica o valor da velocidade real em
percentual do valor de velocidade na referéncia de
frequéncia maxima.

M Escolha do encoder :
= Deve-se escolher 0 n° de pulsos por rotacdo (PPR) do
encoder para que na rotacdo maxima a frequéncia
dos pulsos seja menor ou igual aos valores 6kHz,
8kHz ou 12kHz.

= Freqliéncia de pulsos =

Rotacdo maxima (rpm)x PPR
60

= A melhor resolucao é obtida quando a frequéncia de
pulsos se aproxima dos valores 6, 8 ou 12kHz.
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Onde:

=

M Ajuste do cartdo CEF2:
= Selecionar a frequiéncia maxima dos pulsos de

acordo com :

Freqiiéncia Jumper

Maxima XJ7

1 o |2
6kHz
o |3
1| o 2
8kHz
4] o 3

12kHz

=N

M Ajuste de velocidade :
= A adaptagéo entre a referéncia e a realimentagao

(ajuste fino da velocidade) pode ser feito alterando-
se 0 ganho da entrada analdgica Al4 - parametro
P245. O valor inicial para P245 deve ser ajustado de
acordo com:

Geu. P
2 . PPR . FMAX

P245 =

Fuax = Freqiéncia Maxima (P134)

P = n° de polos do motor

PPR = N° de pulsos por rotacéo do encoder
GF/U = Ganho do inversor F/U:

XJ7 GF/U
1-4 6000
2-3 8000
3-4 12000

M Ajuste do regulador :

Os ganhos do regulador devem ser ajustados na
aplicacdo especifica. Os valores padrdes sao
aceitaveis para a maioria das aplicacdes.

111



v

7.1 ERROS E
POSSIVEIS
CAUSAS

ERRO

EOO
Sobrecorrente na saida

MANUTENCAO

Quando um erro é detectado, o inversor é bloqueado
(desabilitado) e o erro mostrado na forma EXX, sendo XX o

RESET

Desligar e ligar
alimentacéo

codigo do erro (piscante).

Apo6s a ocorréncia de um erro, é necessario, para voltar a operat,
desligar a alimentagao e liga-la novamente (POWER-ON -
RESET) ou fazer o RESET manualmente pela tecla @ ou
automaticamente atraves do ajuste de P206 (AUTORESET).

CAUSAS MAIS PROVAVEIS

M Curto-circuito entre duas fases do motor;

M Inércia de carga muito alta ou rampa de
aceleracdo muito rapida;

M Modulos de transistores em curto;

M Ajuste | x R inadequado.

EO1
Sobretensao no circuito
intermediario.

EO2
Subtensao no circuito
intermediario.

EO3
Subtensao/Falta de Fase
na alimentacéo.

E04(*)

Sobre temperatura nos
dissipadores da
poténcia ou falha no
circuito de pré-carga.

Manual através da
tecla ou
automatico com tempo
dado por P206

M Tenséo de alimentagéo muito alta,
ocasionando uma tensao no circuito
intermediario acima do valor maximo
Ud=>400V - Modelos 220V a 230V
Ud=>800V - Modelos 380V ... 480V
Ud=970V - Modelos 575V

M Inércia da carga muito alta ou rampa de
desaceleracdo muita rapida.

M Tenséo de alimentagédo muito baixa,

ocasionando tensao no circuito intermediario
abaixo do valor minimo:
Ud<240V - Modelos 220V/230V
Ud<415V - Modelos 380V
Ud<437V - Modelos 400V/415V
Ud<481V - Modelos 440V/460V
Ud<524V - Modelos 480V
Ud<620V - Modelos 575V

M Falta de fase na entrada;

M Resistor(es) de pré-carga aberto(s).

M Alimentacao abaixo do valor minimo:
U,,<0,85xU

M Falta de fase
Se ocorrerem por mais de 2 segundos

alim nom

M Temperatura ambiente alta (>40°C) e corrente
de saida elevada;

M Ventilador bloqueado ou defeituoso;

M O fusivel do circuito de pré-carga esta
aberto;

M Alimentacao abaixo do valor minimo ou falta
de fase, se ocorrerem por mais de 2 segundos
e sem deteccdo de falta de fase (P214=0).

(*) O EO4 pode significar falha no circuito de pré-carga apenas nos modelos com corrente nominal de 52, 67, 87, 107 e 158A

(P295 =3,4,5,6¢7).
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ERRO

EO5
Sobrecarga na
saida, fungao

IXT(Ver P156, P157e
P158)

EO6
Erro externo
(abertura da
entrada digital
programada para s/
erro externo).

EOS8
Erro na CPU
“Watchdog”

MANUTENCAO

RESET

Manual através da

tecla @ ou

automatico com
tempo dado por P206

CAUSAS MAIS PROVAVEIS

M Ajuste de P156, P157 e P158 muito baixo
para o motor utilizado;

M Carga no eixo muito alta.

M Fiacdo em XC1:3,...,8 aberta (ndo
conectada a + 24V)

M Conector XC12 - MEC5 desconectado

M Ruido elétrico;
M EPROM com mau contato ou defeito.

EO09
Erro na EPROM
(checksum)

Consultar a
Assisténcia Técnica da
WAU. Item 2.1

M EPROM com valores alterados

E11
Curto-circuito fase-

Desligar e ligar a

M Curto para o terra em uma ou mais fases
de saida;

terra no circuito de | alimentacao M Capacitancia dos cabos do motor para o
potencia terra muito elevada (1) ocasionando picos
de corrente na saida.
E2x .
Pressionar qualquer . .
E_rros~na _ tecla da IHM-5P M Ver Manual da Comunicagéo Serial
Comunicacéo Serial.
E24 Pressionar qualquer _ _ A
Erro de tecla da IHM-5P M Tentativa de ajuste de um parametro
Programacéo incompativel com os demais. Ver pag. 94.

SOLUCAO:

NOTA:

OBS.: (1) Cabos de ligag&do do motor muito longos (mais de
100 metros), ou cabos blindados, poderdo apresentar
uma grande capacitacia para a terra. Isto pode
ocasionar a ativacao do circuito de falta a terra e ,
consequentemente, bloqueio por E11 imediatamente
apos a liberacéo do inversor.

M Reduzir a freqiiéncia de chaveamento (P297).
M Ligagao de reatancia trifasica em série com a linha de
alimentagdo do motor. Veja item 3.3.5.

Forma de atuacao dos Erros:

EQO, EO1, EO2, EO3, EO4, EO5, EO6, E08, E11 =
desliga relé de defeitos RL1 (XC1:13, 14, 15) (P277=7),
bloqueia pulsos e indica no display de forma piscante.
EQ9, E2x = indica no display.
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7 MANUTENCAO
PONTO A SER ~
PROBLEMA ‘ VERIEICADO ACAO CORRETIVA
Motor ndo | Fiagdo errada 1. Verificar todas as conexdes de poténcia e comando. Por
gira exemplo, as entradas digitais DIX programadas como
habilita rampa ou habilita geral ou sem erro externo
devem estar conectadas ao +24V. Para a programacao
padrdo de fabrica, XC1:1 (DI1) e XC1:4 (DI4) devem estar
em +24V (XC1: 7).
Referéncia 1. Verificar se o sinal externo esta conectado
analogica (se apropriadamente.
utilizada) 2. Verificar o estado do potencidmetro de controle (se
utilizado).
Programagao 1. Verificar se os parametros estdo com os valores corretos
errada para aplicagdo
Erro 1. Verificar se o inversor n&o esta bloqueado devido a uma
condic&o de erro detectado (ver tabela anterior).
2. Verificar se ndo existe curto circuito entre os bornes XC1:7
e 9 ou XC1:8 e 9 (curto na fonte de 24Vcc).
Motor tombado 1. Reduzir sobrecarga do motor.
(motor stall) 2. Verificar ajuste da curva | x R (P136, P137, P401)
Velocidade | ConexGes frouxas |1 Bloguear inversor, desligue a alimentacéo e aperte todas
do motor as conexdes.
varia 2. Checar o aperto de todas as conexdes internas do inversor.
(flutua)
Potenciometro de |1 sypstituir potenciometro
referéncia com
defeito
Velocidade [ Programacéo 1. Verificar se os contetdos de P133 (frequéncia minima) e
do motor | errada (limites de P134 (freqliéncia maxima) estdo de acordo com o motor e
muito alta | frequiéncia) a aplicacgao.
OUMUItO | ginal de controle  |1. Verificar o nivel do sinal de controle da referéncia.
baixa da referéncia (se  |2. Verificar programagéo (ganhos e offset) em P234 a P245.
utilizada)
Dados de placa do (1. Verificar se o motor utilizado esta de acordo com a
motor aplicacéo.
Display Conexdes da IHM 1. Verltflc?r as conexdes da IHM ao inversor (cartdo de
apagado controle)
Verificar tensio de 1. Valores nominais devem estar dentro do seguinte:
. ~ Modelos 220-230V - Min: 187V
alimentacao . Max: 253V
Modelos 380-480V - Min: 323V
- Méax: 528V
Modelos 575V - Min:489V
- Max: 632V
Verificar fusivel no Troque o fusivel usando o tipo indicado na lista de
cartédo CFDX. sobressalentes.

114




MANUTENCAO

v

7.2 MANUTENCAO
PREVENTIVA

PERIGO!
Sempre desconecte a alimentacgdo geral antes de tocar
qualquer componente elétrico associado ao inversor.

Altas tensbes podem estar presentes mesmo apos a
desconexao da alimentagéo.

Aguarde pelo menos 15 minutos para a descarga completa
dos capacitores da poténcia.

Sempre conecte a carcaga do equipamento ao terra de

ATENCAO!

descargas eletrostaticos.

adequada.

pretecdo (PE.) no ponto adequado para isto.

Os cartdes eletrdnicos possuem componentes sensiveis a

N&o toque diretamente sobre 0os componentes ou
conectores. Caso necessario, toque antes na carcaca
metalica aterrada ou utilize pulseira de aterramento

N&o execute nenhum ensaio de tenséo
aplicada ao inversor!
Caso seja necessario, consulte o fabricante.

Para evitar problemas de mau funcionamento ocasionados
por condi¢fes ambientais desfavoraveis tais como: alta
temperatura, umidade, sujeira, vibracéo ou devido ao
envelhecimento dos componentes sdo necessarias
inspecOes periodicas nos inversores e instalacoes.

Tabela 7.1 - Inspegbes periodicas apos colocagdo em funcionamento

COMPONENTE ANORMALIDADES ACAO CORRETIVA

Sistema de ventilagao

Terminais, conectores Parafusos frouxos Aperto (4)
Conectores frouxos
Ventiladores (%)/ Sujeira ventiladores Limpeza (4)

Ruido acustico anormal

Vibragdo anormal

Substituir ventilador

Poeira nos filtros de ar

Limpeza ou substituicao (5)

CartOes de circuito impresso | Acumulo de poeira, 6leo, Limpeza (4)

umidade, etc.

Odor Substitui¢ao
Mddulo de poténcia/ Acumulo de poeira, 6leo, Limpeza (4)
Conexdes de poténcia umidade, etc.

Parafusos de conexao frouxos | Aperto (4)
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7 MANUTENCAO

COMPONENTE ANORMALIDADES ACAO CORRETIVA

Capacitores do (?) link dc
(circuito intermediario)

Descoloragao / odor /

vazamento eletrélito Substituicéo

Valvula de seguranca Verifique cada 6 meses

expandida ou rompida

Dilatacdo do formato

Resistores de poténcia

Descoloragéo Substitui¢ao

Odor

7.2.1 Instrucdes de
Limpeza

7.3 Troca de Fusivel
da Fonte
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OBS.: (1) Recomenda-se substituir os ventiladores ap6s
40.000 horas de operacao.

(2) Recomenda-se substituir os capacitores apés 5
anos em operacao.

(3) Caso o inversor seja armazenado por longos
periodos recomenda-se energiza-lo a cada
intervalo de 1 ano por 48 horas aproximadamente.

(4) Cada 6 meses.
(5) Duas vezes por més.

Quando necessario limpar o inversor siga as instrucdes:

a) Sistema de ventilagéo:

= Seccione a alimentacgéo do inversor.

= Remova o0 po depositado nas entradas de ventilagdo
usando uma escova plastica ou uma flanela.

= Remova o p6 acumulado sobre as aletas do dissipador e
pas do ventilador utilizando ar comprimido.

b) Cartbes eletronicos:

= Seccione a alimentacgéo do inversor.

= Remova o pé acumulado sobre os cartdes utilizando uma
escova anti-estatica e/ou pistola de ar comprimido
ionizado (Exemplo: Charges Burtes lon Gun (non nuclear)
referéncia A6030-6 DESCO). Se necessario retire os cartdes
de dentro do inversor.

1. Seccione a alimentag&o para o inversor.

PERIGO!

Sempre desconecte a alimentagdo geral antes de tocar
qualquer componente elétrico associado ao inversor.

Altas tensbes podem estar presentes mesmo apoés a
desconexéao da alimentagéo.

Aguarde pelo menos 15 minutos para a descarga completa
dos capacitores da poténcia.

2. Abra o inversor

3. Afrouxe os dois parafusos que fixam a chapa metalica que
suporta o Cartéo Eletrénico de Controle para ter acesso ao
Cartdo de Fontes e Drive (CFDX).

4. Encontre o fusivel no cartdo e substitua-o pelo tipo indicado
na Lista de Pecas para Reposicao.

5. Feche o inversor na ordem inversa.



7 MANUTENCAO

7.4 LISTA DE PECAS PARA REPOSIQAO
Alimentacdo em 220/230V

Modelos (Ampeéres)

Nome item de estoque Especificacdo 18 |25 [35| 52 | 67 | 87 [107|158
Quantidade por inversor
4150.5028 | Médulo de Transistores IGBT 75A 600V 1)1
4150.5559 | Médulo de Transistores IGBT 100A 600V 1
4150.5605 | Médulo de Transistores IGBT 150A 600V 3
Médulo IGBT 4150.5613 | Modulo de Transistores IGBT 200A 600V 3
4150.5630 | Mébdulo de Transistores IGBT 300A 1200V 313
4150.5281 Mdédulo de Transistores IGBT 400A 1200V 6
*Modulo IGBT def  4150.5060 | Médulo de Transistores IGBT 75A 1200V 111 (1
frenagem 4150.5583 | Médulo de Transistores IGBT 150A 600V 1]11(1(1]1
0303.9145 | 60A 800V 111
0303.9161 | 90A 800V 1
Méodulo de 0303.9188 | 130A 800V 1
Diodos 0303.9200 | 160A 800V 1
0303.9226 | 100A 1400V 3
0303.1365 | 165A 1400V 3| 3
4150.6822 | Cartdo BCA 4.00 1
Capacitores 4150.7802 | Cartdo BCA 4.01 111
0302.4482 | Capacitor Eletrolitico 1500uF 400V 4 14(6|6]9
3501.8433 | CW.27.22 220V 50/60Hz 111
Contator 3501.7356 | CW.47.22 220V 50/60Hz 111
0400.2423 | Microventilador 60x60mm 111 ]1(1]1
0400.2482 | Microventilador 80x80mm 21212
Ventiladores 0400.2490 | Microventilador 120x120mm 2|2
0400.2547 | Ventilador Axial 230V 50/60Hz 111
0400.2512 | Ventilador centrifugo 230V 50/60Hz 1
Fusivel Comando| 0305.9995 [ 1 A500V (6x32mm) 2121212
Fusivel Fonte 0305.6716 | 3,15 A 500V (6x32mm) 1111112 (212(12]3
EPROM 0950.0162 Memoéria EPROM 1|1 (111111 1]1
IHM - 5P 4150.4749 | Interface Homem/Méaquina IHM - 5P 1 (2|11 1(1]1]1
MEC 5.00 4150.8167 | Cartao Eletrdnico de controle MEC5 111111 ]1]1
CFD 2.00 4150.4838 | Cartdo de Fontes e Drivers CFD 2.00 11 ]1]1
CFD 2.02 4150.5532 | Cartdo de Fontes e Drivers CFD 2.02 11111
CSE 4.00 4150.6709 | Cartao de Sensores CSE 4.00 1
CSE 4.01 4150.7055 | Cartao de Sensores CSE 4.01 1
CSE 4.02 4150.7063 | Cartao de Sensores CSE 4.02 1
CSE 5.00 4150.6725 | Cartao de Sensores CSE 5.00 1
CSE 5.02 4150.7020 | Cartao de Sensores CSE 5.02 1
CSE 6.00 4150.6741 | Cartao de Sensores CSE 6.00 1
CSE 6.02 4150.7039 | Cartao de Sensores CSE 6.02 1
CSE 6.04 4150.7047 | Cartao de Sensores CSE 6.04 1
*CFD 2.01 4150.5524 | Cartao de Fontes e Drivers CFD 2.01 1{1]1]1
*CFD 2.03 4150.5540 | Cartao de Fontes e Drivers CFD 2.03 11111
CEF 2.00 4150.4064 | Cartdo de Expansdode Fungbes(opcional)[1 |1 |1 [ 1 | 1] 1 [ 1] 1
IHM - 5S 4150.6091 | IHM LCD (opcional) 1 {21111 1(1]1]1
RPC1.00 4150.6849 CARTAO DE RESISTORES DE PRE-CARGA 1(1
RPC2.00 4150.6865 | CARTAO DE RESISTORES DE PRE-CARGA 111

* apenas para modelos especificados com frenagem (+F)
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Alimentacdo em 380/480V:

MANUTENCAO

Modelos (Amperes)

Nome |Item de Estoque| Especificagio 18|25 |35 | 52 | 67 | 87 [107|158
Quantidade por inversor
4150.5567 | Modulo de Transistores IGBT 50A 1200V |1
4150.5036 | Modulo de Transistores IGBT 75A 1200V 1
4150.5575 | Médulo de Transistores IGBT 100A 1200V 1
4150.5621 | Mdédulo de Transistores IGBT 150A 1200V 3
Maodulo IGBT 4150.5176 | Modulo de Transistores IGBT 200A 1200V 3
4150.5630 | Mddulo de Transistores IGBT 300A 1200V 313
4150.5281 | Médulo de Transistores IGBT 400A 1200V 6
*Modulo IGBT 4150.5060 | Modulo de Transistores IGBT 75A 1200V (1|1 |1
de Frenagem 4150.5591 | Mddulo de Transistores IGBT 150A 1200V 11111]1]1
0303.9153 | 60A 1400V 1
0303.9170 | 90A 1400V 111
Maodulo de 0303.9196 | 130A 1400V 1
Diodos 0303.9218 | 160A 1400V 1
0303.9226 | 100A 1400V 3
0303.1365 | 165A 1400V 3] 3
4150.6806 | Cartdo BCA 3.00 1
Capacitores 4150.7799 | Cartdo BCA 3.01 111
0302.4482 | Capacitor Eletrolitico 1500uF 400V 6 |6 |12]12] 18
3501.8433 | CW.27.22 220V 50/60Hz 111
Contator 3501.7356 | CW.47.22 220V 50/60Hz 111
0400.2423 | Microventilador 60 x 60mm 1({1]1]1]1
0400.2482 | Microventilador 80x80mm 212 |2
Ventiladores 0400.2490 | Microventilador 120 x 120mm 2|2
0400.2547 | Ventilador Axial 230V 50/60Hz 1)1
0400.2512 | Ventilador centrifugo 230V 50/60Hz 1
Fusivel comandg 0305.9995 | 1A 500V (6 x 32mm) 221212
Fusivel fonte 0305.6716 |3.15 A 500V (6 x 32mm) 111|111 ]1])1] 3
EPROM 0950.0162 Memodria EPROM 1112111111111
IHM - 5P 4150.4749 Interface Homem/Maquina IHM - 5P 111 (12(1(2f1]11]1
MEC 5.00 4150.8167 | Cartéo Eletrénico de controle MEC5 111 (1(1(2f1]11]1
CFD 1.00 4150.4846 | Cartdo de Fontes e Drivers CFD 1.00 11111
CFD 1.02 4150.5508 | Cartédo de Fontes e Drivers CFD 1.02 1111111
CSE 4.03 4150.6954 | Cartdo de Sensores CSE 4.03 1
CSE 4.04 4150.7071 | Cartédo de Sensores CSE 4.04 1
CSE 4.05 4150.6962 | Cartado de Sensores CSE 4.05 1
CSE 5.01 4150.7004 | Cartdo de Sensores CSE 5.01 1
CSE 5.03 4150.6970 | Cartao de Sensores CSE 5.03 1
CSE 6.01 4150.7012 | Cartao de Sensores CSE 6.01 1
CSE 6.03 4150.6989 | Cartao de Sensores CSE 6.03 1
CSE 6.05 4150.6997 | Cartdo de Sensores CSE 6.05 1
*CED 1.01 4150.5494 | Cartao de Fontes e Drivers CFD 1.01 111 (12
*CED 1.03 4150.5516 [ Cartao de Fontes e Drivers CFD 1.03 1 ({11111
CEF 2.00 4150.4064 [ Cartdo de Expansdo de Fungbes(opcional)[1 (1 [1 |1 |1 (21|21 1
IHM - 5S 4150.6091 | IHM LCD (opcional) 11111111
RPC1.00 4150.6849 | CARTAO DE RESISTORES DE PRE-CARGA 111
RPC2.00 4150.6865 | CARTAO DE RESISTORES DE PRE-CARGA 1)1
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* apenas para modelos especificados com frenagem (+F)




7 MANUTENCAO

Alimentagdo em 575V :
5 Modelos (Amperes)
Nome Item de Estoque| Especificagdo 7 |9 |11|16[22]27]32
Quantidade por inversor
0303.9412 | Médulo de Transistores IGBT 30A 1700V 3131]13(3
Maodulo IGBT 0303.9439 | Médulo de Transistores IGBT 50A 1700V 3|3
0303.9420 | Médulo de Transistores IGBT 75A 1700V 3
Mé6dulo IGBT * 0303.9412 | Modulo de Transistores IGBT 30A 1700V 1111111
de Frenagem 0303.9439 M?dulo de Trans!stores IGBT 50A 1700V 111
0303.9420 | Mddulo de Transistores IGBT 75A 1700V 1
Maodulo de 0303.9692 | 60A 1600V 1|11 ]1(1]1
Diodos 0303.9684 | 90A 1600V 111
Capacitores 0302.4644 | 2.200uF / 350 Vdc 3(3|3|3|6(|6]|6
0400.2423 | Microventilador 60 x 60 mm 1 (11212111
Ventiladores 0400.2482 | Microventilador 80 x 80 mm 2 212
0400.2490 | Microventilador 120 x 120 mm 2122
Fusivel Fonte 0305.9995 | 1A 500V (6 x 32 mm) 1|11 (11111
IHM - 5P 4150.4749 | Interface Homem x Maquina 1|11 (11111
MEC5 4150.8167 | Cartao Eletrdnico de Controle 1|1 (1)1 f(1(1]1
CFD5.01 * 4150.8175 | Cartdo de Fontes e Drivers 1|11 ]1f1(1]1
CFD5.00 4150.7880 | Cartdo de Fontes e Drivers 1|11 ]1f1(1]1
PCO1 4150.7845 | Cartdo de Poténcia 11111
PC02 4150.7861 | Cartdo de Poténcia 1111

* apenas para modelos especificados com frenagem (+F)
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Para modelos em Painel (AFW) de 200A a 900A

Modelos
NEE item de Especificacdo
estoque 200A | 230A [320A |400A |450A |570A|700A [900A
Brago 0208.0966 [200A 1
0208.0877 |230A 1
Inversor 0208.0885 |320A 1
' 0208.0893  |400A 1
IGBTS 0208.0907 |450A 1
0208.0915 [570A 1
0208.0923 |700A 1
0208.0931 |900A 1
Fusivel 0305.6716  |3,15A 500V (6x32mm) 1 1 ]1 1 1 1] 1(1
Driver 0303.9374 |SKHI27W 3] 313
0303.1365 [(MODULO 160A 1400V 3
0303.1489 |SKN 240/16 3 13
] 0303.1497 |SKR 240/16 313
Diodo 0303.1500 |SKN 320/16 3 |3
0303.1519 |SKR 320/16 3 3
0303.1527 |SKN 501/16 6
0303.1560 |SKN 870/16 6 |6
MFLO.0 4150.2711 |Cartéo filtro 1 1 ]1 1 1 111 ]1
IHM-5P2 4150.6156 |IHM 1 1|1 1 1 111 )1
MEC 5.00 4150.8167 |Cartdo de controle 1 (1 |1 1 1 111 |1
CP1 4.XX (1) 4150.7900 [Cartdo de periferia e interface 1 (1|1 1 11 1f1 )1
Capac. eletrolitico| 0302.4482  |1500 n/400V 10 | 12 |14 (16 |18 | 32| 40| 52
0401.1546 [315A 3 3
0401.1554 |500A 3 |3
. 0208.0753 [700A 3
Fusivel ultra- 0208.0761 _|900A 3
rapido
0208.0567 |1000A 3
0208.0770 |1400A 3
Ventilador 0400.1494 [E11-AL 3 313 3 313 (3
0400.1486 [RAX2 2 2 2 12 2 212 |3
1400.2618 |CW177 1
Contator 1400.2707 |CW247 1 1
1400.2820 |CW330 1 1
1400.0160 |CAW 04.31 3 3 3 |3 3 313 |3
Driver (2) 0303.9005 [SKHI10 1 1 11 1 111 )1
IGBT Mod. (2) 0303.9366 [200A, 1200V 1 1 212 2 313 |3
CEF2.00 4150.4064 [Cartdo de expansao de fungdes (opc.)| 1 1111 1 111 (1
IHM - 5S 4150.6091 |IHM LCD (opcional) 111 (1|1 1 1(1]1
Nota: (1) Componentes ajustaveis de acordo com o modelo. Tabela a seguir
Mod. conver- 200A 230A 320A 400A 450A 570A 700A 900A
sor Vers&o CPI4.08 CPI4.01 CPI4.02 CPI4.03 CPI4.04 CPI4.05 CPI4.06 CPI4.07
R132 - R134 |27R4 1% 0,25W | 10R 1% 0,25W [10R 1% 0,25W [13R3 1% 0,25W|27R4 1% 0,25W[10R 1% 0,25W | 11R 1% 0,25W | 6R81 1% 0,25W
(0301.5777) | (0301.6110) | (0301.6110) | (0301.6803) | (0301.5777) | (0301.6110) | (0301.6770) | (0301.0024)
R133 - R135 | 15R 1% 0,25W [53R6 1% 0,25W |6R81 1% 0,25W | 150R 1% 0,25W | 18R 5% 0,25W [L3R3 1% 0,25W|11R 1% a0,25W | 12R 5% 0,33W
(0301.6552) | (0301.7010) | (0200.0024) | (0200.1462) | (0300.3736) | (0301.6803) | (0301.6790) | (0300.1113)
R86 - R101 | 10K 1% 0.25W | 10K 1% 0,25W |20K 1% 0,25W [ 10k 1% 0,25W | 10K 1% 0,25W |20K 1% 0,25W | 10K 1% 0,25W | 10K 1% 0,25W
(0301.5238) | (0301.5238) | (0301.5670) | (0301.5238) | (0301.5238) | (0301.5670) | (0301.5238) | (0301.5238)
R60 22R5%2W | 22R5%2w | 8R25%2wW | 8R25%2w | 8R25%2wW | 8R25%2W | 8R25%2wW 8R2 5% 2W
(0300.4058) | (0300.4058) | (0300.4023) | (0300.4023) | (0300.4023) | (0300.4023) | (0300.4023) | (0300.4023)
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8 DISPOSITIVOS OPCIONAIS

8.1 CARTAQO DE Este cartdo opcional amplia as fungdes do cartéo de
EXPANSAO DE controle MEC5. E composto dos seguintes circuitos:
FUNCOES -

CEF2 .00 a) Entrada analdgica isolada - Al3

b) Saidas analdgicas isoladas : AO1 e A02
c) Interface serial isolada - RS-485

d) Realimentacao de velocidade para encoder incremental.
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DISPOSITIVOS OPCIONAIS

8

8.1.1 Descricao
Conexodes (XCb)

1
i
1
DO/RI H _
/ » & 1-CONEXAO B -\
w12 i
INTERFACE PN DRIVER R33 120R :
1
SERIAL RS-485 i
W11 i -
ol © 2- CONEXAD A INTERFACE
J_A i SERIAL (RS-485)
i SELECIONAR XJ3 - CARTAO MECS:
! XJ3: 1-2 - SERIAL RS-232 (XCT)
W“’I—OS—_L XJ3: 2-3 - SERIAL RS-485
1
1 i
: ! J
1
—— wog o4
FAN 100R i
i
i5
L A3 | XJ8 .
i P 0 10V 112 | PARAMETROS RELACIONADOS
Al3 PoAB i T 20mA P242 ... P244, P020,
— i P 2-3 | P221, p222
i L 4...20mA
p L
; =
2 22 i ]
TENSAO 24V* . ALIMENTAGAO PARA ENCODER INCREMENTAL:
ENCODER ‘ R1 | V7 ! J2/J3 MONTADOS: ALIMENTAGAO A PARTIR DA
o 0 SE FONTE ISOLADA PARA ENTRADAS/SAIDAS.
- 1
12V 1K5 | 4v7 i
_ 0V (MASSA ENCODER
24V/PADRAO | 3K9 | 6V8 ( )

A4

Ty

SINAL DO ENCODER-REALIMENTAGAO DE
VELOCIDADE PARA FUNGAOQ ESPEGIAL:
REGULADOR DE VELOGIDADE (P203).

) 4...20mA
02 _|: FUNGAD :P253 | R43 - GANHO
GANHO : P254 R51- OFFSET
A01—|: FUNGAQ : P251 R42 - GANHO 4 20ma
GANHO :P252 | R50 - OFFSET i
[ ] waxma
500R

Figura 8.1 - Conector XC5 - CEF 2.00
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8 DISPOSITIVOS OPCIONAIS

8.1.2 Descricoes/ a) Entrada analégica Al3:

Funcoes Entrada analdgica unipolar (0...10V, 0...(4)...20mA),
diferencial e isolada da eletrénica de controle do
CFW-05. Pode ser utilizada como entrada de referéncia.

b) Saidas Analdgicas A0l e AO2

Saidas analdgicas em corrente, programaveis e
isoladas.

Sinais equivalentes aos sinais nas saidas A01 e A02 do
cartao de controle - MEC5, porém em corrente (padréo 4
20mA) e isolados da eletrénica do controle do CFW-05.

¢) Interface Serial RS-485

Esta interface é necessaria quando se utiliza a
comunicacao serial entre um mestre e um inversor com
distancia entre eles maior que 10 metros ou conexao de
varios inversores em rede (até 30 inversores)

Quando a interface serial RS-485 é utilizada a interface
serial RS-232 (conector XC7) deve ser desabilitada
(placa MECS5 figura 2.3 - jumper XJ3 em 2-3).

d) Realimentacéo de Velocidade para encoder
incremental

Este circuito permite a conexao de um encoder
incremental como sensor de velocidade do motor.

Os pulsos do encoder séo isolados e convertidos em
tensdo (Al4) para ser utilizada na realimentacao de
velocidade.

Ver Funcéo Especial - Regulador de Velocidade.

8.1.3 Instalacao Ver item 3.3.1
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8.2
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DISPOSITIVOS OPCIONAIS

FRENAGEM
REOSTATICA

A frenagem reostatica é utilizada nos casos em que se
deseje tempos curtos de desaceleracéo ou nos casos de
cargas com elevada inércia.

Durante a desaceleracdo a energia cinética da carga €
regenerada ao link DC (circuito intermediario).

Esta energia carrega os capacitores elevando a tenséo.
Caso ndo seja dissipada podera provocar sobre-tenséo
(E0L).

Utilizando a opcéo Frenagem Reostatica (inversores CFW-
05.XXX/YYY + F) a energia regenerada em excesso é
dissipada em um resistor montado externamente ao
inversor.

Para o correto dimensionamento do resistor de frenagem
deve-se levar em conta os dados da aplica¢éo como:
tempo de desaceleracdo, inércia da carga, freqiiéncia de
repeticao da frenagem, etc.

Em qualquer caso, os valores de corrente eficaz e corrente
de pico maximas devem ser respeitados.

A corrente de pico maxima define o valor ohmico minimo
permitido do resistor. Consultar item 9.4.2 - Caracteristicas
Técnicas do Produto.

Os niveis de tenséo do link DC para atuagao da frenagem
reostatica sdo definidos pelo parametro P153 - nivel da
frenagem reostatica.



8 DISPOSITIVOS OPCIONAIS

8.3 IHM-5S (INTER-
FACE COM DIS-
PLAY DE CRISTAL
LIQUIDO)

8.3.1 Descricéo do
Produto

8.3.2 Instalacao

8.3.2.1 Instalacao
Mecanica:

8.3.2.2 Instalacéo
Elétrica:

Trata-se de uma Interface Homem M&quina, utilizada na
operacgao e/ou programacao e visualizacdo dos parametros
do inversor CFW-05.

A troca de informacGes entre o CFW-05 e a IHM-5S é feita
por meio de interface serial no padréo RS-232. A taxa de
transmissao da IHM-5S é fixa e igual a 9600 bits/seg.

A IHM-5S é composta por:
M 1 display de cristal liquido (2 linhas x 16 colunas),
com backlight (iluminagéo).

M 8teclas;
M 3 leds sinalizadores;

A alimentacéo da IHM é proveniente do préprio
inversor. (+5V pelo cabo de interligacdo padrao).

OBS.: Ver item 3.3.2.1 (mesmas dimensdes que a IHM-5P).
O local da instalacéo deve ter temperatura ambiente
maxima de 50° C.

A interligacdo da IHM-5S ao inversor é feita através de
cabo padrao, conectado a XC7 no médulo de controle
MECS5.

Este cabo deve ser localizado separadamente das fiagoes
de poténcia e comando (em 220V ou 110V), a uma
distancia de pelo menos 100mm.

Opcoes:
IHM-55.1: [IHM-5S + cabo de 1m.

IHM-5S.2 :  IHM-5S + cabo de 2m.
IHM-55.3: IHM-5S + cabo de 3m.

NOTA:
O CFW-05 (ou AFW-05) podera vir com a IHM-5S ja
incorporada. Ver item 2.5.
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8 DISPOSITIVOS OPCIONAIS

VISTA FRONTAL

CARTAO DE
CONTROLE MEC5

XC7

5

P i

SAIDA PELO RASGO EXISTENTE
NO FECHAMENTO INFERIOR

Figura 8.2 - Conexdo cabo IHM-5S
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8 DISPOSITIVOS OPCIONAIS

8.3.3 Energizacéo:

8.3.4 Uso da IHM-5S

Apos a energizagao do inversor o display da IHM-5S
mostrara as seguintes telas:

= Dependem da corrente e
tensdo do inversor.

= Depende da versao do
software do inversor.

el R

LOC—Fotor

Caso exista algum problema a tela mostrada sera a
seguinte:

As possiveis causas para esta falha, séo:

M o cabo de interligacéo entre o CFW-05 e a IHM-5S néo
encontra-se em perfeito estado (h& algum fio partido).

M a taxa de transmissao da serial do inversor ndo esta em
9600 bps (o valor de P307 é diferente de 6). Deve-se
alterar P307, através da IHM-5P, para que seu valor
seja igual a 6.

A IHM-5S permite a operacao e/ou programacao do
inversor. Ela permite as seguintes funcoes:

M indicagdo da fonte de referéncia e alteracéo da
referéncia.

M indicacdo dos estados do inversor.
M indicacgdo dos erros do inversor e da IHM-5S

M visualizacdo dos parametros do inversor e parametros
especificos da IHM-5S.

&

alteracao do conteddo dos parametros programaveis.

M operagéo do inversor através das teclas liga @

desliga , e reversao do giro@
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A funcéo das teclas e leds é descrita a seguir :

Indica que estd no modo de programacao por
PROG parédmetro (o conteudo do parametro

(@) pode ser alterado).

o= Indica que o sentido de giro atual é o anti-
O horario.

RUN . . . -
O Indica que o inversor esta habilitado.

Avanga para o préximo nivel. Entra no modo
de programacao. Seleciona caracter a ser
alterado, no modo de programagao.

Retorna para o nivel anterior. Sai do modo de
programagcao (grava alteracéo de
parametros).

Acelera 0 motor no modo monitoragdo. Faz a
rolagem das telas do nivel atual.

Incrementa o valor do parametro no modo de
programacao.

Desacelera o motor no modo monitoragdo. Faz
a rolagem das telas do nivel atual.

Decrementa o valor do parametro no modo de
programacao.

Habilita o inversor via rampa de aceleragéo.

Desabilita o inversor via rampa de
Desaceleracdo. Reseta o inversor apos
ocorréncia de erros.

Inverte o sentido de giro do motor, comutando
entre “Giro Horario” e “Giro Anti-Horario”.

Enquanto pressionada realiza a funcao jog.

0@ 0E @
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Quando ocorrer uma situagéo de erro do inversor, a IHM-5S
colocara no display uma mensagem piscando. Esta
mensagem descreve o erro e o codigo deste erro.

(Erros - ver Manutencéo, Capitulo 7) Como por exemplo :

Outra forma de indicacao de erro é quando se pressiona a
tecla “ENTER” para sair do modo de programacéo (gravar
alteracdo do parédmetro), mas o contetdo do parametro
ndo esté correto.

Nesta situagdo, a IHM-5S mostra a mensagem descrevendo
0 erro e o codigo do erro por alguns segundos, e retorna a
tela do modo de Programacéo. Dois erros podem

ocorrer neste caso:

1-E24 = \Ver Manutencdo - capitulo 7
2-E26 = Valor fora dos limites. Este erro ocorre

guando o valor programado ultrapassa o
limite superior ou inferior do parametro.

A seguir sdo apresentados os diagramas de blocos, que
mostram de forma geral os varios niveis de funcionamento
da IHM-5S e seus conteddos.
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DIAGRAMA DE BLOCOS DO FUNCIONAMENTO GERAL

SUB-MENUS

MONITORAGAO

MENU DE PARAMETROS

| Fte. Ref. + V. Real + Status |g¢———

> 3T @

| Frequéncia + Corrente

» 3] @

| Parametro + Corrente

| Selecao LocallRemoto |

w3yl @

| Copia dos Parametros

»T @

|

| Acessar Parametros

+—
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VISUALIZAGAO DE  PROGRAMAGAOQ

PARAMETROS POR PARAMETRO

v

Leitura @
<
B T Rampas
Regulagéo Ref. Frequéncia
<4——| Limites de Freq.
A Controle U/F

@

v

U/F Ajustavel
Reg. Tenséo C. I.
Limites Correntes

Configuracéao

A

Par. Genéricos
Def. Local/Remoto
Entrada Analégica
Saida Analégica
Entrada Digital
Saida Digital

Fx, Fy e Ix

Dados Inversor
Frenagem CC
Pular Frequéncia
FStart / Ride-Thru

PROG
SHIFT
——

v

y
Motor
A

A\

_ —_—>

Fungéo =
Especial Ciclo Automatico

Regulador P I. D.

Regulador Veloc.
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MENUS DOS PARAMETROS

I I—'I—I II I
I-I i '\—'\-I-I

I'-' :llﬁ _ll'l'lﬂl'l
L= e

'l B0 1 P

Visualizagao
dos Parametros

y Far. REGULACAOD Sub-Menu de
1Ea, . P1es Regulagéo

€ Sub-Menu de

Configuracao

€ Visualizagao

dos Parametros

Sub-Menu das
Fungdes Especiais
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Far. REGULACAD

PilEE. . P19

SUB-MENUS

Par . CONFIGURACAD

F2E8. . .F339

SMH

_ Par‘ Generlcns

Def.Local -Remotol .ﬁ
PZZA...P228

I FEZE. . .FEZE

FUMCAD ESPECIAL

FPEE8. . .PE93
_ Ciclo Automatico
FP5BE...P511

Redulador F.I.D

Visualizagdo dos
Pardmetros

ENTER
En‘tr‘ 5 FInaln:uEu c3

Saida Analodica

PROG
SHIFT

P2E1...P254

Saida Digital
P275...P2Z79

SMH

A2

Frenagem 120
FZEE. . . P36Z

Pular Freduencia

F363. . .P366

ENTER
Redulador Weloc.
P5Z8...P525

Visualizagéo dos «¢
Parametros

Visualizacdo dos

Parametros



8 DISPOSITIVOS OPCIONAIS

VISUALIZACAO DOS PARAMETROS

&

&

1=t i1

& @

&

¥, Programacao dos
Parametros
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8.3.4.1 Modo Monitoracéo

Alteracéo da Referéncia
(1

Selegéo do Parametro de
Leitura @

Selecédo de Local/Remoto

(3]

Copia dos parametros
(4]

Menus dos Parametros
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]

]
]

Alteracao da referéncia:

-SERIAL ............. representa a fonte da referéncia de
frequiéncia (velocidade).

-LOC...ccieeeee indica se o inversor esta no modo Local
ou Remoto.

- Giro AntiHor .....indica o sentido de giro do motor.
-100.0......ccccn. indica o valor da referéncia quando o

inversor ndo esta habilitado, e mostra o
valor real de velocidade, quando o
inversor esta habilitado, sempre com o
fator de escala dado em P208

..................... Unidade do valor Proporcional a

Frequiéncia (P207) - item 8.3.4.4.

@ Para alterar a referéncia, estando-se no “Modo
Monitoracéo”, procede-se da seguinte forma:
Obs.: isto s6 é valido se a fonte de referéncia, neste

momento, for a serial (IHM-5S) - P221 ou P222 = 5.
Pressiona-se a tecla (§%) (digito do valor da
referéncia de velocidade comecara a piscar);

Altera-se o valor através das teclas , CA)D e (W)
A frequéncia do inversor é alterada enquanto as teclas
(A) ou (w)estéo sendo pressionadas, sem a neces-

sidade de pressionar a tecla .

Com o cursor (piscando) sobre o altimo digito da
referéncia, o valor da referéncia de freqiiéncia sera
alterado de 0.1 em 0.1 Hz. Caso seja necessario um
incremento mais rapido, deve-se pressionar a

tecla (&%)

- Se pressionada uma vez, a alteragdo na frequiéncia
sera de 1 em 1 Hz. (cursor na unidade)

- Se pressionada mais uma vez, a alteracéo na
frequéncia sera de 10 em 10 Hz. (cursor da dezena)

- Se pressionada mais uma vez, a alteragdo volta a ser
de 0.1 em 0.1 Hz. (cursor no ultimo digito)

O incremento mais rapido no valor da freqiiéncia ndo
significa, necessariamente, que a velocidade do motor
vai variar mais rapidamente, pois o que estara sendo
alterado é a frequiéncia de entrada. A variacdo da
frequéncia aplicada ao motor (freqtiéncia da saida) vai
depender dos tempos das rampas de aceleracéo e
desaceleracao.
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M O decremento ou incremento da referéncia sera feito de
modo continuo, sem a necessidade de deslocar o cursor
para altera-la entre seus valores minimo e maximo.

M Para sair do modo de alteragdo da referéncia é necessario
pressionar a tecla @ (O cursor para de piscar).

® Selecdo do Parametro de Leitura:
nesta condicdo, o caracter ‘P’ comeca a piscar. Assim é
possivel selecionar um dos parametros de leitura (PO01
a P043), através das teclas @ e @ , para ser
mostrado na tela.

© Selecao de Local/Remoto:
o caracter ‘L’ (de LOCAL) ou ‘R’ (de REMOTOQ) comeca a
piscar, e € possivel selecionar uma destas situacoes.
Obs.: Isto sO ocorre, se a selecdo de Local/Remoto
estiver habilitada para a serial (IHM-5S) em P220.

O Copia dos parametros do inversor para IHM-5S

ou da IHM-5S para o inversor:

M Utilizada para fazer cépia dos parametros de um
inversor para outro(s) através da IHM-5S.

No processo de cépia, os parametros P295 - Corrente
Nominal, P296 - Tensao Nominal, P307- Taxa de
Transmissdo e P308 - Endereco do Inversor ndo sao
alterados e Selecdo do Motor - P450=0.

M S6 é possivel entrar no modo de programagcao desta
funcé@o quando o inversor esta desabilitado (Motor
Parado).

M O caracter "I" de "Inativa" comeca a piscar. Assim é
possivel selecionar uma das op¢6es desta funcao:
Inativa - ndo faz nada;

Ler - 1é o valor dos parametros do inversor e faz
uma copia destes valores na EEPROM da IHM-5S;
Escrever - escreve o valor dos parametros, que estéo
armazenados na EEPROM da IHM-5S, para o inversor.
Esta selecdo s6 € possivel se em algum momento o
comando "Ler" foi feito com a IHM-5S, que esta em uso;

M E necessario pressionar a tecla para confirmar
a selecdo e para que o procedimento de leitura ou
escrita tenha inicio.

M Enquanto a IHM-5S estiver realizando o procedimento
de leitura ou escrita, ndo é possivel opera-la. Na leitura
e na escrita dos parametros, a IHM-5s mostra o
parametro que esta sendo acessado:

M A leitura ou escrita de parametros termina quando a
IHM-5S volta a indicar "Inativa".

M Se a IHM-5S néo conseguir ler ou escrever algum dos
parametros, sera indicada a seguinte mensagem de
erro, com 0 nimero do parametro onde ocorreu 0 erro.

Erta Cofiando
18

FaraneTro FhlE
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8.3.4.2 Programacao

Programacao por parametro

Ao pressionar-se a tecla para entrada no modo de
“Programacdao por Parametro”, ocorrerdo duas situagdes

distintas, dependendo do tipo do parametro que se deseja
alterar. (Obs: senha inativa).

1) Parametros que ndo podem ser alterados com o
inversor habilitado:

1.1) Se o inversor néo estiver habilitado;

VISUALIZAGAO DOS PARAMETROS : PROGRAMAGAO POR PARAMETRO

* Led PROG desligado

T o= = ke
(L1

L) R R WE

11
41
[ e Lo oo o R Y
LI R = R S L L T

= |
=

* Led PROG ligado

1.2) Se o inversor estiver habilitado;

(Mostra mensagem por
aproximadamente 3 segundos)
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2) Parametros que podem ser alterados a qualquer
momento, ndo importando se o inversor esta habilitado

VISUALIZAGAO DOS PROGRAMAGAO POR
PARAMETROS PARAMETRO

* Led PROG desligado * Led PROG ligado
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8

ALTERACAO DE PARAMETROS E A SENHA

Exemplo: alteragdo da Frequéncia Minima de 3.0 para
10.0Hz

Senha Inativa:

VISUAL!ZA(}[\O DOs
PARAMETROS

Freq. Minima
F133= 3.8 Hz

Freqa. Minima
F133= 168.8 Hz

* Led PROG desligado

Senha Ativa;

VISUALIZAGAO DOS
PARAMETROS

Frea. Minima
F133= 3.8 Hz

(mostra por
aproximadamente
3 segundos)

Entre o Ualor da
Senhad BEEA

Entre o Walor da

Senha: @@l

(senha ndo ok)

Frea. Minima
F133= 168.8 Hz

* Led PROG desligado

(senha ok) :

PROGRA!VIA(}AO POR
PARAMETRO

Frea. H1h ima
F133= 8RA3.8 H

Frea Minima
F133= @A1@.8 Hz

* Led PROG ligado

PROGRAMAGAO POR
PARAMETTRO

Frea Minima
P133= BE3.8 Hz

Frea. Minima
F133= @Al6@.8 Hz

* Led PROG ligado
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TRATAMENTO DO PARAMETRO “SENHA”

A“Senha” esta inativa e deseja-se ativa-la:

VISUALIZAGAO DOS PROGRAMAGAO POR
PARAMETROS PARAMETROS

v

(mostra o
(ltimo
valor

da senha)

* Led PROG desligado * Led PROG ligado
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A "Senha" esta ativa e deseja-se desativa-la:

VISUALIZAGAO PROGRAMACAO POR
DOS PARAMETROS g PARAMETROS

A Zenha esta

FZEd= Activa

(mostra por
arpoximadamente
3 segundos)

fenha Incorreta Entre o Yalor da

Tente Hovamente Zenhar 808

Entre o VYalor da § A Benha esta

fenhay 123 : F28E= Actiwva

(senha ndo OK)

A Zenha esta A Zenha ssta
F2ad= Inativa F2gE= £n=+1u=

* LED PROG Desligado * LED PROG Ligado

OBS.: O ajuste de fabrica para o parametro senha €
"INATIVA "
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8.3.4.3 Operacéo do
Inversor pela
IHM-5S

142

Todas as funcdes relacionadas a operagédo do inversor
(Habilita (liga - “I”"), desabilita (desliga - “O”), reverséo,
jog)) podem ser executadas através da IHM-5S.

Para tanto, é necessaria a programacao dos parametros
gue definem o modo de operacgéo do inversor.

As teclas da IHM-5S utilizadas na operacéo do inversor
sao descritas a seguir:

Habilita (“I”) e Desabilita (“O”) o
funcionamento do inversor.
O motor acelera (“1”’) e desacelera (“0”)

0 segundo as respectivas rampas.
A Para isto, deve-se programar os seguintes
parametros:

Enquanto pressionada, o motor acelera segundo
a rampa, até a frequiéncia definida em

Referéncia JOG (P122 - padrdo = 5Hz).
Ao ser liberada, o motor desacelera segundo a
rampa. Esta fungéo so é ativada quando o

inversor esta desabilitado por rampa. Para que
a fungdo JOG seja feita pela IHM-5S, é
necessario programar os parametros abaixo:

CE I o B

Inverte o sentido de giro do motor toda vez que
é pressionada. Para tanto, deve-se programar
0S parametros a seguir:

ETR0 Locll o0y

@ Utilizadas para alterar o valor da referéncia
(Incrementar ou decrementar). (Ver item 8.3.4.1

@ MODO MONITORAGAO)



8 DISPOSITIVOS OPCIONAIS

Para que se possa alterar a referéncia de frequéncia pela
IHM-5S, precisa-se programar os seguintes parametros:

Apds esta programacao, torna-se possivel alterar o valor da
referéncia através do parametro Ref. Serial (P132), ou na
primeira tela (tela de entrada) do Modo de Monitoragéo.

LOCAL/REMOTO :

Para que se possa mudar a operagao do inversor do modo
LOCAL para REMOTO ou do modo REMOTO para LOCAL
pela IHM-5S, é necessario programar o parametro:

(Ap0s a energizacédo o inversor
inicia operando no modo
LOCAL)

o 1 | . Tl e T ]
aoER LECan L !
s s = sy I S )
e | W AR

(Apds a energizacao o inversor
inicia operando no modo
REMOTO)

1 | D T oY o} el O )
ela LU el

P e E e
Felel= aeftlal Ll

Depois deste parametro ser programado, pode-se alterar 0
modo de operacao local ou remoto do inversor através da
tela do modo monitoragéo: (ver item 8.3.4.1)
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8.3.4.4 Descricao dos

144

Parametros
Especificos da
IHM-5S

Além dos parametros descritos no capitulo 6 a IHM-5S
possui 0s seguintes parametros:

Parametro Valores AjlfSte. da
Fabrica

P132 Ref. Serial 0.0 ... 300.0Hz

P200 A Senha esta Ativa Inativa
Inativa
Portugués

P201 Idioma dos Menus | English Portugués
Espanol

P207 Unid. Valor Prop. | --- %

O parametro Unidade do Valor Proporcional a Frequéncia
(P207) é formado por 3 caracteres. Estes caracteres
aparecerdao como unidade no parametro

Valor Proporcional a Frequéncia (P002) e também, como
unidade do valor mostrado na tela de entrada do Modo de
Monitoragdo. Exemplos de indicacgéo: %, rpm, mpm,

L/h, etc.

Este parametro deve ser programado para exprimir a
unidade do valor obtido na multiplicagdo da Frequéncia do
Motor (P005) pelo Fator de Escala da Referéncia (P208).

Em cada um dos 3 caracteres, pode-se colocar qualquer
letra (maidscula ou minascula), qualquer namero (0 ... 9) e
ainda os caracteres /, %, * ou espago em branco.

Sao os marcadores
selecionados em P207,
neste caso: espaco %
espaco




9 CARACTERISTICAS TECNICAS

9.1 DADOS DA M VariacGes de rede permitidas:
POTENCIA = tensdo : + 10%, -15% (com perda de poténcia no motor)
= frequéncia : 50/60Hz (* 2 Hz)
= desbalanceamento entre fase £ 3%
* Para modelos 200 ... 900A especificar frequéncia nominal.

M Sobretens6es Categoria Il (EN 61010/UL 508C).

M Tensdes transientes de acordo com sobretensdes Categoria
Il.

9.1.1 Rede 220V

Modelo 18/220-230 | 25/220-230 35/220-230 | 52/220-230
Carga *1 CT VT CT VT CT VT CT VT
Pot. (kVA) 68 |83 [ 95 [ 12 13 15 | 19 | 24
Corrente Nominal de saida (A)*2 18 22 25 32 35 41 52 64
Corrente de saida maxima (A) 27 27 [ 375 |375 | 525 | 525| 78 78
Corrente nominal de entrada (A) 23 25 28 32 35 41 52 64
Freqg. de chaveamento (kHz)*3 3,6 18 | 36 | 18 3,6 18| 36 | 1,8
Motor maximo (cv)*4 6 7,5 7,5 10 12,5 15 20 25
Pot. dissipada nominal (W) 250 280 335 570
Aprovacao @ v v v v v v v v
Conformidade CE (Veja Apéndice) 4 v v v 4 v 4 v

Modelo 67/220-230 | 87/220-230 | 107/220-230 | 158/220-230
Carga *1 CT VT CT VT CT VT CT VT
Pot. (kVA) 25 30 33 40 40 48 60 69
Corrente nominal de saida (A)*2 67 80 87 107 107 126 | 158 | 182
Corrente de saida maxima (A) 100,5 1100,5]130,5 |130,5 |160,5| 160,5| 237 | 237
Corrente Nominal de entrada (A) 67 80 87 | 107 | 107 | 126 | 158 | 182
Freqg. de chaveamento (kHz)*3 3,6 18 | 36 | 18 3,6 18| 36 | 1,8
Motor maximo (cv)*4 25 30 30 40 40 50 60 75
Pot. dissipada nominal (W) 660 960 1500 2000
Aprovacdo UL v v v v v v v v
Conformidade CE (Veja Apéndice) v v v v v v v v
9.1.2 Rede 380V
Modelo 18/380-480 | 25/380-480 | 35/380-480 | 52/380-480
Carga *1 CT VT CT VT CT VT CT VT
Pot. (kVA) 11 14 16 21 23 26 34 42
Corrente nominal de saida (A) *2 18 22 25 32 35 41 52 64
Corrente de saida maxima (A) 27 27 [ 375 |375 | 525 | 525| 78 78
Corrente Nominal de entrada (A) 23 25 28 32 35 41 52 64
Freg. de chaveamento (kHz) *3 3,6 1,8 3,6 1,8 3,6 1,8 3,6 1,8
Motor maximo (cv)*4 12,5 15 15 20 20 25 30 40
Pot. dissipada nominal (W) 300 350 450 700
Aprovacao (UD v v v v v v v v
Conformidade CE (Veja Apéndice) v v v v v v v v

Obs.: CT = Torque Constante
VT = Torque Variavel
Ver item 2.1.1

|:| Padrédo de fabrica
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Modelo | 67/380-480 | 87/380-480 |107/380-480 | 158/380-480
Carga *1 CT VT CT [ VT CT VT CT | VT
Pot. (kVA) 44 52 [ 57 | 70 70 82 | 103 | 119
Corrente nominal de saida (A) *2 67 80 | 87 (107 | 107 | 126 | 158 | 182
Corrente de saida maxima (A) 100,5 |100,5|130,5 [130,5 |160,5|160,5| 237 | 237
Corrente nominal de entrada (A) 67 80 | 87 (107 | 107 | 126 | 158 | 182
Freq. de chaveamento (kHz) *3 36 118 (36 |18 | 36 | 18| 36 | 1,8
Motor maximo (cv)*4 50 50 60 75 75 75 | 100 | 125
Pot. dissipada nominal (W) 920 1170 1700 2500
Aprovagéo@ v v v v v v v v
Conformidade CE (Veja Apéndice) v v v 4 v v v v
380-480 | 380-480|380-480 | 380-480 |380-480| 380-480 | 380-480 | 380-480
Carga *1 T | vr|cT|vr|cT |vr|er |vr|eT|vr|cT|vr|eT|vT|cCT| VT
Pot. (kVA) 131148|151|171P10[230[263 [83[296|329/ 375 |415| 460 [506 | 592 | 658

Corrente nominal de saida (A) *2 |200 | 225(230[260B20|350l400 4301450|500{570 |630| 700|770 900 | 1000
Corrente de saida maxima (A)  [300|270[345[3381480472|600580[675|650|855 |834 1050|1000 {1350 1300
Corrente nominal de entrada (A) [200|225(230[{260B20|350)400 (430}450|500{570 |630| 700|770 900 | 1000
Freq. de chaveamento (kHz) *3 (1,8|1,8(1,8(1,8/1,8|1,8(1,8/|1,8/1.8{1,8/1,8|1,8(1,8|1,8[ 18| 1.8

Motor maximo (cv)*4 125(150|150(175p00/250[300 {300{300|340/380 |430| 480 [540| 660 | 740
Pot. dissipada nominal (KW) 3,6 (3,8|38(4,0/5.4|56|6,6(6,8]7,2|7,5/9,5|9,8(10,8{11,0|12,5| 13,0

9.1.3 Rede 440V

Modelo 18/380-480 | 25/380-480 | 35/380-480 | 52/380-480
Carga *1 CT VT | CT | VT CT VT | CT | VT
Pot. (kVA) 13 16 | 19 | 24 26 31 | 39 | 48
Corrente nominal de saida (A) *2 18 22 | 25 | 32 35 41 | 52 | 64
Corrente de saida maxima (A) 27 27 375|375 525|525 78 | 78
Corrente nominal de entrada (A) 23 25 28 32 35 41 52 64
Freqg. de chaveamento (kHz) *3 36 [18 (36 |18 | 3,6 18| 36| 18
Motor méaximo (cv)*4 15 15 | 20 | 25 25 30 | 40 | 50
Pot. dissipada nominal (W) 300 350 450 700
Aprovagdo(UD v v v v v v v v
Conformidade CE (Veja Apéndice) v v v v v v v v

Obs.: CT = Torque Constante
VT = Torque Variavel
Ver item 2.1.1

|:|Padréo de fabrica
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Modelo 67/380-480 | 87/380-480 | 107/380-480 | 158/380-480
Carga *1 CT VT | CT | VT CT VT | CT | VT
Pot. (kVA) 51 60 [ 66 | 81 81 96 | 120 | 138
Corrente nominal de saida (A) *2 67 80 | 87 (107 | 107 | 126 | 158 | 182
Corrente de saida maxima (A) 100,5 |100,5|130,5 [130,5 |160,5|160,5| 237 | 237
Corrente nominal de entrada (A) 67 80 | 87 (107 | 107 | 126 | 158 | 182
Freq. de chaveamento (kHz) *3 36 |18 (36 |18 | 3,6 18| 36 | 18
Motor maximo (cv)*4 50 60 60 75 75 100 | 125 | 150
Pot. dissipada nominal (W) 920 1170 1700 2500
Aprovagéo@ v v v v v v v v
Conformidade CE (Veja Apéndice) v v v v v v v v
200/ 230/ | 320/ | 400/ | 450/ | 570/ 700/ 900/
380-480 | 380-480| 380-480 [380-480| 380-480 | 380-480 | 380-480
Carga *1 et [vr|er| vrler|vr|er|vr |et|vr{er|vr [eT [vr|er | vr
Pot. (kVA) 152|171|175| 198 442663051327 [343[381| 434 480 |533 |586 | 686 | 762

Corrente nominal de saida (A) *2 |200225| 230[ 260[320[350 400430 450{500| 570 [630 |700 770 900 | 1000
Corrente de saida maxima (A)  |300[270|345| 338/480J472|600/580 [675(650| 855 [834 [10501000| 1350 | 1300
Corrente nominal de entrada (A) |200(225|230[260[320|350}400430 ¥#50{500| 570 (630 (700 | 770 900 | 1000
Freq. de chaveamento (kHz) *3 |1.8(1,8/1,8/1,8/1,8/{1,8]1,8/1,8|1,8{1,8(1,8(1,8[18|1,8(1,8] 1,8
Motor maximo (cv)*4 150(175| 175/ 200[250[250[300340 [380}430 480 [540 |610 [660| 770 | 850
Pot. dissipada nominal (KW) 3,6(3,8/3,8|4,0/5,4|5,61(6,616,8(7,2(7,5|9,5(9,8 [10,8]11,0{12,5|13,0

9.1.4 Rede 575V

71575 | 9/575 [11/575|16/575|22/575|27/575|32/575

Carga *1 cr CT CT CT CT CT cr
Pot. (kVA) 7 9 11 16 22 27 32
Corrente nominal de saida (A) *2 7 9 11 16 22 27 32
Corrente de saida maxima (A) 11 14 17 24 33 41 48
Corrente nominal de entrada (A) 8 10 12 17 22 27 32
Freq. de chaveamento (kHz) *3 3.6 3.6 3.6 3.6 3.6 3.6 3.6
Motor maximo (cv)*4 5 7.5 10 15 20 25 30
Pot. dissipada nominal (W) 132 184 | 217 314 404 528 575
Aprovagao (UD v v v v v v v

Obs.: CT = Torque Constante
VT = Torque Variavel
Ver item 2.1.1

|:| Padrao de fabrica
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9.1.5 Rede 480

L g

440V.

*1

CT - TORQUE CONSTANTE

TORQUE
A

Tn

P velocidade

148

Nnom

1000m

N 8 HEJ

modelo.

*3

*4

OBSERVAGOES:

Tn

Idem a 440V. A tensao de saida nominal do inversor é

VT - TORQUE VARIAVEL

TORQUE
A

P velocidade

Nnom

Umidade relativa do ar: 5% a 90%, sem condensacgao
Altitude : 1000m, até 4000m com reducéo de 10%/

Temperatura ambiente - 0...40° C (até 50° com reduc¢ao
de 2% / °C).

Corrente Méaxima : CT - 1,5 * | nominal (1 min/10 min)

I nominal = corrente nominal para CT e que descreve 0

M Os valores de correntes nominais sao validos para as
frequiéncias de chaveamento indicados.

Para operacdes VT (torque variavel) alterar P297 -
Frequiéncia Chaveamento para 1,8kHz (P297 = 3).

M Para os modelos 18...158A a operacéo CT e frequiéncia
de chaveamento 7,2KHz é possivel reduzindo-se as
correntes nominais em 20%.

M As poténcias dos motores sdo apenas indicativas.
O dimensionamento correto deve ser feito em fungao
das correntes nominais dos motores.
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9.2 DADOS M Ver figura 3.2 e 3.3, item 3.1.2.

MECANICOS

9.3 DADOS DA
ELETRONICA/GERAIS

M Acabamento: - pintura epoxi

- cores: tampa - cinza claro RAL 7032
gabinete - cinza escuro RAL 7022
painel - cinza claro RAL 7032

Método

PWM senoidal - tenséo imposta U/F

Frequéncia de

CONTROLE Saida

0...300Hz

Acuracidade (devido a variagdo de temperatura

25°Cx10°C):

M refer. analdgica: 0,2%

M refer. digital (tecla, potenciémetro eletrnico ou
serial): 0,01%

Resolucao da referéncia:
M refer. analdgica: 0,1% de fmax (min.= 0,07Hz)
M refer. digital:
M tecla: 0,1Hz p/freq £ 99,9Hz
1Hz p/freq. > 99,9Hz
M potenciébmetro eletrénico ou serial: 0,07Hz

Analdgicas

M 2 entradas diferenciais: 0...10V, 0...20mA, 4 a
20mA

M resolucao: 10 bits

M funcbes programaveis

ENTRADAS

Digitais

M 06 entradas isoladas galvanicamente (foto-
acopladas), 24Vcc
M funcbes programaveis

Analdgicas

M 01, néo isolada, resolucéo 8 bits - 0 a 10V
M idem, resolucao 7 bits
M funcbes programaveis

SAIDAS Digitais

M 02 saidas a transistor (colector aberto) 24Vcc,
isolados galvanicamente do controle
M funcbes programaveis

Relé

M 02 relés, contatos NA/NF(NO/NC), 250V/1A
M funcbes programaveis
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SEGURANCA

Protecao

M sobrecorrente/curto-circuito na saida
M sub./sobretenséo na poténcia

M subtensao/falta de fase na alimentacéo
M sobretemperatura na poténcia

M sobrecarga na saida (IXT)

M defeito externo

™ erro na CPU/EPROM

M curto-circuito fase-terra na saida

M erro de programacao

M erro da Interface Serial

COMUNICACAO

Interface Serial

M RS 232

M 08 teclas: liga/desliga, aumenta velocidade,
diminui velocidade, sentido de giro, Jog,
Parametro/conteudo e local/remoto.

M 04 display's led's 7 segmentos
M permite acesso/alteracdo de todos os parametros
M precisao das indicacoes:

- corrente: 5% da corrente nominal

INTERFACE IHM-5P - referéncia freqliéncia:
HOMEM- (destacavel) q :
MAQUINA ~ 0,1 Hz pffreq. £ 99,9 Hz
1 Hz pffreq. > 99,9 Hz
M modelos para montagem externa:

- IHM - 5P1 - Cabo 1 metro

- IHM - 5P2 - Cabo 2 metros

- IHM - 5P3 - Cabo 3 metros
NORMAS IEC 146 M Inversores a semicondutores
ATENDIDAS

EN 50081-2: (1)
EN 55011

M emissao irradiada;
M emissao conduzida com utilizacéo de filtro de
RF externo.

EN50082-2: (1)

M Imunidade irradiada

ENV50140 M Imunidade a descargas eletrostaticas
EN61000-4-2 M Imunidade irradiada por modulagéo de pulso
ENV50204 M Transientes rapidos

EN61000-4-4 ™M Imunidade conduzida

EN61000-4-6

UL 508C M Power conversion equipment

(1)COMPATIBILIDADE ELETROMAGNETICA - Ver Anexo 10.1
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9.4 DISPOSITIVOS
OPCIONAIS

9.4.1 Cartao de
Expanséo de
funcdes - CEF2

COMUNICAGAO Interface Serial

M RS-485 isolada do controle do CFW-05
M Pode-se utilizar apenas 01 interface serial:
RS-232 ou RS-485

Analdgicas

M 01, isolada galvanicamente diferencial, 0 . . . 10V,
0...20mAou4...20mA

M Fungao programavel

M Acuracidade (devido a variacdo de temperatura
25°C =+ 10 °C): 0,25%

ENTRADAS

Encoder
Incremental

M Entrada pulso 24 Vcc, isolada galvanicamente
M Uso como realimentacao de velocidade para
regulador de velocidade:

- Faixa de regulacéo basica: 1:10 (6 a 60Hz)

- Preciséo de regulacéo, para uma variagao de
carga de 20 a 100%, em relacéo a velocidade
nominal : £ 0,1%

- Linearidade em relagdo a velocidade nominal
(referéncia via Entrada Analogica) £ 0,1%

- Preciséo de regulacdo com a variagao de
temperatura, em relagéo a velocidade nominal:
+ 0,2% (25°C = 10°)

SAIDAS Analdgicas

M 02 saidas em corrente, isoladas galvanicamente,
4...20mA (0...20mA)
M Fungdes programaveis

151



9

CARACTERISTICAS TECNICAS

9.4.2 Frenagem

152

Reostatica

Inversores com opgao + F

O conjugado de frenagem que pode ser conseguido atraveés
da aplicagdo de inversores de freqiéncia, sem modulos de
frenagem reostética, varia de 10 a 35% do conjugado
nominal do motor.

Para se obter conjugados frenantes maiores, utiliza-se a
frenagem reostatica. Este tipo de frenagem é utilizada nos
casos em que sao desejados tempos de desaceleragao
curtos ou quando forem acionadas cargas de elevada
inércia. A poténcia do resistor de frenagem ¢é funcao do
tempo de desaceleracéo, da inércia da carga e do
conjugado resistente.

Para a maioria das aplicagdes, pode-se definir o resistor de
frenagem, do tipo FITA ou FIO em suporte ceramico,
através do valor 6hmico constante na tabela abaixo e a
poténcia como sendo de 20% do valor da poténcia do
motor acionado.

Para aplicacGes criticas, com tempos muito curtos de
frenagem, cargas de elevada inércia (ex: centrifugas) ou
ciclos repetitivos de curta duracéo, consultar a fabrica
para dimensionamento do resistor.

ATENCAOQO!

O inversor ndo garante a protecao térmica do resistor de
frenagem. O resistor de frenagem podera sofrer danos se
nao for devidamente dimensionado, o parametro P153 for
ajustado inadequadamente e/ou a tensdo de rede exceder
o valor maximo permitido. Inclua um relé térmico para
proteger o resistor desabilitando o inversor como indicado
a sequir.

I 1
! CFW-05 |
! |
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
' DI4 !
1 S/ ERRO !
| EXTERNO BR !
1
(i T, Y T [E—
XC1l: T4 04

RELE

TERMICO

RESISTOR DE
— FRENAGEM
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Modelo do Inversor

Corrente Maxima/

Resistor Minimo

Corrente Eficaz
Continua (A)

18/220-230  25/220-230 60A / 68W 10
35/220-230  52/220-230 60A / 68W 20
67/220-230  87/220-230 100A / 4W 30
107/220-230 158/220-230 120A / 33W 40
18/25/380....480 60 /[ 13W 10
35/52/380....480 60 /[ 13W 20
67/87/380....480 100 / 8W 30
107/158/380...480 120 / 6,8W 40
200/230/380....480 160 / 5W 80
320/380....480 280 /[ 29W 100
400/380....480 300/ 26W 120
450/380....480 320 /[ 25W 140
570/380....480 480A | 1,7W 180
700/380...480 480A | 17W 180
900/380...480 480A |/ 17W 180

7 ...16/575 20A | ATW 10

22 ... 32/575 30A |/ 2TW 20

9.4.3 Frenagem
regenerativa

Entende-se por frenagem regenerativa como aquela em
que se pode recuperar a energia que se encontra
armazenada na carga, devolvendo-se a sua fonte (rede).
Esta transformagcao é feita através de pontes retificadoras
formada por tiristores, totalmente controladas e em anti-

paralelo na entrada do inversor.

Através da frenagem regenerativa é possivel a operacéo do
motor nos quatro quadrantes, isto €, com o motor podendo
operar nos dois sentidos de rotacao (horario/anti-horario)
com conjugado motor (acelerante) ou conjugado gerador
(desacelerante ou de freio).

Consultar a fabrica para maiores informacoes.
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10.1 CONFORMIDADE
CE

10.1.1 DIRETIVAS
EMC E LVD

154

Os inversores mostrados na tabela 10.1 foram testados
para atender:

EMC Directive 89/336/EEC (Electromagnetic Compatibility),
usando um Technical Construction File e os seguintes
padroes:
- EN 61800-3: Adjustable speed electrical power
drive systems
(norma especifica para acionamentos de
velocidade variavel).

- Exigéncias de imunidade para ambientes industriais (e
também para ambientes domésticos).

- Emissbes compativeis com redes que alimentam
ambientes domésticos com distribuicdo restrita (e também
para redes industriais com distribuicao irrestrita).

Defini¢des (conforme a norma)
Modo de distribuicédo (venda) dos produtos:

- Restrita: o ambiente restringe o fornecimento do
equipamento a distribuidores, clientes ou usuarios 0s
guais, isoladamente ou em conjunto tenham
competéncia técnica nos requisitos de EMC para
aplicacdes de inversores.

- Irrestrita: o fornecimento de equipamentos ndo depende
da competéncia em EMC do cliente ou do usuério para
aplicacao de inversores.

- Ambiente doméstico (first environment): inclui
estabelecimentos diretamente conectados, sem
transformadores intermediarios, a rede publica de baixa
tensdo, a qual alimenta locais utilizados para finalidades
domeésticas.

- Ambientes industriais (second environment): inclui todos
0s estabelecimentos, que ndo aqueles conectados
diretamente a rede publica de baixa tensao, a qual
alimenta locais usados para finalidades domésticas.

Low Voltage Directive (LVD) 73/23/EEC

Veja nas tabelas dos itens 9.1.1 a 9.1.4 quais modelos de
inversores possuem conformidade CE.
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L

/N

10.1.2 EXIGENCIAS
PARA
INSTALACOES
CONFORMES

10.1.2.1 DIRETIVA
EMC

NOTA!

A conformidade do inversor e do filtro com as normas néo
garante a conformidade da instalagdo inteira. Muitos
outros fatores podem influenciar a instalacéo total.
Somente medigdes diretas na instalacdo podem verificar
total conformidade.

ATENCAO!

O uso do CFW-05 em ambientes domésticos pode causar
radio interferéncia. Neste caso o usuario talvez necessite
utilizar métodos adicionais de reducéo desta interferéncia.

Os seguintes itens sdo exigidos para conformidade CE:

1.

Os inversores devem ser instalados dentro de painéis
ou caixas metalicos que possuam tampa possivel de
ser aberta somente com o uso de ferramenta ou chave.
Ventilagéo adequada deve ser providenciada para
garantir que a temperatura fique dentro dos limites
permitidos. Veja item 3.1.1.

Filtros como indicado na tabela 10.1 devem ser insta-
lados na entrada dos inversores.

Cabos de saida (para o motor) devem estar dentro de
conduite metélico ou ter blindagem com atenuacéo
equivalente.

As fiagOes de sinal e de controle devem estar dentro de
conduite metélico ou ter blindagem com atenuacéo
equivalente.

As interfaces externas IHM-5P e IHM-5S podem ser
usadas com cabos de até 2 m (opg¢des IHM-5P1, IHM-
5P2, IHM-5S.1 e IHM-5S.2).

Aterramento como indicado neste manual Item 3.2.1.
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10.1.2.2 DIRETIVA

BAIXA
TENSAO 1. O mesmo do item 1. para Diretiva EMC.

(LVD) 2. Ainstalacdo deve prover um equipamento para
desconexao da rede (seccionamento). Uma
seccionadora operada manualmente deve ser instalada
para cada rede alimentadora e proxima visualmente
do inversor. Esta seccionadora deve desconectar o
inversor da rede quando necessario (por exemplo
durante instalagdo/manutencéo). Veja EN60204-1, 5.3.
Especificar a corrente e a tensdo da seccionadora de
acordo com os dados do item 9.1.

Os seguintes itens sdo exigidos para conformidade CE:

PERIGO!

O inversor ndo deve ser utilizado como mecanismo de parada
de emergéncia (veja EN60204, 9.2.5.4).

Tabela 10.1 - Modelos de inversores e filtros

156

Filtros
Modelo do Entrada Choke na saida
Inversor (com 2 espiras)
Modelo Modelo
(Item WEG) (Item WEG)
7/220/230
7/380-480
10/220-230 | gF 3020-DLC | [
10/380-480 | (0208.1881)
16/220-230
16/380-480
0C/2
18/220-230 (0208.1997)
18/380-480
25/220-230 | RF 3040-DLC | p
25/380-480 (0208.1903)
35/220-230
35/380-480
52/220-230 RF 3060-DLC | ¢
52/380-480 (0208.1911) ocC/3
67/220-230 RF 3070-DLC | [ (0208.1865)
67/380-480 (0208.1920)
87/220-230 RF 3100-DLC | ¢
87/380-480 (0208.1938)
107/220-230 | RF3120-DLC | oC/4
107/380-480 | (0208.1946) (0208.1873)
158/220-230 | RF3170-DLC |
158/380-480 | (0208.1954)
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10.1.3 INSTALACAO
DO FILTRO DE
ENTRADA

Dimensdes do Filtro (mm)

Gabi- L W H X Y Monta-
nete gem
D 270 140 60 238 106 M6
E 270 140 90 238 106 M6
F 350 180 90 338 146 M6
G 420 200 130 408 166 M6
H 480 200 160 468 166 M6
[ |
—5 a
o o »
VYL 5 -
i il o
C 5
| |
PERIGO!

Aterramento do filtro

A utilizac&o do filtro pode resultar em correntes de fuga
para o terra relativamente altas. Assegure-se do seguinte:
- O filtro deve estar permanentemente instalado e
solidamente aterrado.

- O aterramento deve ser feito através de conexdes
sélidas e ndo pode incluir plugs ou soquetes que

permitam a desconexao inadvertida.

Siga todos os procedimentos de seguranca recomendados
pelas Normas locais.
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1. O filtro deve ser conectado entre a rede de alimentacéo
e os terminais de entrada do inversor. Veja Fig. 10.1.

2. Oinversor e o filtro devem ser instalados sobre uma
mesma base metalica que garanta a conexao elétrica
das carcacas e proximidade entre si.

3. O comprimento da fiagéo entre o filtro e a entrada do
inversor X1:1 (R) X1:2 (S) e X1:3 (T) deve ser 0 menor
possivel.

1
i i FIAGEC DE SINAL
i 1 E CONTROLE
i m i m i e e s e i R S

I

1

i

i

i

i

1

i

i

i

gll 1 =] Choke de salch

TRANSFORMADOR - | | @ espiras) |

i P b

i B=—qu 511 %18 oo

Lo {\" i

i B2 Ly 2 CPW-05 7 ! —

; by

i i E3 ‘ i i

: T = L3 L39 3 8 e H——
! ‘ P R———

I S E_F = E)

PE

HASTE DE
ATERRAMENTO

PAINEL OU GAIXA METALIGA

e o ) I
@ TERRA DE PROTEGAO - PE

Figura 10.1 - Conexdo do Filtro

(1) A blindagem dos cabos deve ser solidamente
conectada a placa de montagem metalica, sem
pintura na area de contato e de preferéncia com
abragadeira 360°.
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10.2 ACIONAMENTO Esquema Geral

TIPICO PARA AFW-05.200/380-480 a 900/380-480
MODELQOS 3 200A ESQ.4150.7818
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Esquema Geral
AFW-05.200/380-480 a 900/380-480

ESQ.4150.7818
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Esquema Geral
AFW-05.200/380-480 a 900/380-480

ESQ.4150.7818
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Esquema Geral
AFW-05.200/380-480 a 900/380-480

ESQ.4150.7818
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10 ANEXOS

10.3 CUIDADOS COM
A ESCOLHA DO
MOTOR (para uso
com inversor)

O motor trifasico de inducdo normal foi projetado para
trabalhar a partir da rede de alimentacéo senoidal. O
inversor de freqiiéncia procura “imitar” esta alimentagéo
senoidal através da geragao de pulsos de alta frequéncia
(frequéncia de chaveamento) onde a largura de cada pulso
é controlada de forma que o valor médio resultante é uma
sendide. A indutancia prépria do motor filtra esta alta
frequiéncia dos pulsos de modo que a corrente resultante
no motor é praticamente senoidal.

Existem contudo harmdnicos de corrente e tensdo que irdo
gerar um aquecimento maior no motor quando operado
com inversor. Recomenda-se assim a utilizagdo de motores
Design B(Nema) ou Design N(IEC), classe F e fator de
servigo 1,15 (utilizar com inversor fator de servico 1,0). Ver
também item 3.3.5 do manual.

Deve-se também tomar cuidado com a faixa de variacéo
de velocidade pretendida. Em baixas rotagoes,
principalmente cargas tipo torque constante abaixo de
30Hz, pode ser necessario 0 uso de um ventilador
adicional para o motor ou o0 seu sobredimensionamento.
Neste ultimo caso rever o dimensionamento do inversor.
Para altas rotagdes, 0 maior cuidado estd com os
rolamentos do motor. Consultar a fabrica sobre estas
limitagBes. Recomenda-se também o uso de sensor térmico
no motor o qual podera estar conectado a uma entrada
digital DIX do inversor programada para a condi¢do “sem
erro externo” (Ver item 6.4.5).
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10.4 VALORES DE P450 E OS MOTORES PADRAO CORRESPONDENTES

P450 [Poténcia (cv) |Corrente |N° de pélos| Tipo de cargg Tenséo 34 6,0 15,8

0 Nenhum motor selecionado 35 7,5 20,0

1 6,0 15,8 36| 100 | 250

2 7,5 20,0 37| 125 | 300

3| 100 | 250 38| 150 | 36,0

4| 125 | 30,0 39| 200 | 47,0 2

5| 150 | 36,0 2 40| 250 | 580

6 | 200 | 47,0 41| 300 | 700

7| 250 | 580 42| 400 | 97,0

8 | 300 | 700 43| 500 |118,0

9 | 400 | 97,0 44| 60,0 |1400

10 | 50,0 |118,0 T 45| 750 |174,0 T

11| 600 |1400 0 46| 60 | 160 0

12| 60 16,0 r 47| 75 20,0 r 2
13| 75 20,0 q 2 48 | 100 | 27,0 q

14| 100 | 27,0 lé 2 49| 125 | 320 lé 2
15| 125 | 320 50| 150 | 380

16 | 150 | 38,0 4 C 51| 200 | 500 4 vV O
17| 200 | 50,0 0 O 52| 250 | 630 a

18| 250 | 63,0 n 53| 300 | 74,0 r

19| 300 | 740 S 54| 400 |100,0 i

20 | 400 |100,0 t 55 | 500 |123,0 a V
21| 500 |1230 a V 56 | 60,0 |140,0 v

22| 60,0 |1400 n 57| 750 |175,0 (Ia

23| 60 18,4 ; 58| 6,0 18,4

24| 75 22,0 59| 75 22,0

25| 10,0 | 30,0 60 | 10,0 | 30,0

26| 125 | 350 61| 125 | 350

27| 150 | 40,0 62| 150 | 40,0

28 | 20,0 | 54,0 6 63| 200 | 540 6

29| 250 | 60,0 64| 250 | 600

30| 300 | 730 65| 300 | 730

31| 400 | 980 66 | 40,0 | 98,0

32| 500 1260 67| 500 |126,0

33| 600 |[1450 68| 600 |1450
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P450 [Poténcia (cv) |Corrente |N° de pélos| Tipo de cargg Tenséo, 102 10,0 14,5
69 | 10,0 14,5 103| 125 17,4
70 | 12,5 17,4 104| 15,0 20,8
71 15,0 20,8 105 20,0 27,2
72| 200 272 106| 25,0 33,6
73| 250 336 107| 30,0 40,5
72| 300 20,5 2 108| 40,0 56,2

109| 50,0 68,3

75| 40,0 56,2
110| 60,0 81,0

76 | 50,0 68,3
111 75,0 |100,7

77 | 60,0 81,0
112| 100,0 |132,0

78| 75,0 |100,7
T 113| 1250 |173,7
79 | 100,0 | 132,0 o 14| 100 156
80| 100 | 156 r 115| 125 | 185
81| 125 | 185 q 3 116| 150 | 22,0
82 15,0 22,0 u 117| 20,0 29,0
83| 200 | 290 e 8 118 250 | 365
84| 25,0 36,5 119| 30,0 42,8
85 30,0 42,8 4 C O 120| 40,0 57,9
86| 400 | 57,9 © 121| 500 | 712

n

87 50,0 71,2 s 122 60,0 81,0
88 | 60,0 81.0 t 123| 750 |101,3
80| 750 |1013 a V 124| 100,0 |139,0
9 | 1000 | 1390 n 125| 1250 1750
o1 | 100 74 t 126| 10,0 17,4
e 127| 125 20,3

92| 12,55 20,3
128| 15,0 23,2

93| 15,0 23,2
129| 20,0 31,3

94 | 20,0 31,3
130| 25,0 34,7

95| 25,0 34,7
6 131| 30,0 42,3
9| 300 | 423 132| 400 | 56,7
97| 400 | 567 133| 50,0 | 73,0
98 | 500 73,0 134| 60,0 84,0
99 60,0 84,0 135| 75,0 107,1
100| 750 |107,1 136| 100,0 |143,6
101| 100,0 | 143,6 137| 1250 |178,3

O Cc O = 0 -

—_ D < O —

O 00 W
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P450 [Poténcia (cv) |Corrente |N° de pélos| Tipo de cargg Tenséo| 172 12,5 15,0
138| 125 15,0 173| 150 | 18,0
139| 150 | 18,0 174| 20,0 | 235
140 200 | 235 175 250 | 29,0
141| 250 | 29,0 176| 300 | 350
142| 300 | 350 177) 400 | 485
143| 400 | 485 2 178| 500 | 59,0
144| 50,0 | 59,0 179| 600 | 700
145 60,0 | 70,0 180| 750 | 87,0
48| 750 | 870 181| 100,0 |114,0
147| 1000 | 1140 182| 1250 |150,0
148 1250 | 1500 T 183] 1500 1775
149| 125 | 16,0 0 184] 125 | 160
150| 150 | 19,0 r 4 185] 150 | 190
151| 20,0 | 250 g 186) 200 | 250
u 187| 250 | 315
152| 250 | 31,5
€ 4 188| 300 | 37,0
153| 300 | 37,0
189| 40,0 | 50,0
154| 400 | 50,0 C
4 190| 50,0 | 615
155| 50,0 | 61,5 0
191| 60,0 | 70,0
156| 60,0 | 70,0 n
192| 750 | 875
157| 750 | 87,5 S
193| 100,0 |120,0
158| 100,0 | 120,0 t
a 194| 1250 |151,0
159| 1250 |151,0 V
n 195| 150,0 |177,0
1 1 1
60} 100 | 150 t 196| 100 | 150
161| 125 17,5 o 07| 125 | 175
162| 150 | 20,0 98| 150 | 200
163| 200 | 27,0 100| 200 | 270
164| 250 | 30,0 200] 250 | 300
165| 300 | 36,5 6 201l 300 | 365
166 40,0 49,0 202 400 490
167 50,0 63,0 203 50,0 63,0
168| 600 | 72,5 204| 600 | 725
169 75,0 92,5 205 75,0 92,5
170| 100,0 | 124,0 206| 100,0 |124,0
171| 125,00 | 154,0 207| 125,00 |154,0

O cCcO = 0

= o0 <

—_ D < O —

o~ b
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10.5 SIMBOLOGIA

— & X s

Conexao elétrica entre dois sinais

Fronteira de um equipamento

Bornes para conexao

Blindagem de um sinal

A+B=C

Bobina relé, contator

Bobina relé, contator com rede RC em paralelo

Contato normalmente aberto

Contato normalmente fechado

Sinaleiro

Resistor
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Capacitor

Fusivel

Transistor IGTB

Potenciometro

Transistor bipolar

Relé térmico

Reatancia trifasica

Diodo

Varistor (MOV)

Amplificador operacional

Fotoacoplador

Motor trifasico
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10.6 MODELOS CFW-05

7A E 16A.
R g

Software: A partir da versao V 4.20.
NOTAS!

(1) Este anexo se refere aos inversores CFW - 05 modelos
7/220-230+F+N1, 10/220-230+F+N1, 16/220-
230+F+N1, 7/380-480+F+N1, 10/380-480+F+N1,
16/380-480+F+N1. Estes modelos sdo montados em
gabinete metéalico NEMA1, sendo aqui chamado de
MECO.

(2) Este anexo, mostra as particularidades destes
modelos, sendo que as demais caracteristicas séo
iguais as dos outros modelos conforme mostrado no
restante do manual.

VERSAO DE SOFTWARE 4.2X.

Em relagdo as versbes 4.xx esta apresenta a mais, somente
aopcao de corrente nominal P295=28, o que equivale a
10A, sendo que as demais caracteristicas permanecem
iguais.

VISTA FRONTAL VISTA LATERAL

FIGURA 1 - Dimensional para CFW-05 em gabinete MECO
(dimensdes em milimetros).

Modelo Larg.[ Alt Prof Fix Fix Parafuso Peso Grau de
L H P A B p/fixacao Kg Protecao.
MEC O 220 | 410 | 210 | 375 150 M8 11 NEMA1
7,10,16A.
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g S

F1 >

ILI L
REDE o—f }

ILI -

RESISTOR

FRENAGEM

Figura 2 - Conexdes de poténcia e Aterramento
Os numeros indicados referem-se a figura 3.4 do manual.

Corrente Fiacao de Fiacdo de Fusivel ultra-rapido
nominal do poténcia aterramento para protecéo de
inversor semicondutores.
7,0 1,5a4 mm? 4 mm?2 25A
10 1,5a4 mm?2 4 mm?2 25A
16 2,5a4 mm?2 4 mm?2 35A
Torque de 1,2Nm (10lb.in)
Aperto Recomendado

Tabela 1 - Fia¢do / Fusiveis recomensados
Use fiagcdo de cobre (70°) somente
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Figura 3 - Localizagdo das conexbes de poténcia /
aterramento
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Modelos (Ampéres).
Nome Itemde Especificacao 7.0 10 16.
estoque Quantidade por
inversor
Fusivel Fonte | 0305.6716 | 3.15 A 500V ( 6X32mm) 1 1 1
Eprom 0950.0162 | Memoria Eprom 1 1 1
IHM-5P 4150.4749 | Interface Homem/Maquina 1HM-5P 1 1 1.
MEC 5.00 4150.8167 | Cartdo eletrdnico de controle MEC5 1 1 1.
Ventiladores | 0400.2423 | Microventilador 60x60mm. - - -
IHM - 5S 4150.6091 | IHM LCD(opcional) 1 1 1.
Cartdo de 4150.937C | POT1.00 1 1 1.
POTENCIA 4150.9414 | POT1.01 - - -
4150.9422 | POT1.02 - - -
CEF2.00 4150.4064 | Cartdo de expansao de fungdes (opcional) 1 1 1.
Tabela 2 - Pegas para reposicdo Alimentagdo 220/ 230V
Modelos (Ampéres).
Nome Item de Especificacao 7.0 10 16.
estoque Quantidade por
inversor
Fusivel fonte | 0305.6716 | 3.15 A 500V(6x32mm) 1 1 1.
Eprom 0950.0162 | Memoria Eprom. 1 1 1.
IHM-5P 4150.4749 | Interface Homem/maquina IHM-5P 1 1 1.
MEC 5.00 4150.8167 | Cartéo Eletronico de controle MEC5 1 1 1.
Ventiladores | 0400.2423 | Microventilador 60x60mm - 1 2.
IHM-5S 4150.6091 | IHMDLCD(opcional) 1 1 1.
Cartdo de 4150.9430 | POT1.03 1 - -
Poténcia 4150.9449 | POT1.04 - 1 -
4150.9457 | POT1.05 - - 1.
CEF2.00 4150.4064 | Cartao de Expanséo de funcéo (opcional)| 1 1 1.
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DADOS DA POTENCIA.

MODELO 7/220-230+F+N1 | 10/220-230+F+N1 | 16/220-230+F+N1
Pot. (KVA) 2,7 3,8 6,2
Corrente Nominal de saida (A) 7 10 16.
Corrente de saida maxima (A) 10,5 15 24,
Corrente nominal de entrada (A) 10 13 19.

Freg. de chaveamento (KHZ). 3,6 3,6 3,6.

Motor maximo (CV) 2 3 5.

Pot. dissipada nominal (W) 80 100 150

Tabela 4 - rede 220V

Modelo 7/380-480+F+N1 | 10/380-480+F+NL1 | 16/380-480+F+N1
Pot. (kVA) 4,6 6,6 10,5
Corrente nominal de saida (A) 7 10 16
Corrente de saida maxima (A) 10,5 15 24
Corrente nominal de entrada (A) 10 13 19

Freq. de chaveamento (kHz) 3,5 3,6 3,6

Motor méximo (cv) 4 6 10

Pot. dissipada nominal (W) 90 140 240

Tabela 5 - Rede 380V

Modelo 7/380-480+F+N1 | 10/380-480+F+NL1 | 16/380-480+F+N1
Pot. (kVA) 53 7,6 12,2
Corrente nominal de saida (A) 7 10 16
Corrente de saida maxima (A) 10,5 15 24
Corrente nominal de entrada (A) 10 13 19

Freq. de chaveamento (kHz) 3,6 3,6 3,6

Motor méximo (CV) 5 7,5 12,5

Pot. dissipada nominal (W) 90 140 240.

Tabela 6 - Rede 440V
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FRENAGEM REOSTATICA.

NOTA!
Todos 0s modelos da MEC 0 s&o montados com a op¢ao + E

I

Modelo corrente maxima/ corrente eficaz continua.
resistor minimo (A).
7-10-16/220-230+F+N1 20A/20 Q 13.
7-10-16/380-480+F+N1 27A/30 Q 15.

Tabela 7 - Dados de resistor e corrente de frenagem.

10.7 LINHA AFW OCP. Devido a implantagdo da nova linha de pontes inversoras

nos modelos em painel ( AFW - 200 a 450/380-480V

( + F), alguns componentes de poténcia e itens de
reposicdo foram alterados, assim como o cartéo de
periferia e Interface ( de CP14 para CP16 ).Para as demais
correntes ( 570 a 900 ) ndo houveram alteragdes.

Os resistores ajustaveis no cartdo de periferia e Interface
CP16 sdo apresentados a seguir:

Mod. Conv. 200A 230A 320A 400A 450A
Versao CPI6.01 CPI16.02 CP16.03 CPI16.04 CP16.05
R132 - R134 |27R4 1%0.25W| 10R 1%0.25W | 10R 1%0.25W |13R3 1%0.25W | 27R4 1%0.25W

(0301.5777) | (0301.6110) | (0301.6110) | (0301.6803) | (0301.5777)
R133 - R135 | 15R 1%0.25W |53R6 1%0.25W|6R81 1%0.25W | 150R 1%0.25W| 18R 1%0.25W
(0301.6552) | (0301.7010) | (0200.0024) | (0200.1462) | (0300.3736)
R86 - R101 Jumper Jumper Jumper Jumper Jumper
R60 22R 5%2W 22R 5%2W 8R2 5%2W 8R2 5%2W 8R2 5%2W
(0300.4058) | (0300.4058) | (0300.4023) | (0300.4023) | (0300.4023)
R204 - R212 | 4K99 1%0.4W | 6K34 1%0.4W | 8K2 1%0.4W |5K6 5%0.33W | 6K34 1% 0.4W
(0301.6641) | (0301.5300) | (0301.5610) | (0300.0168) | (0301.5300)
R205 - R213 - - 10K 1%0.4W - -
(0301.5238)
R206 - R214 | 4K99 1%0.4W | 6K34 1%0.4W | 8K2 1%0.4W | 5K6 5%0.4W | 6K34 1%0.4W
(0301.6641) | (0301.5300) | (0301.5610) | (0300.0168) | (0301.5300)
R207 - R215 - - 10K 1%0.4W - -
(0301.5238)
R85 - 100 Nao Montar | N&o Montar | N&o Montar | N&o Montar [ N&o Montar
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Lista de pecas para reposicao para modelos em Painel (AFW OCP) de 200A a 450A

Nome item de Especificagdo Modelos
200A|230A [320A |400A [450A

Brago 0208.1202 | 200A 1

0208.1210 | 230A 1

0208.1229 | 320A 1
Inversor 0208.1237 | 400A

0208.1245 | 450A 1
IGBT's 0208.0915 | 570A

0208.0923 | 700A

0208.0931 | 900A
MFL1.00 4150.9155 | Cartéo Filtro 1] 1]1 1
CP16.XX(1) 4150.7900 | Cartdo de Periferias e Interface 1 (1)1 1

A

NOTA!

(1) Componentes ajustaveis de acordo com o modelo.
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CONDICOES GERAIS
DE GARANTIA PARA
INVERSORES DE
FREQUENCIA CFW-05
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1.0

2.0

3.0

WEG AUTOMACAO LTDA.

A Weg Automacédo Ltda, estabelecida na Av. Pref.
Waldemar Grubba, 3000 na cidade de Jaragua do
Sul - SC, oferece garantia para defeitos de fabricacéo
ou de materiais, nos Inversores de Frequiéncia WEG,
conforme a seguir:

E condicao essencial para a validade desta garantia
gue a compradora examine minuciosamente o
inversor adquirido imediatamente apés a sua
entrega, observando atentamente as suas
caracteristicas e as instruc6es de instalacao, ajuste,
operagao e manutengao do mesmo. O inversor sera
considerado aceito e automaticamente aprovado
pela compradora, quando n&o ocorrer a
manifestacéo por escrito da compradora, no prazo
maximo de cinco dias Uteis ap6s a data de entrega.

O prazo desta garantia é de doze meses contados
da data de fornecimento da WEG ou distribuidor
autorizado, comprovado através da nota fiscal de
compra do equipamento, limitado a vinte e quatro
meses a contar da data de fabricacdo do produto,
data essa que consta na etiqueta de caracteristicas
afixada no produto.

Em caso de nédo funcionamento ou funcionamento
inadequado do inversor em garantia, 0s servigos em
garantia poderao ser realizados a critério da WAU,
na sua matriz em Jaragua do Sul - SC, ou em uma
Assisténcia Técnica Autorizada da Weg Automacao
Ltda., por esta indicada.

4.0 O produto, na ocorréncia de uma anomalia devera

estar disponivel para o fornecedor, pelo periodo
necessario para a identificagdo da causa da
anomalia e seus devidos reparos.

5.0 Weg Automacdo Ltda. ou uma Assisténcia Técnica

Autorizada da Weg Automacdo, examinard o
inversor enviado, e, caso comprove a existéncia de
defeito coberto pela garantia, reparara, modificara
ou substituira o inversor defeituoso, a seu critério,
sem custos para a compradora, exceto 0s
mencionados no item 7.0.
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6.0

7.0

8.0

9.0

10.0

11.0

12.0

A responsabilidade da presente garantia se limita
exclusivamente ao reparo, modificagdo ou
substituicdo do Inversor fornecido, néao se
responsabilizando a Weg por danos a pessoas, a
terceiros, a outros equipamentos ou instalagoes,
lucros cessantes ou quaisquer outros danos
emergentes ou consequentes.

Outras despesas como fretes, embalagens, custos
de montagem/desmontagem e parametrizagéao,
correrdo por conta exclusiva da compradora,
inclusive todos os honoréarios e despesas de
locomocédo/estadia do pessoal de assisténcia
técnica, quando for necessario e/ou solicitado um
atendimento nas instala¢fes do usuario.

A presente garantia ndo abrange o desgaste
normal dos produtos ou equipamentos, nem 0s
danos decorrentes de operacdo indevida ou
negligente, parametrizacéo incorreta, manutengao
ou armazenagem inadequada, operacao anormal
em desacordo com as especifica¢fes técnicas,
instalagdes de ma qualidade ou influéncias de
natureza quimica, eletroquimica, elétrica,
mecanica ou atmosférica.

Ficam excluidas da responsabilidade por defeitos
as partes ou pecas consideradas de consumo, tais
como partes de borracha ou plastico, bulbos
incandescentes, fusiveis, etc.

A garantia extinguir-se-a, independente de
gualquer aviso, se a compradora sem prévia
autorizacao por escrito da WEG, fizer ou mandar
fazer por terceiros, eventuais modificacdes ou
reparos no produto ou equipamento que vier a
apresentar defeito.

Quaisquer reparos, modificagdes, substituicdes
decorrentes de defeitos de fabricacdo néao
interrompem nem prorrogam o prazo desta
garantia.

Toda e qualquer solicitacdo, reclamacéo,
comunicacao, etc., no que se refere a produtos em
garantia, assisténcia técnica, start-up, deverao ser
dirigidos por escrito, ao seguinte endereco: WEG
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13.0

AUTOMACAO LTDA. A/C Departamento de
Assisténcia Técnica, Av. Pref. Waldemar Grubba,
3000, malote 190, CEP 89256-900, Jaragua do Sul
— SC Brasil, Telefax 047-3724200, e-mail:
astec@weg.com.br.

A garantia oferecida pela Weg Automacéo Ltda.
esté condicionada a observancia destas condicdes
gerais, sendo este o Unico termo de garantia
vélido.
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